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Introducao

1. INTRODUGAO

Prezado Cliente,

Vocé esta recebendo seu Indicador digital de peso modelo Tl 310, mais um produto com a qualidade e tecnologia Toledo do Brasil
Industria de Balangas Ltda., destinado a utilizagdo em pesagens em geral e pesagem em tanques, combinando rapidez, protecéo e
precisao em suas aplicacoes.

Possui interface amigéavel, autoexplicativa, que orientada por teclas de funcéo e permite facil programagéao e operacéao.

Isto nos deixa orgulhosos, pois nos foi dada a chance de Ihe oferecer um produto de facil operagéo, robusto e de baixa manutencéo,
fabricada dentro de rigorosos padroes de qualidade, resultado da nossa constante pesquisa no aprimoramento da linha de produtos
da Toledo do Brasil.

Temos certeza de que o Indicador digital de peso Tl 310 superara as suas expectativas.

Para usufruir ao méaximo de todos os recursos disponiveis e para um melhor desempenho dele durante as operacdes, sugerimos a
leitura deste manual. Para esclarecimentos de duvidas ou informagdes adicionais, queira contatar nossa Assisténcia Técnica na Filial
Toledo do Brasil mais proxima de seu estabelecimento, cujos os enderegos estao no final desse manual.

Para esclarecimentos sobre Treinamento Técnico, consulte a Toledo do Brasil no seguinte endereco:

TOLEDO DO BRASIL INDUSTRIA DE BALANGCAS LTDA.
CENTRO DE TREINAMENTO TECNICO

Rua Manoel Cremonesi, 01 - Jardim Belita

CEP 09851-330 - Sao Bernardo do Campo - SP

Telefone: (11) 4356-9000

Suporte Técnico: (11) 4356-9009 (Custo de uma ligagéo local)
Fax: (11) 4356-9465

E-mail: suporte.tecnico@toledobrasil.com

Site: www.toledobrasil.com

Sua satisfacdo é de maior importancia para todos nés da Toledo do Brasil, que trabalhamos para Ihe oferecer as melhores solugoes
de pesagem do Brasil.

Desejamos a vocé muitos anos de uso de seu Indicador digital de peso Tl 310.

Atenciosamente,

22%4

.

Guilherme Lopes da Cruz
Analista de Produtos
Linha Automacéo e Controle
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2. DESCRICAO GERAL

2.1. Antes de desembalar seu Tl 310

Antes de instalar ou ligar seu Tl 310, leia atentamente as informagdes contidas neste manual.

Para que o Indicador digital de peso conserve suas caracteristicas iniciais e seu perfeito funcionamento com o decorrer do tempo,
é fundamental que as instrugdes e procedimentos aqui descritos sejam efetuados periodicamente em frequéncia a ser determinada
pelos responséaveis pela manutencao, de acordo com o uso e as condicdes de seu ambiente de trabalho. Nossa recomendagéo é a
frequéncia mensal para execugéo destes procedimentos.

ATENGAO

Se as instrugdes nao forem observadas, poderao ocorrer danos ao equipamento, pelos quais a Toledo do Brasil ndo se responsabilizara.

2.2. Inspecao da embalagem

Verificar se existem avarias visfveis, como partes rompidas, Umidas, etc. Informe ao responsavel a fim de garantir a cobertura de
seguro, garantias de fabricante, transportadores, etc.

2.3. Conteudo da embalagem

Verifique ao abrir a embalagem se contém os seguintes itens:

1) Indicador digital de peso modelo Tl 310;
2) Guia Répido;
3) Flyer institucional (Nao exibido).

@ ) @ prix

e

TI 310* Guia Rapido

*Confira qual modelo de seu Indicador digital de peso modelo Tl 310 foi solicitado ao vendedor no ato da compra.

2.4. Desembalando seu equipamento

Q/~ Leve o equipamento embalado o mais préximo possivel do local de instalagéo.

Recicle a embalagem.

Iy
Lo

A Por favor, leia atentamente o manual. E muito importante a leitura antes de ligar seu equipamento na tomada.
ATENGAO

Prix® é uma marca registrada da Toledo do Brasil IndUstria de Balangas Ltda.

TI310
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3. CONHECENDO SEU EQUIPAMENTO

3.1. Aplicacao

O TI 310 é destinado especialmente para aplicagdes industriais (incluindo ambientes agressivos), desenvolvido para ser utilizado em
pesagens em geral, classificagoes e dosagens, combinando rapidez, protecéao e precisao em suas aplicagdes. Pode trabalhar com
diversas combinagdes de capacidade, nimero de incrementos e plataformas, sistemas de pesagem de tanques, cagambas e silos.
Totalmente programavel via teclado, possibilita comunicagédo com impressora, microcomputador, displays remoto e CLP.

3.2. Visao geral
3.2.1. Vista frontal

Versao Mesa/Parede Versao Painel

Display Grafico Display Grafico

Teclado de Suporte Painel
Teclado de Fungoes
Funcoes
Versao DIN Versao Dosador
Suporte para Teclado de
. .. Func
Trilho DIN Display Graflc | uncoes
(=]
=
D
g Teclg Liga/
E Desliga
(=2
LLI
-
&
§ Botoes de
& operacao
D
=
[ =
(=]
()
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3.2.2. Vista traseira

Versao Mesa/Parede
Saidas Standard

Saidas Opcionais

As saidas opcionais podem variar conforme fornecimento, consulte seu vendedor para mais informagaées.

Versao Painel/DIN

Saidas Standard

Versao Sem
Opcional

Versao Saida
Analdgica

Saidas Oocionais — Versao Saida
aidas Opcionais Ethernet IP/

Profinet Versao Saida

Profibus

Versao Saida
1/0s

As saidas opcionais podem variar conforme fornecimento, consulte seu vendedor para mais informagoes.

Q Nao é possivel obter a comunicagao Ethernet IP ou Profinet simultaneamente no mesmo Indicador digital de peso. Verifique com o

)\ [ vendedor qual o modelo de comunicagao que foi adquirido para sua solugéo.
ATENGAO

TI310 11
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3.3. Caracteristicas

* Display OLED com resolugao de 128 x 64 pixels;

» Diversos sinalizadores, no display, para as fungoes de Tara, Zero, O (estabilidade), Peso Liquido e Bruto, Rede Ethernet, Modo
Coincidéncia (entradas e saidas), Modo Classificagao (Abaixo, Dentro da Faixa, No Alvo e Acima), etc;

» Teclado alfanumérico de contato momentaneo com 13 teclas, de filme de poliéster (mais resistente), (Versdes: Mesa,Parede,
Painel e Dosador);

* Permite a interligagao com plataforma, sistemas de pesagem de tanques, cagambas, silos, operando como pesador, comparador,
classificador ou dosagem;

* Resolucao interna permite excelente exatidao, alta velocidade de resposta nas pesagens e contagens e possibilidade de programagao
de até 10.000 incrementos, dependendo da balanga;

* Reldgio interno permite a exibigcéo e a associacéo de data e hora na impressao dos dados ou envio para PC ou outros dispositivos
externos;

 Filtro digital em 15 niveis para controle de tempo de estabilizagao das pesagens em ambientes sujeitos a vibragoes, ventos ou
por variagao excessiva da carga a ser pesada, permitindo uma indicagao estavel e sem flutuacoes;

* Comunicagdo com impressores térmicos e matriciais (Prix 451, Prix ITT40, Elgin L42 PRO e Epson LX350);

* Interfaces de comunicagao: RS-232C, RS-485, Loop de Corrente, Ethernet TCP/IP (Cabo), USB Host, Fieldbus (Modbus RTU,
Modbus TCP, Profibus DP, Ethernet IP e Profinet I/0), Saida Analdgica 4-20 mA e Entrada/Saida Digital (I/O);

* Numero maximo de células de carga (analdgica): Até 8 com impedancia de 350 Q;
e Armazena até 25 setpoints;
* Gabinete em ago inox;
* Grau de protecéao:
- Versao Mesa/Parede: IP69K;
- Versao Painel/DIN: IP20 (Devera ser considerado o indice de protecao do painel elétrico do cliente);

- Versao Dosador: IP65.

Conhecendo seu Equipamento
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4. INSTALAGAO ELETRICA

4.1. Preparacao do local
4.1.1. Condigdes elétricas

Antes de ligar seu TI 310 na rede elétrica, é obrigatério verificar se a tensao elétrica disponivel e a configuragao dos terminais e tomadas
estdo compativeis com as instrugoes abaixo:

* Alinha de alimentacao de seu Tl 310 deve ser estavel e em circuito separado da linha de energia destinada a alimentar maquinas
elétricas como motores, maquinas de solda, alimentadores, vibradores e outros;

* Se atensao elétrica de seu estabelecimento apresentar oscilagdes em desacordo com a variagao permitida, regularize a
instalagao elétrica ou, no caso de impossibilidade, instale um estabilizador automatico de tensao de acordo com a poténcia
nominal de seu Indicador digital de peso.

Fonte multivoltagem 93,5 a 264 Vca, 50/60 Hz

A tomada que alimentara o seu Tl 310 deve ser do tipo Tripolar Universal, possuir fase, neutro e uma linha de terra de boa qualidade,

independente de outros circuitos.

A tomada devera estar também de acordo com as tensdes indicadas nas configuragbes do quadro abaixo:

Padrao NBR 14136
110V 220V
Casos1e2 Caso 3
NEUTRO FASE
TERRA TERRA
FASE FASE
CASO 1 2 CASO 3

Fase/Neutro 110 Vca 220 Vca Fase/Fase 220 Vca
Fase/Terra 110 Vea 220 Vca Fase/Terra 127 Vca
Neutro/Terra 5Vca 5Vca

Internamente & tomada, o terminal neutro NAO pode estar ligado ao terminal terra. Embora o neutro seja aterrado na conexao secundéria
do transformador, nos circuitos de distribuigdo o neutro e o terra assumem referéncias de tensdes distintas, devido ao desequilibrio de
cargas ligadas entre fase e neutro. Assim, eles devem ser considerados como circuitos distintos.

A tensdo entre o neutro e o terra ndo deve ser superior a 5 volts.

* Nos sistemas utilizados pelas concessionarias de energia elétrica e pelas industrias, podem ser encontrados os valores de baixa
tensdo indicados no quadro a seguir;

* Constatando-se qualquer irregularidade com relagao as condigbes expostas, nao se deve proceder, em NENHUMA HIPOTESE,
qualquer atividade que envolva a energizacao, até que se tenha a instalagao elétrica regularizada;

* Nao cabe a Toledo do Brasil a regularizagao das instalages elétricas de seus clientes, tampouco a responsabilidade por danos
causados ao equipamento, em decorréncia da desobediéncia a estas instrucdes. Fica ainda o equipamento sujeito a perda da garantia;

TI310 13
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Instalacao Elétrica

CASO 1 : SISTEMA TRIFASICO EM 220 WCA EM DELTA,
A
T :: 110 VCa, *
110%Ca ry 220 VWCA,
\ 110 YCA
220 VCA —*—« T [ B
/ L Mo vea
1M0VCA = 290 WA,
¢ 1o veA v .
SECUNDARIO DO TRANSFORMADOR
CASO 2 : SISTEMA TRIFASICO EM 220 WVCA EM ESTRELA,
A
220 VCA, 127 vCa, :
20vea T i 127 VCA
— 1 c
220 WICA
I L 4 ¥ g 127 VCA D
SECUNDARIO DO
TRANSFORMADOR
CASO 3 - SISTEMA TRIFASICO EM 380 VCA EM ESTRELA
A
360 VCA 220 VCA
M 4 i B
380 VCA izzu VCA
4 c
/77J777 I 380 VCA 220 VCA
¥ ¥ ¥ D
SECUNDARIO DO
TRANSFORMADOR

ATENGAO

A instalagéo do fio de terra ¢ obrigatoria por uma questao de seguranga seja qual for a tenséo de alimentagao ajustada para o Tl 310.
CUIDADQ! 0 fio de terra ndo deve ser ligado ao fio neutro da rede elétrica, canos de agua, estruturas metalicas, etc.
Para um aterramento correto, observe as instrugoes da norma NBR 5410-ABNT, Sec&o Aterramento.

* Nunca permita a utilizagao de extensdes ou conectores tipo T (benjamins). Isso pode ocasionar sobrecarga na instalacéo elétrica.

4.1.2. Condigdes do local

E muito importante escolher adequadamente o local certo para a instalagdo de seu Tl 310, a fim de propiciar as condigdes fundamentais
ao seu perfeito funcionamento ao longo do tempo.

JAN

ATENGAO

Nunca use ou instale seu T 310 em AREAS CLASSIFICADAS COMO PERIGOSAS devido & combustiveis ou atmosfera explosiva.
Em casos especificos, consulte a Engenharia de Solucoes da Toledo do Brasil.

Considere as limitagcoes de temperatura e umidade relativa do ar na escolha do local de instalagao:

» Temperatura de operacgao: 0°C a + 40°C;

e Umidade relativa do ar: 10% a 95%, sem condensagao.

ATENGAO

Se estas recomendaces ndo forem obedecidas, poderao ocorrer problemas no funcionamento de seu Tl 310, cabendo ao usudrio a
total responsabilidade pelos erros incidentes.

14
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4.2. Recomendacoes importantes

O TI 310 necessita de cuidados na instalagao e uso, para seguranga do operador e do préprio equipamento, como recomendamos abaixo:

Use-o seguindo sempre as instrucdes deste manual.

Nao ligue o Tl 310 se o cabo do adaptador de forga estiver danificado;

Mantenha os cabos longe de superficies quentes;

Certifique-se de que o cabo da plataforma nao esteja esmagado ou prensado;

Desligue sempre o cabo de alimentacdo da tomada antes de um servico de manutengao e limpeza;

Nunca desconecte o Tl 310 da tomada puxando-a pelo fio, desligue-a sempre puxando pelo corpo do adaptador de forga;

N

|
|
\
|
|
|
|

N&o rompa o lacre nem abra seu Tl 310. Nunca adultere qualquer componente e nem realize ajustes ou consertos sem o devido
conhecimento. Além de pdr em risco o funcionamento e perder a garantia, vocé poderé sofrer multa e ter a interdic&o do equipamento
pelo Ipem (Instituto de Pesos e Medidas) de seu estado;

Caso ocorra algum problema no Tl 310, chame a Assisténcia Técnica Toledo do Brasil. Os enderegos e telefones estao no final deste
manual. Se necessario, vocé podera ser treinado no Centro de Treinamento Toledo do Brasil, 0 que o habilitaré a executar servigos de

prevencgao de falhas, além de prepara-lo para usufruir com mais facilidade dos diversos recursos que seu Tl 310 possui;

Nunca utilize objetos para acionar as teclas. O acionamento devera ser sempre com os dedos;

Manchas mais dificeis poderao ser removidas com auxilio de pano levemente umedecido em agua e sab&o neutro;

Nunca use benzina, thinner, &lcool ou outros solventes quimicos na limpeza de seu TI 310.

ATENGAO

0 lacre é obrigatdrio e 0 seu rompimento por pessoas nao qualificadas e ndo autorizadas pela Toledo do Brasil, implicara na perda da garantia.

T

1310
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Funcoes das Teclas

5. FUNGOES DAS TECLAS

5.1. Painel e teclado

Para acessar a programagao do Tl 310, registrar operacoes, modificar
as I/Os, etc., selecione as opgdes através das teclas direcionais.

5.1.1. Versao mesa e parede

Interditado para venda direta ao publico

prix

o]&] o]

5.1.3. Versao trilho DIN

16

5.1.4. Teclas gerais

Tecla Tarar
Permite registrar um peso sobre a plataforma como
’<"> tara, desde que diferente de zero, positivo e estavel.

Tecla Zerar

Zera a indicagao de peso, na faixa de - 2% a + 2% da

%0¢  (apacidade maxima, desde que ndo haja movimento
na plataforma e esteja no modo peso bruto (sem tara).
Tecla Imprimir

Desde que nao haja movimento na plataforma, envia os
dados da operacéo ao PC, Impressoras, etc.

©

Tecla Esc

Aborta a operagao em curso e retorna ao modo de
Ese | pesagem.

No modo Programagao, retorna um passo de cada vez
e permite n&o salvar as alteracoes efetuadas.

Tecla Help (Ajuda)
Utilizada para exibir informagoes sobre funcionalidades
do TI'310.

Tecla Limpar

Limpa todos os dados do campo selecionado, digitados
C durante a operagao e/ou programagao do Tl 310.

Tecla Ligar/Desligar

@ Liga ou desliga o Tl 310.

Tecla Entrar

Aceita e confirma os dados inseridos ou opcoes
selecionadas.

Pl

Teclas Direcionais

~ Teclas direcionas servem para navegar entre as fungoes
¢ 7 eopgodes da configuracéo.

Tecla Alvo

&

Permite salvar as alteragbes realizadas e retorna a
operacao.

TI310




5.2. Sinalizadores

Zero

I \nforma que a plataforma esta vazia.

Peso Liquido

I |nforma que um valor de tara foi registrado.

Peso

. Informa a unidade de medida em utilizacédo (kg).

Tara Predeterminada

. Informa a existéncia de uma tara manualmente.

Estabilidade
el 'nforma que o peso da plataforma encontra-se estavel.

Ethernet

Quando o icone estiver habilitado (em preto), informa
que o Tl 310 encontra-se conectado na rede.

Fieldbus

Ethernet IP, Modbus RTU ou Profinet 10) esté habilitada.

. Informa que a comunicacéo Fieldbus (Profibus DP,

Saida analdgica

Informa que a comunicagao via Saida Analdgica esta
habilitada.

Entrada digital

BEEEl 'nforma o estado de cada entrada da placa de I/O.
Saida digital

EEERll Informa o estado de cada saida da placa de /0.
Setpoint

[HZ8§ 'ndica o numero do setpoint selecionado.

TI310
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6. LIGANDO 0 Tl 310

6.1. Ligando o Tl 310 pela primeira vez

Antes de realizar qualquer operagdo com o Tl 310, € importante observar todas as instrugoes de instalagcéo e recomendagdes contidas
neste manual. Com todas as recomendagoes atendidas, conecte o plugue de alimentagao a tomada.

O Indicador digital de peso ligara automaticamente.

Apobs a sequéncia de inicializagao (Prix), sera mostrada a tela inicial.

Tecle para vocé acessar aos menus do Tl 310.
Para retornar, tecle @

6.2. Teclar Ligar/Desligar

Para desligar ou religar o Tl 310, tecle @ e mantenha pressionada por aproximadamente 2 segundos.

18 TI310




7. VISAO GERAL DOS MENUS

7.1. Menu de programacao

—| 1- Setpoints |—| Define parametros de setpoint, conforme o modo de operagao I/O. |

—| 2 - Acumuladores |—| Visualizagdo dos acumulados.

—| 3 - Configuragao |—| Acesso aos menus de programacao.

TI310
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Visao Geral dos Menus

7.1.1. Setpoints

7.1.2. Acumuladores

ik

Setpoint 1

B

Setpoint 2

—] 24 -

Setpoint 24

{25

Setpoint 25

Exibe os valores totais de peso acumulado.

Exibe o total de ciclos acumulados.

Exibe o fluxo de material em quilograma/hora.

20
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7.1.3. Configuracao

OPERAGAO 1/0 Define a operagéo com as |/Os.

CONTROLE DE Exib Ametros de tara, filtro digital, relogio, et
OPERAGAO Xloe 0S parametros de tara, 1iitro digital, reloglo, etc.

TI310

COMUNICAGAO

Permite configurar as opgdes de interfaces com periféricos.

AREA RESTRITA Acesso restrito para técnicos autorizados da Toledo do Brasil.

eSS A trit técni torizados da Toledo do Brasil
OPERACIONAIS cesso restrito para técnicos autorizados da Toledo do Brasil.

21
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Geral dos Menus

Visao

7.1.3.1. Operacao 1/0s

1/08

INOPERANTES

DOSAGEM NA

CARGA

DOSAGEM NA

DESCARGA

DOSAGEM

DESCARGA
TANQUE

Todos os I/Os desabilitados.

—{ Tolerancia SP

—| Acumulacéo Peso

—| Velocidade de Alimentacao

—| Configuragao Velocidade de Alimentagao

—| Dosagem Peso Liquido

—| Detector Movimento

—| Impresséo Fim de Ciclo

—| Espera apos Alimentagao

|
|
|
|
|
|
|
|
—| Descarga |
|
|
|
|
|
|
|
|

—| Espera apos Final

—| Correcéo Antecipagao

—| Fluxo de Carga

—| Tempo de Impacto

—| Tempo Estabiliza Carga

—| Tempo Estabiliza Descarga

—| Tempo Acionamento Jogging

—| Tempo Acionamento Saida

—| Tolerancia SP

—| Acumulacéo Peso

—| Velocidade de Alimentacao

—| Configuragao Velocidade de Alimentagao

—| Detector Movimento

—| Impresséo Fim de Ciclo

—| Espera apos Alimentagao
—l Espera apos Final

—| Corregéo Antecipagao

—| Tempo Acionamento Saida

—| Tolerancia SP

—| Acumulacédo Peso

—| Velocidade de Alimentacao

—| Configuracao Velocidade de Alimentagao

—| Detector Movimento

—| Impresséo Fim de Ciclo

—| Espera apos Alimentagao
—l Espera apos Final

—| Corregéo Antecipagao

—| Tempo Acionamento Saida

22
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TI310

COINCIDENCIA

CLASSIFICAGAO

—| Polaridade Saida 1

—| Polaridade Saida 2

—| Polaridade Saida 3

_| Polaridade Saida 4

—| Atualiza Saida Peso Positivo

—| Atualiza Saida Estavel

—| Mantém Saidas

—| Polaridade Saida 1

—| Polaridade Saida 2

—| Polaridade Saida 3

_| Polaridade Saida 4

—| Atualiza Saida Peso Positivo

—| Atualiza Saida Estavel

— Botao Classificar

—| Classifica no Display

—{ Tolerancia SP

—| Acumulacéo Peso

—| Velocidade de Alimentagao

—| Configuragéo Velocidade de Alimentagao

—| Dosagem Peso Liquido

—| Impresséo Intermediaria

—| Impresséo Subtotal

—| Impresséo Fim de Ciclo

—| Correcéo Antecipacao

—l Saida de Ciclo Completo

—| Acionamento de Ciclo Completo

—| Peso Ciclo Completo

—| Tempo de Impacto

—| Tempo Estabiliza Carga

—| Tempo Estabiliza Descarga

—| Tempo Acionamento Saida

23
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Geral dos Menus

Visao

24

TOLFLUX

GRANEL

—| Tolerancia SP

—| Acumulacao Peso

—| Dosagem Peso Liquido

—| Impresséo Intermediaria

—| Impresséao Subtotal

—] Impressao Fim de Ciclo

—| Corregéo Antecipagao

—| Saida de Ciclo Completo

—| Acionamento de Ciclo Completo

—| Peso Ciclo Completo

—| Tempo de Impacto

—| Tempo Estabiliza Carga

—l Tempo Estabiliza Descarga

—| Tempo Acionamento Jogging

—| Tempo Acionamento Saida

TI310



7.1.3.2. Controle de operagao

TI310

—

—| 1- Tara predeterminada

—| 2 - Tarasucessiva

3 - Tara permanente

4 - Tara automética

5- Limpeza Automatica

6 - Limpa Qualquer Condigao |

FILTRO
DIGITAL

ALTERAR SENHA

NUMERO SERIAL

IMPORTAR/

EXPORTAR
SETPOINTS

7 - Limpa Somente em Zero |

Permite definir o nivel do filtro digital para controle de estabilidade do peso.

Permite ajustar data e hora do Indicador digital de peso.

Permite a alteragao da senha atual.

Permite inserir o nUmero sequencial inicial.

Permite definir o idioma do Indicador digital de peso.

Permite digitar o nimero de série do seu equipamento.

Permite realizar a importagao ou exportagao dos setpoints para um pendrive. |

25
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Visao Geral dos Menus

7.1.3.3. Comunicacao

ETHERNET
TCP/IP

FIELDBUS

SAIDA
ANALOGICA

1- Serial 1

|—| 2- Serial2|

- Endereco IP

- Méscara de Rede

- Gateway

- Porta

- Tipo de Protocolo

- Porta Modbus TCP

- Profibus DP

- Ethernet IP

- Modbus TCP

- Modbus RTU

- Profinet 10

- Configuragao

- Ajuste Zero/Span

26
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8. PROGRAMANDO 0 EQUIPAMENTO

O TI 310 dispde de recursos de configuragao programaveis,

que podem ser acessados e reprogramados via teclado, sendo

armazenados em memoria e permanecendo gravados mesmo
que venha a ser desligada.

8.1. Funcao das teclas no modo de
programacao

Modo Operagao: Acessa a tela de programagéo.
'@ Modo Programacéo: Salva as alteragdes e sai do modo

programacao.
C Limpa dados erréneos do campo inteiro.

Aborta a alteracdo e nao salva e retorna ao menu.
Esc

Permite a navegagao entre os menus disponiveis.
Permite a selecao dos caracteres.

Aceita e confirma os dados inseridos e/ou opgoes
(J selecionadas.

8.2. Acesso ao menu principal

Antes de realizar qualquer operagdo com o Tl 310, € importante
programar o equipamento.

Com o TI 310 na tela de pesagem, tecle .

Atela abaixo seré exibida. Navegue até o parametro “Configuracéao”

e tecle .

TI310

Neste momento sera requisitado a senha para acessar o parametro
de configuragdo. Com as teclas direcionais, digite a senha de

acesso e tecle . A senha de fabrica € “1234” (default).

O Tl entrard no modo de configuracdo e serda mostrado no display
4 grupos de configuragéo.

Lot 1y

8.3. Acesso alternativo

Existe um segundo modo de acesso ao grupo de parametros do
usuario, utilizado quando o Indicador digital de peso estiver sido
programado erradamente para algum modo de dosagem que
requer o uso da chave “Programar/Operar” e esta nao estiver
conectado ao indicador digital de peso.

Nessa situacéao, ndo é permitido mais o0 acesso aos menus de
programacao.

Para acesso aos parametros criamos um acesso alternativo.

1) Para utilizar este acesso, desligue o Indicador digital de peso

através da tecla @;

2) Ligue novamente através da tecla @ Tecle e mantenha

pressionadas as teclas e enquanto o Indicador

digital de peso ¢ inicializado, até exibir o campo para digitagéo
da senha;

3) O acesso ao menu seréa via mesma senha cadastrada. Em
seguida, sera exibida a tela de programagao.
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8.4. Acesso ao menu prmc'pal com O Tl entrara no modo de configuragéo e sera mostrado no display
s 5 grupos de configuragao.
modo tanque

Quando o modo tanque esté habilitado, uma segunda forma de
acesso aos parametros é disponibilizada, permitindo que o ajuste de
indicacao seja feito sem a necessidade de fechar o jumper na placa.

Com o TI 310 na tela de pesagem, tecle .

8.5. Menus de programacao

Os menus disponiveis no Tl 310 para programacgéo, sao:

* Operacéao I/Os;

e Controle de Operacao;

Atela abaixo sera exibida. Navegue até o parametro “Configuragao” Comunicacao;

* AreaRestrita;
etecle .
* Testes Operacionais.

8.5.1. Operacao de 1/0s

Este menu permite a definigdo dos parametros do modo de
operacao de I/Os do indicador.

* |/Os inoperantes;
Neste momento sera requisitado a senha para acessar o parametro Dosagem na carga;

de configuragao, porem tecle 3 vezes a tecla para acessar * Dosagem na descarga;
0s parametros de outra maneira. . Dosagem na descarga tanque;

¢ Coincidéncia;
* C(Classificacao;
e Tolflux;

e Tolflux Granel.

Caso nao esteja instalada a placa I/0, este pardmetro devera ser
configurado obrigatoriamente como 1/0s inoperantes. Caso seja
Apos isso a mensagem acima do display mudara para “Digite programado para outra opgéo, podera ocasionar o bloqueio de
senha de acesso restrito”. fungoes importantes do teclado e ndo mais permitir o acesso
ATENGAO  a0s pardmetros de configuracéo. Caso isto ocorra, recorrer

a0 modo de acesso secundario dos parametros do grupo de
usuario, conforme ja descrito anteriormente.

Com as teclas direcionais digite a senha de acesso e tecle .

A senha padrao é “1421”.
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8.5.1.1. Tolerancia SP (Setpoint)

Permite a selecdo do modo de operagéo da tolerancia do
setpoint.
¢ Desabilitado: Tolerancia desabilitada;

* Tolerancia de peso: Verificada apds o término do ciclo de
alimentagao (dosagem na carga) ou descarga (dosagem
na descarga);

« Tolerancia de zero: Verificada antes do inicio de ciclo;

* Toleréancia de peso recipiente: Verificada antes do inicio de ciclo.

Atolerancia de zero e tolerancia de peso de recipiente nao
atuam no modo Dosagem na Descarga Tanque.

JAN

ATENGAO

8.5.1.2. Impressao intermediaria

Seleciona um critério para controlar impressoes intermediarias
de subtotais, cujo intervalo é definido no parametro “Impressao
de subtotais”.

e Impressdes por nimero de ciclos;

e Impressao por minutos.

8.5.1.5. Velocidade de alimentacao
Permite a selecdo entre 1 ou 2 velocidades de alimentagao.

e Velocidade unica;

e Duas velocidades.

JAN

ATENGAO

Este parametro ndo atua nos modos Granel, Coincidéncia e
Classificagao.

8.5.1.6. Configuracao velocidade de alimentacao

Permite a selecéo de alimentacéo alternada ou simultanea das 2
velocidades.

» Alternada: Somente a saida respectiva, rapida ou lenta, estara
ligada no tempo apropriado;

e Simultanea: As saidas, rapida e lenta, estaréo ligadas para
uma operagao de alimentagao/descarga rapida, e somente a
saida de alimentacéo lenta estara ligada para a alimentagao/
descarga lenta.

JAN

Este parametro ndo atua nos modos Granel, Coincidéncia e
Classificagao.

Este parametro atua somente nos modos Tolflux e Tolflux
Granel.

JAN

ATENGAO

ATENGAO

8.5.1.3. Impressao de subtotal

Permite selecionar intervalo para impressao de subtotais entre 0
e 255 ciclos ou minutos, conforme configuracdo do parametro
“Impressao Intermediarias”.

A configuragdo 0 desabilita a impresséo de subtotais.

Este pardmetro atua somente nos modos Tolflux e Tolflux
Granel.

JAN

ATENGAO

8.5.1.7. Dosagem por peso liquido

Permite habilitar a dosagem na carga por peso liquido. Caso
desabilitado, o sistema dosara com o peso bruto, ndo realizando
a tara antes da alimentacao.

 Desabilitado: O sistema dosara com o peso bruto. Nao realizara a
tara antes da alimentacao;

» Habilitado: O sistema dosara com o peso liquido. Ira tarar
automaticamente antes da alimentagao. Este também limpara
a tara antes de descarregar se o ciclo de descarga estiver
incluido na sequéncia de pesagem.

8.5.1.4. Acumulacao do peso final
Permite a acumulagéo do peso no término do ciclo nas dosagens.

» Desabilitado: Desabilita a acumulagao;

» Habilitado: Realiza acumulagéo.

Este parametro atua somente nos modos Dosagem na Carga,
Tolflux e Tolflux Granel.

JAN

ATENGAO

Este parametro ndo atua nos modos Coincidéncia e
Classificagao.

JAN

ATENGAO

TI310
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8.5.1.8. Detector de movimentos
Permite ativar o detector de movimentos.

* Desabilitado: Uma condicao de ndo movimento ndo é necessaria
para a alimentagao ou ciclo de descarga antes de proceder com
a sequéncia;

 Habilitado: Uma condicdo de ndo movimento deve ocorrer
depois da alimentacao ou da descarga antes da continuacao da
sequéncia.

0bs. As fungoes abaixo dependem de uma condigao de ndao movimento
para atuarem. Elas deverdo ser desabilitadas para que ndo seja necessaria
uma condigdo de ndo movimento em tais circunstancias.

» Tolerancia de recipiente;

e Acumulacéo de peso;

e Dosagem na carga em peso liquido;

* Impresséo apos término do ciclo.

Este parametro ndo atua nos modos Tolflux, Tolflux Granel,
Coincidéncia e Classificagao.

ATENGAO

8.5.1.11. Correcao automatica da antecipagao
Permite ativar a antecipacéo automatica da antecipagéo.

 Desabilitado: Corregao automatica da antecipagao desabilitada;

 Habilitado: Ira corrigir a antecipagéo a cada ciclo, pela metade
(50%) da diferenca entre o alvo e o peso final, limitado ao valor
da lenta. No modo Tolflux Granel, a correcéo é feita a cada 5
ciclos, através da média de peso destes ciclos.

JAN

ATENGAO

Este para@metro nao atua nos modos Coincidéncia e
Classificagao.

8.5.1.12. Fluxo de carga apds o término do ciclo

Permite ativar a exibigcdo do fluxo de carga apds o término do
ciclo.
¢ Desabilitado: Inibe o fluxo no término do ciclo;

» Habilitado: Exibe temporariamente o fluxo de carga apds o
término do ciclo.

8.5.1.9. Impressao apos fim de ciclo
Permite ativar a impressédo apds o término do ciclo.

* Desabilitado: Nenhuma impresséo sera feita apés o ciclo;

 Habilitado: Ocorrera uma impresséo automética apds o término
do ciclo. Sempre ir& esperar por uma condigdo de ndo movimento
para disparar a impressao.

Este pardmetro nao atua nos modos Coincidéncia e
Classificacao.

ATENGAO

Este parametro atua somente no modo Dosagem na
Carga.

JAN

ATENGAO

8.5.1.13. Saida de ciclo completo
Permite ativar a saida de ciclo completo nos ciclos intermediérios.

 Desabilitado: A saida do ciclo completo seré acionada somente
ao final do carregamento total (ao atingir o subtotalizador);

» Habilitado: A saida do ciclo completo sera acionada a cada
final de ciclo.

8.5.1.10. Espera apos o ciclo de alimentacao

Permite ativar a espera de um comando de descarga apés o
ciclo de alimentacao, se o ciclo de descarga estiver habilitado.

» Desabilitado: Nao havera espera apdés o término do ciclo.
Iniciara o ciclo de descarga automaticamente;

» Habilitado: Aguardara por um comando de inicio de descarga.

Este parametro ndo atua nos modos Tolflux, Tolflux Granel,

\ [ Coincidéncia e Classificagéo.
ATENGAO
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Este pardmetro atua somente nos modos Tolflux e Tolflux
Granel.

JAN

ATENGAO
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8.5.1.14. Acionamento da saida de ciclo completo

Permite selecionar o modo de acionamento da saida de ciclo
completo.
* Modo 1: Acionamento a cada ciclo, em forma de pulso;

e Modo 2: Acionamento de esteira (aciona no inicio e desliga
no final do carregamento);

* Modo 3: Acionamento a cada determinada quantidade de peso.

Modo 1

Aciona a saida de ciclo completo a cada final de ciclo, desde
que o parametro “Salda de ciclo completo” esteja habilitado. No
ciclo final, a saida é acionada e permanece assim até o inicio de
um Novo carregamento.

Modo 2
Habilita o acionamento de uma esteira:

 Estado inicial: Saida desligada;

e Ao iniciar um ciclo: Saida ligada;

» Durante o carregamento: Saida permanece ligada;
* Ao finalizar um carregamento: Saida desligada;

e Ao parar um ciclo: Saida desligada.

Modo 3

A saida sera acionada em forma de pulso, sendo que cada
pulso sinaliza uma porgao de peso acumulada. Esta porgao de
peso devera ser programada através do parametro “Peso para
Acionamento de Ciclo Completo”. Pesos remanescentes de um
carregamento sao considerados no carregamento seguinte.
Para desconsiderar pesos remanescentes, realizar o comando
de limpeza dos acumulados, no grupo acumuladores.

Este pardmetro atua somente nos modos Tolflux e Tolflux
Granel.

ATENGAO

8.5.1.15. Peso para acionamento de ciclo completo

Permite selecionar o peso para acionar a saida de ciclo completo,
guando esté operando em modo 3. Campo de 6 digitos numéricos,
programavel na mesma unidade de peso da balanca.

Este parametro atua somente nos modos Tolflux e Tolflux
Granel.

ATENGAO

TI310

8.5.1.16. Tempo de impacto da carga

Permite definir o tempo de espera entre o acionamento da
alimentagéo e o inicio da verificacdo do setpoint de alimentagéo.
Pode ser configurado de 0 a 6 segundos, com passos de 0,5
segundo.

Sua utilizagao € comum quando o impacto da carga, no momento
em gue a alimentacé&o ¢ ligada, atinge um pico suficiente para
desligar a saida de alimentacéo.

Este pardmetro atua somente nos modos Dosagem na
Carga, Tolflux e Tolflux Granel.

ATENGAO

8.5.1.17. Tempo de estabilizacao apos a carga

Permite definir o tempo entre o corte da saida de alimentagéo e
a verificagao de estabilidade da pesagem. Pode ser configurado
de 0 a 6 segundos, com passos de 0,5 segundos.

Este parametro atua somente nos modos Dosagem na
Carga, Tolflux e Tolflux Granel.

ATENGAO

8.5.1.18. Tempo de estabilizagao apos a descarga
Permite definir o tempo entre o corte da saida de descarga e a

verificagao de estabilidade da pesagem. Pode ser configurado
de 0 a 6 segundos, com passos de 0,5 segundos.

JAN

ATENGAO

Este parametro atua somente nos modos Dosagem na
Carga, Tolflux e Tolflux Granel.

8.5.1.19. Tempo de acionamento de jogging

Permite definir o tempo em que a saida de alimentagcéo permanece
acionada, apos esta ter sido desligada e identificado que o setpoint
nao foi atingido. Pode ser configurado de 0 a 6 segundos, com
passos de 0,5 segundos. A configuragcao 0 desabilita 0 acionamento

de jogging.

JAN

ATENGAO

Este pardmetro atua somente nos modos Dosagem na
Carga e Tolflux Granel.

Programando o Equipamento
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8.5.1.20. Tempo de acionamento da saida de ciclo

completo

Permite definir o tempo em que a saida de ciclo completo ficara
acionada apds o término de um ciclo. Pode ser configurado de
0 a 6 segundos, com passos de 0,5 segundos.

Utilizado geralmente nas aplicagoes de Ensak.

Este pardmetro nao atua somente nos modos Coincidéncia
e Classificacao.

JAN

ATENGAO

8.5.1.21. Polaridade da saida 1

Permite selecionar a polaridade da saida 1.
» Desabilitado: A saida 1 ficara desligada abaixo do setpoint e
ligada acima do setpoint;

 Habilitado: A saida 1 ficara ligada abaixo do setpoint e desligada
acima do setpoint.

Este pardmetro atua somente nos modos Prop6sito Geral e
Classificagao.

JAN

ATENGAO

8.5.1.22. Polaridade da saida 2

Permite selecionar a polaridade da saida 2.
» Desabilitado: A saida 2 ficara desligada abaixo do setpoint e
ligada acima do setpoint;

 Habilitado: A saida 2 ficara ligada abaixo do setpoint e desligada
acima do setpoint.

Este pardmetro atua somente nos modos Prop6sito Geral e
Classificagdo.

JAN

ATENGAO

8.5.1.24. Polaridade da saida 4

Permite selecionar a polaridade da saida 4.

» Desabilitado: A saida 4 ficara desligada abaixo do setpoint e
ligada acima do setpoint;

 Habilitado: A saida 4 ficara ligada abaixo do setpoint e desligada
acima do setpoint.

JAN

ATENGAO

Este pardmetro atua somente nos modos Propésito Geral e
Classificagao.

8.5.1.25. Atualizagao das saidas somente em peso
positivo

Permite o acionamento das saidas somente em peso positivo.

 Desabilitado: As saidas serdo atualizadas nas direcdes negativas
e positivas de peso (valores absolutos);

» Habilitado: As saidas serdo atualizadas apenas na diregéo
positiva do peso. Elas permanecerao abaixo do estado de
setpoint enquanto o peso estiver negativo.

JAN

ATENGAO

Este pardmetro atua somente nos modos Propésito Geral e
Classificagéo.

8.5.1.26. Atualizacao das saidas somente em estavel
Permite o acionamento das saidas somente em estabilidade.

» Desabilitado: As saidas sempre refletirdo o status atualizado
do setpoint;

* Habilitado: As saidas seréo atualizadas somente quando néo
houver movimentagao na plataforma de pesagem.

8.5.1.23. Polaridade da saida 3

Permite selecionar a polaridade da saida 3.
» Desabilitado: A saida 3 ficara desligada abaixo do setpoint e
ligada acima do setpoint;

 Habilitado: A saida 3 ficara ligada abaixo do setpoint e desligada
acima do setpoint.

Este pardmetro atua somente no modo Classificagao.

JAN

ATENGAO

Este pardmetro atua somente nos modos Prop6sito Geral e
Classificagao.

JAN

ATENGAO
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8.5.1.27. Mantém saidas

Permite que haja comparacgao apenas no processo de carga, ou
seja, na descarga, as saidas permanecem com o mesmo status.

Para que o sistema volte a comparar, € necessério que a balanca
retorne para a faixa de zero.

» Desabilitado: As saidas sempre refletirdo o status atualizado
do setpoint;

» Habilitado: As saidas seréo atualizadas somente quando néao
houver movimentagao na plataforma de pesagem.

Este pardmetro atua somente no modo Coincidéncia.

JAN

ATENGAO
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8.5.2. Controle de operagao

Este menu permite a definicdo dos parametros de controle de
operagao do Indicador digital de peso.

8.5.2.1. Tara

Permite escolher entre as opgoes disponiveis, caso habilitado.

8.5.2.1.1. Limpeza automatica de tara

Quando habilitado, permite a limpeza automatica da tara
memorizada, apés retirar todo o peso inserido na plataforma,
incluindo o peso da tara.

8.5.2.1.2. Tara predeterminada

Quando habilitado, ativa a configuracao de tara através do
teclado.

8.5.2.1.3. Tara sucessiva

Quando habilitado, permite a memorizacdo de tara sobre tara,
ou seja, um peso podera ser descontado como tara mesmo que
ja exista um valor previamente memorizado como tara.

8.5.2.1.4. Tara permanente

Quando habilitado, a tara inserida sera armazenada em memoria
n&o-volatil, ou seja, mantendo-a mesmo apds o Tl 310 ser desligado.
Ao inserir uma tara permanente, o parametro “Tara” fica desabilitado,
impedindo que novas taras sejam inseridas.

Para retirar a tara armazenada na memaria ou inserir uma nova
tara, é necessario entrar no menu de programagao e habilitar o
parametro “Tara”.

8.5.2.1.5. Tara automatica

Quando habilitada, permite a tara automéatica, onde o primeiro peso
inserido na plataforma é entendido como tara e automaticamente o
valor € descontado.

Ao habilitar, automaticamente o parametro “Limpeza automatica
de tara” sera habilitado e os demais modos de retirada de tara
serao desabilitados e ndo sera possivel habilité-los, ou seja, a

“Tara automatica” funciona apenas em conjunto com a “Limpeza
automatica de tara”.

8.5.2.1.6. Limpa qualquer condigao

Quando habilitado, permite que a tara seja removida mesmo
com peso sobre a plataforma de pesagem.

8.5.2.1.7. Limpa somente em zero

Quando habilitado, permite que a tara seja removida somente quando
a plataforma de pesagem estiver vazia (peso bruto igual a zero).

TI310

8.5.2.2. Filtro digital

Permite selecionar o nivel de filtro digital do equipamento.

Permite configurar em 16 niveis de filtro, sendo que o 0 (zero) é
desabilitado e 0 15 sendo o nivel mais alto.

O Filtro Digital deve ser utilizado em ambientes onde a estabilizacao
do peso na plataforma é dificultada, seja por excesso de vibragao,
ocorréncia de ventos ou por variacao excessiva da carga a ser
pesada. Quanto maior o filtro, maior sera o tempo necessério para a

estabilizagdo do peso no display. Consequentemente, selecionar o
menor nivel de filtro possivel, dara maior velocidade ao equipamento.

8.5.2.3. Relagio

8.5.2.3.1. Data

Permite alterar a data do Indicador digital de peso, com o
seguinte formato: dd/mm/aa.

8.5.2.3.2. Hora

Permite alterar a hora do Indicador digital de peso, com o
seguinte formato: hh:mm:ss.

O formato da hora é de 24 h.

8.5.2.4. Alterar senha

Permite alterar a senha (4 digitos, entre 0 e 9) do Indicador digital
de peso, com o seguinte formato: nnnn.

8.5.2.5. Sequencial

Permite informar um sequencial que seré incrementado a cada
comando de impressao. Ao atingir o valor 999999, retornara
automaticamente para 000001,

8.5.2.6. Idioma

Permite escolher entre os idiomas disponiveis.

Diponivel nos idiomas Portugués e Espanhol.

ATENGAO

8.5.2.7. Numero serial

Permite digitar o nUmero serial do equipamento, com até 8
caracteres.

8.5.2.8. Importar/exportar setpoints

Permite realizar a importacao ou exportacao dos setpoints para
um pendrive.

Programando o Equipamento
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8.5.3. Comunicacao

Para a correta configuragao, identifique as saidas disponiveis

em seu Tl 310.
ATENGAO

Permite selecionar entre as opcoes disponiveis.

8.5.3.1. Seriais

8.5.3.1.1. Serial 1e 2

Até a versao “6.02AL" a serial 1 era destinada apenas para
impressoras e a serial 2 apenas para os protocolos.

A partir da versé@o “6.02B1” ambas seriais tem a mesma funcao.
Para mais informacdes consute a Engenharia de Solugoes
da Toledo do Brasil.

ATENGAO

Os subgrupos Serial 1 e Serial 2 possuem a mesma lista de
opcdes de impressores e protocolos para configuragao.

Permite selecionar a impressora utilizada dentro os modelos
disponiveis:

e Prix 451;

e Prix ITT40 (Elgin L42 PRO);

e Epson LX350.

Permite selecionar os seguintes protocolos disponiveis:

» DR200 - Comunicagdo com display remoto Prix DR200;

* DR500 - Comunicagdo com display remoto Prix DR500;

* Modbus RTU - Comunicacéo com CLP;

* P03 - Comunicagao com computador;

* P10 - Comunicagdo com computador;

» P15 - Comunicagao com computador;

e P03 com TZPC - Comunicagao com computador (com recepgao TZPC);

* P10 com TZPC - Comunicagao com computador (com recepgao TZPC).

0 protocolo P15 nédo pode ser configurado em ambas seriais

ATENGAO a0 mesmo tempo.

Etiquetas por Impressao

Permite selecionar a quantidade de etiquetas que se deseja que
sejam impressas de uma Unica vez. Valor entre 1 e 5 etiquetas.

Para a correta impressdo do codigo de barras na impressora
Prix 451, & necessario verificar a configuragéo dos jumpers
daimpressora. Necessario estar a configuracao 28.
Consulte 0 manual da sua impressora para mais detalhes.

JAN

ATENGAO

Disponivel para as impressoras Prix 451, Prix ITT40
(Elgin L42 PRO).

ATENGAO

Composigao do Cddigo de Barras

Permite selecionar as informacdes que serdao impressas nas
barras do cédigo de barras.

e Peso liquido;

* Peso liquido e Sequencial.

Disponivel para as impressoras Prix 451, Prix [TT40
(Elgin L42 PRO).

JAN

ATENGAO

Separador decimal

Permite selecionar o separador decimal que saira no cddigo
CODE128.

e Virgula;
¢ Ponto.

Disponivel para as impressoras Prix 451, Prix ITT40 e
Elgin L42 PRO.

ATENGAO

Intensidade de Transferéncia

Permite configurar a intensidade de transferéncia no momento
da impressao da etiqueta. Valores entre 0 e 20.

Disponivel somente para a impressora Prix ITT40.

VAN

ATENGAO

Disponivel para as impressoras Prix 451 , Prix ITT40

\ | (Elgin L42 PRO).
ATENGAO

Linhas de Impressao
Permite selecionar a quantidade de linhas de impressao.

e Umallinha: Todos os dados sairdo na mesma linha;

» Duas linhas: Informagoes gerais na primeira linha; bruto, tara
e liquido na segunda linha;

» Miltiplas linhas: Cada informagdes sera impressa em uma
linha.

34

Tipo do Cadigo de Barras

Permite selecionar o tipo de cédigo de barras que serd impresso
nas etiquetas.

» CODE128.

Disponivel somente para a impressora Epson LX350.

ATENGAO
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Largura Ultimo Campo

Permite selecionar a largura de impresséo do Ultima campo
(peso liquido).

o Simples: Impresso com caractere normal;

* Dupla: Impresso com caractere negrito.

8.5.3.1.2. Protocolos

Permite selecionar o protocolo de comunicacao que sera utilizado
e suas caracteristicas especificas.

8.5.3.1.3. Configuragao
Taxa de Transmissao

Permite selecionar a taxa de transmiss&o do protocolo selecionado.

e 4800 bauds; e 38400 bauds;
e 9600 bauds; e 57600 bauds;
e 19200 bauds; ¢ 115200 bauds.
Bits de dados

Permite selecionar a quantidade de bits de dados.

e T bits;
8 bits.

Paridade

Permite selecionar a paridade.
e Nenhuma;

o impar;

* Par

e Sempre zero.

Stop bit

Permite selecionar a quantidade de stop bits.
e 1 stop bit;

e 2 stop bits.

Inicio de Texto

Permite habilitar o envio do inicio do texto.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

ATENGAO
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Peso Bruto ou Liquido

Permite habilitar o envio do status de bruto ou liquido..

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

JAN

ATENGAO

Peso Positivo ou Negativo

Permite habilitar o envio do status de positivo ou negativo.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

JAN

ATENGAO

Sub ou Sobrecarga

Permite habilitar o envio do status de subcarga ou sobrecarga.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

ATENGAO

Estavel ou Instavel

Permite habilitar o envio do status de peso estavel ou instavel.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

VAN

ATENGAO

Zero Capturado

Permite habilitar o envio do status de zero capturado no canal
serial.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

VAN

ATENGAO

Flag de Print

Permite habilitar o envio do status da tecla Imprimir no canal
serial.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

VAN

ATENGAO

Peso Bruto

Permite habilitar o envio do peso bruto no canal serial.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

ATENGAO
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Tara

Permite habilitar o envio do valor da tara no canal serial.

Ciclo de dosagem

Permite habilitar o envio do ciclo de dosagem no canal serial.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

JAN

ATENGAO

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

JAN

ATENGAO

Data

Permite habilitar o envio da data no canal serial .

Estado dos I/0s

Permite habilitar o envio do Estado dos I/Os no canal serial.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

JAN

ATENGAO

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

JAN

ATENGAO

Hora

Permite habilitar o envio da hora no canal serial.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

ATENGAO

Sequéncial

Permite habilitar o envio do sequencial no canal serial.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

VAN

ATENGAO

Carriage Return (Retorno do Carro)

Permite habilitar o envio do retorno do carro (CR) no canal.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

JANN

ATENGAO

Checksum

Permite habilitar o envio do byte de checksum no canal serial.

Disponivel nos protocolos P03, P03 com recepgdo, P10 e
P10 com TZPC.

VAN

ATENGAO

Tipo de Transmissao
Permite selecionar o tipo de envio do protocolo no canal serial.

* Demanda: Os dados serao enviados somente quando a tecla
Imprimir for acionada;

e Continuo: Os dados serao enviados continuamente.

Acumulador

Permite habilitar o envio do Acumulador no canal serial. Nos
modos de dosagem na carga, descarga e descarga tanque,
serd enviado o acumulador total, enquanto nos modos Tolflux e
Tolflux-Granel seré enviado o acumulador parcial.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

ATENGAO

Contador de ciclos

Permite habilitar o envio do contador no canal serial. Nos modos
de dosagem na carga, descarga e descarga tanque, sera enviado
o ciclos total, enquanto nos modos Tolflux e Tolflux-Granel sera
enviado o contador parcial.

VAN

ATENGAO

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

Fluxo de carga
Permite habilitar o envio Fluxo de carga atual no canal serial.

VAN

ATENGAO

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

Incrementos

Permite habilitar o envio do valor do peso do display em incrementos
no canal serial.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

ATENGAO

Disponivel nos protocolos P03, P03 com recepgao, P10 e
P10 com TZPC.

VAN

ATENGAO

36

TI310




Chave Programar/Operar

Permite habilitar o envio do status da Chave Programar/Operar no
canal Serial.

8.5.3.2. Ethernet TCP/IP

Permite configurar a rede Ethernet TCP/IP e o protocolo de
comunicacao.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

VAN

ATENGAO

Setpoint Programados

Permite habilitar o envio do nimero de Setpoint programados no
canal serial.

Disponivel nos protocolos P10 e P10 com TZPC.

ATENGAO

Separador Decimal

Permite selecionar o caractere utilizado como separador decimal
no campo Peso.

e Virgula;
* Ponto.

Disponivel somente no protocolo P15.

Antes de inserir um endereco IP, Mascara de Rede e Gateway,

)\ | consulte o departamento de T.I. de sua empresa.
ATENGAO

8.5.3.2.1. Endereco IP

Define o endereco IP que o Tl 310 estara interligado a rede.

8.5.3.2.2. Mascara de rede

Define a mascara da rede a qual o Tl 310 estara interligado.

8.5.3.2.3. Gateway

Define o gateway da rede a qual o Tl 310 estar4 interligado.

8.5.3.2.4. Porta de comunicagao A

Define a porta de comunicacao do Tl 310.

ATENGAO

Permitido valores entre 1 e 65535.

8.5.3.2.5. Tipo de protocolo

Define o protocolo para envio dos dados. Os protocolos disponiveis:

* PO03;

* P03 com recepgao TZPC;

e PO03C;

* PO03C com recepgéo TZPC;

* P10;

* P10 com recepgao TZPC;

e P15;

 Easylink/PClink7.

A Quando selecionado o protocolo P10, os parametros de
)\ | configuragao serao os mesmo das paginas anteriores.
ATENGAO
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8.5.3.3. Fieldbus

Permite configurar o protocolo para comunicacdo com redes
industriais.

* Profibus DP;
* Ethernet IP;
e Modbus RTU;
*  Modbus TCP;
* Profinet 10.

8.5.3.3.1. Profibus DP

Trata-se de um protocolo de comunicacdo com rede industrial
para troca de informagoes com um CLP.

Endereco

Permite digitar o endereco do periférico que o Indicador digital de
peso ird comunicar de 1 a 255.

Formato
Permite selecionar o formato do dado desejado. As opgoes sao:

* Divisdes: Formato que proporciona transferéncia referentes
aos incrementos da balanga, incrementos esses que sao a
menor variagao de peso da balanga;

* Float: Formato que proporciona transferéncia de dados em
ponto flutuante de 32 bits. Que proporcionam uma leitura da
variavel com a maior resolugao possivel, ou seja, indica o
valor real da indicagao do instrumento de pesagem;

 Integer: Formato que proporciona transferéncia em inteiros
de 16 bits, limitando a indica¢ao do valor de ajuste em 32767.
Para varidveis maiores que esta representagao usar outro
formato de dado.

Numero de Slots

Permite a escolha da quantidade de slots de dados da
comunicacéo, sendo de 1 até 4. Cada slot tem capacidade de
trazer uma quantidade de informacdes descritas no modo de
funcionamento do protocolo, esses slots s&o independentes entre
Si, € proporcionam mais campos de interacao entre a aplicagao, seja
CLP ou softwares com o Indicador digital de peso.

Dados Estendidos

Quando habilitado, aceita a comunicacéo através de um conjunto
de informacbes variaveis, que somente podem ser acessadas
por demanda. No protocolo Ethernet IP, os dados estendidos &o
acessados via protocolo CIP, onde o nimero da classe é 0xA2,

o numero do atributo é 0x05 e o nimero da instancia dependera
da variavel que se deseja acessar (esta informacao esta na tabela
de variaveis estendidas).
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Ordem dos Bytes

Permite a selegao da manipulagao do byte de comunicagao que
deve ser compativel com o CLP utilizado.

e Swap desativado: Esse formato do dado é compativel com o
PLC 5;

*  Word Swap: Esse formato é compativel com os processadores
RSLogix 5000;

* Byte Swap: Faz com que o formato de dados seja compativel
com S7 Profibus;

* Double Word Swap: Faz com que o formato de dados seja
compativel com CLP Modicon Quantum para redes Modbus
TCP.
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8.5.3.3.2. Ethernet IP

Trata-se de um protocolo de comunicacao com rede industrial para
troca de informacdes que combina as tecnologias padroes de rede
Ethernet com protocolo CIP (Common Industrial Protocal).

Formato do Dado
Permite selecionar o formato do dado desejado. As opgdes sao:

» Divisdes: Formato que proporciona transferéncia referentes
aos incrementos da balanga, incrementos esses que sao a
menor variacao de peso da balanca;

* Float: Formato que proporciona transferéncia de dados em
ponto flutuante de 32 bits. Que proporcionam uma leitura da
variavel com a maior resolugao possivel, ou seja, indica o
valor real da indicacao do instrumento de pesagem;

 Integer: Formato que proporciona transferéncia em inteiros
de 16 bits, limitando a indica¢ao do valor de ajuste em 32767.
Para varidveis maiores que esta representagao usar outro
formato de dado.

Nimero de Slots

Permite a escolha da quantidade de slots de dados da comunica-
cao, sendo de 1 até 4. Cada slot tem capacidade de trazer uma
quantidade de informagdes descritas no modo de funcionamento do
protocolo, esses slots sdo independentes entre si, e proporcionam
mais campos de interacao entre a aplicagao, seja CLP ou softwares
com o Indicador digital de peso.

Dados Estendidos

Quando habilitado, aceita a comunicagao através de um conjunto
de informagdes variaveis, que somente podem ser acessadas
por demanda. No protocolo Ethernet IP, os dados estendidos séo
acessados via protocolo CIP, onde o nimero da classe é 0xA2,

o numero do atributo é 0x05 e o nimero da instancia dependera
da variavel que se deseja acessar (esta informagao esta na tabela
de variaveis estendidas).

Ordem dos Bytes

Permite a selegao da manipulagao do byte de comunicagao que
deve ser compativel com o CLP utilizado.

» Swap desativado: Esse formato do dado é compativel com o
PLC 5;

*  Word Swap: Esse formato é compativel com os processadores
RSLogix 5000;

* Byte Swap: Faz com que o formato de dados seja compativel
com S7 Profibus;

* Double Word Swap: Faz com que o formato de dados seja
compativel com CLP Modicon Quantum para redes Modbus
TCP.

Endereco IP

Define o endereco IP que o Tl 310 estara interligado a rede
Ethernet IP.

TI310

Mascara de rede

Define a mascara da rede a qual o Tl 310 estara interligado.
Gateway

Define o gateway da rede a qual o Tl 310 estaré interligado.
DHCP

Quando desabilitado, o endereco IP devera ser configurado
manualmente. Se habilitado, o Indicador digital de peso recebera
um endereco IP de um servidor da rede.

8.5.3.3.3. Modbus RTU

Trata-se de um protocolo de mensagem estruturada utilizado
para estabelecer uma comunicacao master-slave/cliente-server
entre dois dispositivos inteligentes, ou seja, um protocolo padrao
aberto bastante utilizado em comunicacao industrial.

Endereco

Permite digitar o enderego do periférico que o Indicador digital de
peso ird comunicar. Aceito valores entre 1 e 255.

Formato
Permite selecionar o formato do dado desejado. As opgdes sao:

» Divisdes: Formato que proporciona transferéncia referentes
aos incrementos da balanga, incrementos esses que sao a
menor variagao de peso da balanga;

* Float: Formato que proporciona transferéncia de dados em
ponto flutuante de 32 bits. Que proporcionam uma leitura da
variavel com a maior resolugao possivel, ou seja, indica o
valor real da indicagao do instrumento de pesagem;

* Integer: Formato que proporciona transferéncia em inteiros
de 16 bits, limitando a indicagao do valor de ajuste em 32767.
Para variaveis maiores que esta representagao usar outro
formato de dado.

Nimero de Slots

Permite a escolha da quantidade de slots de dados da comunica-
Géo, sendo de 1 até 4. Cada slot tem capacidade de trazer uma
quantidade de informacgdes descritas no modo de funcionamento do
protocolo, esses slots s&o independentes entre si, e proporcionam
mais campos de interacao entre a aplicacao, seja CLP ou softwares
com o Indicador digital de peso.

Dados Estendidos

Quando habilitado, aceita a comunicacéo através de um conjunto
de informacbes variaveis, que somente podem ser acessadas
por demanda. No protocolo Ethernet IP, os dados estendidos séo
acessados via protocolo CIP, onde o nimero da classe é 0xA2,

0 nlmero do atributo € 0x05 e o nUmero da instancia dependera
da variavel que se deseja acessar (esta informacao esta na tabela
de variaveis estendidas).

Programando o Equipamento
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Ordem dos Bytes

Permite a selegao da manipulagao do byte de comunicagao que
deve ser compativel com o CLP utilizado.

» Swap desativado: Esse formato do dado é compativel com o
PLC 5;

*  Word Swap: Esse formato é compativel com os processadores
RSLogix 5000;

* Byte Swap: Faz com que o formato de dados seja compativel
com S7 Profibus;

* Double Word Swap: Faz com que o formato de dados seja
compativel com CLP Modicon Quantum para redes Modbus
TCP.

8.5.3.3.4. Modbus TCP

Trata-se de um protocolo, via Ethernet TCP/IP, enviando um protocolo
de rede padrao aberto, utilizado em ambientes industriais.

Enderego

Permite digitar o endereco do periférico que o Indicador digital de
peso ird comunicar. Aceito valores entre 1 e 255.

Formato
Permite selecionar o formato do dado desejado. As opgoes sao:

» Divisdes: Formato que proporciona transferéncia referentes
aos incrementos da balanga, incrementos esses que sao a
menor variacao de peso da balanca;

* Float: Formato que proporciona transferéncia de dados em
ponto flutuante de 32 bits. Que proporcionam uma leitura da
variavel com a maior resolugao possivel, ou seja, indica o
valor real da indicacdo do instrumento de pesagem;

 Integer: Formato que proporciona transferéncia em inteiros
de 16 bits, limitando a indica¢ao do valor de ajuste em 32767.
Para varidveis maiores que esta representagao usar outro
formato de dado.

Numero de Slots

Permite a escolha da quantidade de slots de dados da comunica-
cao, sendo de 1 até 4. Cada slot tem capacidade de trazer uma
quantidade de informagdes descritas no modo de funcionamento do
protocolo, esses slots sao independentes entre si, e proporcionam
mais campos de interacéo entre a aplicagao, seja CLP ou softwares
com o Indicador digital de peso.

Dados Estendidos

Quando habilitado, aceita a comunicagao através de um conjunto
de informacoes variaveis, que somente podem ser acessadas
por demanda. No protocolo Ethernet IP, os dados estendidos néo
acessados via protocolo CIP, onde o nimero da classe é 0xA2,

o numero do atributo € 0x05 e o nimero da instancia dependera
da variavel que se deseja acessar (esta informacao esta na tabela
de variaveis estendidas).
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Ordem dos Bytes

Permite a selecao da manipulagao do byte de comunicagao que
deve ser compativel com o CLP utilizado.

e Swap desativado: Esse formato do dado é compativel com o
PLC 5

Word Swap: Esse formato é compativel com os processadores
RSLogix 5000;

e Byte Swap: Faz com que o formato de dados seja compativel
com S7 Profibus;

e Double Word Swap: Faz com que o formato de dados seja
compativel com CLP Modicon Quantum para redes Modbus
TCP.

8.5.3.3.5. Profinet 10

Trata-se de um protocolo de comunicagao com rede industrial
para troca de informagdes com um CPL.

Enderego

Permite digitar o endereco do periférico que o instrumento de
pesagem ira comunicar de 1 a 255.

Formato do dado
Permite selecionar o formato desejado. As opcdes sao:

¢ Divisdes: Formato que proporciona transferéncia referentes
aos incrementos da balanca, incrementos esses que sao a
menor variagcao de peso da balanga;

¢ Float: Formato que proporciona transferéncia de dados em
ponto flutuante de 32 bits. Que proporcionam uma leitura da
variavel com a maior resolugao possivel, ou seja, indica o
valor real da indicag&o do instrumento de pesagem;

* Integer: Formato que proporciona transferéncia em inteiros
de 16 bits, limitando a indicagdo do valor de ajuste em 32767.
Para variaveis maiores que esta representagdo usar outro
formato de dado.

Nimero de Slots

Permite a escolha da quantidade de slots de dados da comunica-
cao, sendo de 1 até 4. Cada slot tem capacidade de trazer uma
quantidade de informagdes descritas no modo de funcionamento do
protocolo, esses slots sdo independentes entre si, e proporcionam
mais campos de interagdo entre a aplicagao, seja CLP ou softwares
com o Indicador digital de peso.

Dados Estendidos
Permite habilitar ou desabilitar a funcionalidade de dados
estendidos. Trata-se de um modo de troca de informacdes por

demanda, através de um conjunto de variaveis, que podem ser
solicitadas por um CLP ou supervisorio.
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Ordem dos Bytes

Permite a selegao da manipulagao do byte de comunicagao que
deve ser compativel com o CLP utilizado.

» Swap desativado: Esse formato do dado é compativel com o
PLC 5;

*  Word Swap: Esse formato é compativel com os processadores
RSLogix 5000;

* Byte Swap: Faz com que o formato de dados seja compativel
com S7 Profibus;

* Double Word Swap: Faz com que o formato de dados seja
compativel com CLP Modicon Quantum para redes Modbus
TCP.

8.5.3.4. Saida analogica

A salda analégica, esta disponivel em duas grandezas, corrente
e tensao, e a informacéo disponivel na saida € de peso bruto ou
peso liquido. Na corrente, o valor, em miliampere, pode variar de
4 mA a 20 mA e na tenséo, o valor, em volts, variade 2V a 10 V.

8.5.3.4.1. Configuragao
Tipo de Saida

Permite escolher entre corrente (4 mA a 20 mA) ou tenséo 2V a

10 V), onde a informagéao analdgica é externada por corrente

ou tensao, respectivamente. O valor 2 V / 4 mA representa o peso
igual a zero e 10 V/ 20mA o peso igual a capacidade maxima da
balanga. A variagéao, dentro deste range, ¢ linearmente proporcional
ao peso.

Para que a saida analdgica seja utilizada em corrente ou
tensao, faz se necerrario tambem configurar corretamente
0 jumper JP2 da placa D/A, conforme tabela abaixo.

JAN
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SAIDA ANALOGICA JP2
Tensdo (2-10V) 2-3
Corrente (4-20 mA) 1-2

Peso Bruto ou Liquido

Permite escolher qual o peso seré enviado a saida analégica,
sendo “Liquido” ou “Bruto”.

* Bruto: Envia o peso que realmente esté na plataforma de
pesagem ou tanque, independente da operagao de targ;

 Liquido: Sempre envia o peso exibido no display, portanto
pode ser afetado por uma operacao de tara.

Inversao de Sinal
Quando habilitado, hd uma inverséo na saida analdgica, onde o

zero da balanga correspondera a 10 V ou 20 mA, enquanto que
o fundo de escala corresponderd a 2 V ou 4 mA.

TI310

Limite Peso Negativo

Permite escolher a porcentagem que a saida analégica iré indicar
um peso negativo proporcionalmente até o limite de indicagao
programado. Para o sinal normal, o limite seré de 20%, enquanto
que para o sinal invertido o limite sera de 3%. Esses limites foram
determinados pelas limitacdes de hardware.

Anormalidade

Situagdo Anormal

Permite escolher o nivel de corrente ou tensao a ser indicado
em situagdes anormais ou de falha, como em casos em que o

Indicador digital de peso esteja em sobrecarga ou com falha na
leitura do peso.

CORRENTE TENSAO
0 mA ov
21 mA 10,5V
25 mA 12,5V

Valor Saida na Configuragéo

Permite escolher o nivel de corrente ou tenséo a ser indicado quando
o Indicador digital de peso entrar em modo de configuragao.

CORRENTE TENSAO

0 mA oV

4 mA 2V

20 mA 10V
Manter Peso Manter Peso

A opcao “Manter Peso”, significa que o peso continuara sendo
atualizado e enviado pela saida analogica nas telas de programagao.
Caso o operador entre na area restrita, as conversoes de peso seréo
desativadas e o valor da saida sera igual ao Ultimo valor apresentado
antes da entrada na area restrita.

Caso um ajuste de indicagao seja feito, o valor da saida conti-
nuara sendo igual ao Ultimo valor apresentado até que o ajuste seja
concluido. Quando ele é concluido, o valor da saida passa a ser de
anormalidade (0 V/0 mA), avisando que a captura de zero ainda nao
foi realizada. Caso ocorra um erro no processo ou ele seja abortado,
o valor da saida continua fixo até que o indicador volte para a tela de
pesagem.

8.5.3.4.2. Configuracao

Ajuste Zero/Span

Ajuste de Zero [10000]

Permite que seja feito o ajuste da indicacéo de 4 mA/2 V.

O valor exibido no display corresponde ao valor decimal que esta
sendo enviado a placa analdégica neste momento.

Caso o valor exibido no multimetro ndo seja 4 mA/2V, altere o

valor do display, até que seja exibida a corrente ou tenséo correta.
Sao aceitos valores entre 0 e 65535.

Programando o Equipamento
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Ajuste de Span [50000]
Permite que seja feito o ajuste da indicacdo de 20 mA/10 V.
O valor exibido no display corresponde ao valor decimal que esta sendo enviado a placa analégica neste momento.

Caso o valor exibido no multimetro nao seja 20 mA/10 'V, altere o valor do display, até que seja exibida a corrente ou tensao correta.
S&o aceitos valores entre 0 € 65535.

8.5.4. Area restrita

Q Acesso permitido somente para técnicos autorizados Toledo do Brasil.

ATENGAO

8.6. Conectores (Placa Principal)

CONECTOR INTERLIGACAO
J2 Ethernet TCP/IP
J4 UsB
J5 Serial offboard
J6 Display (interligacao)
J7 Serial onboard
J9 Alimentacao
XB1 Bateria
JX1 e JX2 Placa ADM

8.7. Configuracao dos mini jumperes (Placa Principal)

JUMPER POSIGAO FUNCAO
1-2/3-4 Loop de corrente ativo.
JP1eJP4 2-3 Loop de corrente passivo/RS232 com RTS-CTS/RS485.
Aberto RS232 sem CTS-RTS/RS232 isolada.
Jp2 Aberto Operagao normal/Boot controlado pelo ISP.
Fechado Forga o estado de BOOT para gravagao do firmware via ISP.
1-2 RS232/RS485.
JP3 -
2-3 RS232 isolada.
Aberto Gabinetes Mesa, Parede e Painel.
P Fechado Gabinete Trilho DIN.
Aberto Operagao Normal.
JP6 Se fechado em conjunto com AJT1, durante a inicializagao, toda a configuragao
Fechado do indicador sera restaurada para o padrao de fabrica.
7 Aberto Placa ADC - Nao utilizado.
Fechado Placa ADM.
P8 1-2 Operagao normal.
2-3 Habilita gravagdo do firmware pelo ISP.
AT Aberto Opergao normal.
Fechado Habilita acesso aos parametros restritos.
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9. OPERANDO SEU EQUIPAMENTO

9.1. Operacao

Antes de realizar qualquer operagdo com seu Tl 310, é importante
observar todas as instrugdes de instalagao e recomendacoes
contidas neste manual.

Com todas as recomendacoes atendidas, conecte o plugue do
cabo na tomada.

Inicialmente, seré& exibido o logo Prix.

Em seguida, o Indicador digital de peso realizara a captura automa-
tica do zero. Caso exista qualquer peso sobre a plataforma de pesa-
gem ou tanque e a carga seja superior a faixa de captura do zero, o
display do Tl 310 mostrara no display alguns tragos, aguardando que
0 peso seja retirado da plataforma.

Retire o totalmente o peso e aguarde a indicagao no display. Em
seguida, zerara automaticamente a indicagao de peso e esta
pronto para o uso.

Caso a fungdo Tara Permanente estiver ativada, os digitos
do display do TI 310 piscarao até que o zero seja computado
automaticamente, e em seguida sera indicado o valor da tara

JANN

ATENGAO

permanente memorizado, precedido do sinal negativo (-).

Apos ter sido conectado a rede elétrica, recomenda-se ligar e
desligar o Tl 310 pela tecla @

Recomendamos ligar o TI 310, pelo menos, 3 minutos antes
de iniciar qualquer pesagem, para permitir uma perfeita

ATENGAO | estabilidade térmica dos circuitos eletronicos internos.

TI310

9.1.1. Configurando os filtros

E muito importante, apds escolher o local de operagao, configurar
corretamente os filtros do Tl 310 da balanca. Eles possibilitaréao a
sua operagao adequada.

Seu TI 310 ja sai ajustado de fabrica com uma configuragao que ira
atender a maioria das instalagbes, com um pouco de vibracao,
deixando a operacao bastante rapida. No caso da indicacéo do
peso néo estabilizar-se, ou demorar muito para tal, utilize o parametro
“Filtro Digital”, que oferece 15 filtros diferentes que variam de 01 a 15,
sendo a opcdo 00 como desabilitado e 15 corresponde ao nivel mais
pesado.

9.1.2. Ajuste de data e hora

9.1.2.1. Visualizando ou alterando a data e hora

Para a visualizacéo e ajuste de data e hora, o parametro Relégio
deveré ser acessado.

Para visualizar ou alterar a data e hora, siga 0s seguintes
procedimentos:

1) Ligue o Tl 310. Aguarde a indicacao de zero no display;

2) Apos estabilizar a indicagéo, tecle , seré& exibido o
menu de programagao;

3) Com a tecla direcional para baixo, avance até “Configuracéo”

e tecle ;
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N S 9) Para configurar a data, utilize as teclas direcionais. Sera
4) Utilizando as teclas direcionais, digite a senha e tecle <J possivel configurar dia, més e ano:
para acessar ao menu;

10) Apos a alteragéo, confirme com a tecla ;
11)Para alterar a hora, acesse o menu “Hora”. Sera exibida a
hora atual configurada;

5) Sera exibido a tela de configuragdo com os menus abaixo;

11 1AL
Operatio [-0=s
Contr dp nppraﬁia
Comuan L c:

Area rFe —-|-|.- i -|- a 13) Apos a alteragao, confirme com a tecla ;
Testes operacionals ) \
14) Para salvar as alteragdes e voltar a tela de pesagem, tecle .

6) Avance até o menu “Controle de Operagao” e tecle . Sera
exibida a tela abaixo; .
9.2. Operacoes com tara

Tara é o peso de um recipiente vazio. O valor de tara € subtraido do
valor de peso bruto, resultando no peso liquido (material contido no
recipiente).

A funcao de tara também pode ser utilizada para rastrear a
quantidade liquida de material sendo carregada ou retirada de
um recipiente.

No segundo caso, o peso do material € também considerado
como tara do recipiente. O display indicara entdo a quantidade
sendo adicionada ou retirada do recipiente. Os tipos de tara

disponiveis sao:

e Tara Normal,

* Tara Predeterminada (Valor digitado);
e Tara Sucessiva;

e Tara Permanente;

e Tara Automatica.

12) Para configurar a hora, utilize as teclas direcionais. Sera
possivel configurar hora, minuto e segundo;

7) Avance até “Relégio” eteole ;

8) Para alterar a data, acesse o menu “Data”. Sera exibida a
data atual configurada;

Para que seja permitido o uso da tara, é necessario que 0
parametro de tara correspondente esteja habilitado. Para

ATE%O maiores informagGes sobre como habilitar o uso de tara,
consulte o capitulo “Programando o Equipamento”.
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9.2.1. Inserindo tara normal

1) Parainserir uma tara normal, é necessario ativar o parametro
“Tara Normal”;

2) Coloque o recipiente vazio na plataforma e tecle . @]

display indicara o peso do recipiente ‘acompanhado do sinal
negativo e o indicador da legenda “LIQUIDO” ser& aceso;

3) Em seguida, coloque o produto dentro do recipiente. O peso
liquido sera indicado;

4) Retire o produto da plataforma.

Para limpar a tara, consulte o item “Limpeza de Tara”.

9.2.2. Inserindo tara predeterminada

1) Para inserir um valor de tara manualmente, é necessario
ativar o parametro “Tara Predeterminada”;

2) Para operagdes com uso de Tara Predeterminada néo é
necessario que o display esteja zerado. Ao memorizar o valor
de tara, este sera automaticamente subtraido da indicagéo
do display e o resultado seré o peso liquido do produto em
questao;

Na entrada de tara manual, se o digito menos significativo da tara
nao corresponder ao tamanho do incremento (divisdo de pesagem
da balanga), este sera arredondado segundo a seguinte tabela:

DiGITO MENOS TAMANHO DO INCREMENTO

SIGNIFICATIVO X1 X2 X3
0 0 0 0
1 1 2 0
2 2 2 0
3 3 4 5
4 4 4 5
5 5 6 5
6 6 6 10
7 7 8 10
8 8 8 10
9 9 10 10

3) Com o conhecimento do valor do recipiente, tecle qualquer
tecla direcional e entre com o valor da tara desejada e confirme

com . O display indicara o peso acompanhado do

sinal negativo e os indicadores das legendas “LIQUIDO” e
“ZERQO” seréo acesos;

4) Se o valor digitado for maior que a capacidade da balanga, o
valor nao sera aceito.

5) Em seguida, insira o recipiente com o produto a ser pesado.
Para limpar a tara, consulte o item “Limpeza de Tara”.

TI310

9.2.3. Inserindo tara sucessiva

Para inserir uma tara sucessiva, é necessario ativar o parametro
“Tara Sucessiva” no menu de Tara.

A Tara Sucessiva pode ser utilizada de duas formas:

Dosagem de varios materiais com ou sem recipiente

Como exemplo, utilizaremos um recipiente e dois ingredientes.

1) Cologue o recipiente vazio na plataforma e tecle . O
valor do recipiente sera memorizado e zero sera exibido;

2) Coloque no recipiente o 1° ingrediente, o valor liquido desse
ingrediente seré exibido;

3) Tecle . Aindicacao do peso sera zerada. Em seguida,

coloque no recipiente o 2° ingrediente. O valor liquido desse
material sera exibido;

4) Retire o recipiente com todos os ingredientes. O valor do

recipiente acrescido do valor do 1° ingrediente sera exibido
precedido de um sinal negativo.

Dosagem de varios materiais em varios recipientes

Como exemplo, utilizaremos dois recipientes e dois ingredientes.

1) Coloque o 1° recipiente vazio na plataforma e tecle . (0]
valor do recipiente ser& memorizado e zero sera exibido;

2) Coloque no recipiente o 1° ingrediente, o valor liquido desse
ingrediente seré exibido;

3) Tecle . Aindicacéo do peso sera zerada;
4) Coloque o 2° recipiente vazio na plataforma e tecle . @)
valor serd memorizado e zero sera exibido;

5) Coloque o 2° ingrediente no 2° recipiente. O valor liquido
desse material sera exibido;

6) Retire os recipientes. O valor dos recipientes acrescido do
valor do 1° ingrediente seré exibido precedido de um sinal
negativo.

9.2.4. Inserindo tara automatica

1) Parainserir uma tara automatica, &€ necessario ativar o parametro
“Tara Automatica” no menu de Tara;

2) Coloque o recipiente vazio sobre a plataforma. Nao seré preciso
teclar nada. Seu peso sera automaticamente considerado como
tara. O display sera zerado e o indicador “LIQUIDO” acenderg;

3) Coloque o produto dentro do recipiente. O peso liquido do
produto sera indicado.

Retire o produto e consulte o item “Limpeza de Tara”.
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9.2.5. Inserindo tara permanente

1) Parainserir uma tara permanente, € necessario ativar o
parémetro “Tara Permanente”;

2) Coloque recipiente vazio na plataforma e tecle . @)
valor sera memorizado;

3) Odisplay indicara o valor da tara precedido de um sinal negativo.
Insira o produto e realize a operagdo. Com o parametro de tara
permanente habilitado, mesmo que o Indicador digital de
peso venha a ser desligado, o valor da tara sera mantido ao
reiniciar, para as proximas operacoes;

4) Com este parametro habilitado, o parametro da tara ficara
desabilitado, impedindo que novas taras sejam inseridas. As
limpezas, tara manual, automatica ou sucessiva ndo operaram.

Para sair da operagao com tara permanente, habilite o parametro
de “Tara” e desabilite “Tara Permanente”.

9.2.6. Limpeza de tara

Os trés tipos de limpeza de tara ndo poderao ser habilitados
a0 mesmo tempo.

VAN

ATENGAO

9.2.6.1. Limpa a tara em qualquer condigao
1) Para limpar um valor de tara manualmente em qualquer

condigao, sera necessario que o respectivo parametro esteja
habilitado;

2) Com o display indicando qualquer valor, tecle .

9.2.6.2. Limpa a tara com peso igual a zero
1) Para limpar um valor de tara manualmente com peso igual

a zero, sera necessario que o respectivo parametro esteja
habilitado;

2) Para que seja permitido a limpeza da tara, sera necessario
retirar todo o peso da plataforma e aguardar o sinalizador de

zero “Zero” acender. Com a plataforma vazia, tecle .

9.2.6.3. Limpeza automatica da tara

1) Para limpar um valor de tara automaticamente, seré necessario
que o respectivo parametro esteja habilitado;

2) Para limpar automaticamente uma tara memorizada, basta
retirar o recipiente com o produto da plataforma de pesagem;

3) Ao atingir o zero, o valor de tara sera limpo.

JAN

ATENGAO

Ao habilitar o parametro “Tara automatica”, automaticamente
sera habilitado o parametro “Limpeza automatica da tara” e
0s demais pardmetros de limpeza serdo desabilitados.
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9.3. Visualizacao de peso acumulado

Este recurso, permite a visualizacdo de peso acumulado parcial
e total, para operagao Entradas/Saidas digitais quando opera em
modos de dosagem.

Conforme 0 modo de operacéao selecionado no menu do Indicador
digital de peso, “Operagéo I/0s”, somente o peso acumulado total
podera ser exibido ou podera haver o bloqueio total do recurso por
néo ser aplicavel ao modo operagao.

Para visualizar os acumulados totais ou parciais, siga as seguintes
instrugoes:

1) Ligue o Tl 310. Aguarde a indicacao de zero no display;

2) Apos estabilizar a indicagéao, tecle , sera exibido o
menu de programagao;

3) Com a tecla direcional para baixo, avance até “Acumuladores”
e tecle (J para acessar. Serao exibidas trés opcdes para

verificar os acumuladores, por Peso, por Ciclos ou por Fluxo.

9.3.1. Por Peso

Exibe os acumuladores por peso no respectivo modo de dosagem.
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9.3.2. Por Ciclo

9.3.3. Por Fluxo

9.3.4. Limpeza de acumulado

Para efetuar a limpeza dos dados, é necessario deixar o cursor

sobre as opgoes “Peso” ou “Ciclo” ou “Fluxo” e teclar , apos

isso, sera necessario limpar o acumulado atual.

9.4. Operacao 1/0’s

Permite a operagdo com os I/O’s.

Selecione o menu “Operagao 1/0’s” e tecle . Serd exibida a
tela com as opcdes de I/O’s disponiveis.

TI310

Os modos de operagao disponiveis sao:

e |/O’s Inoperantes;

*  Modo Dosagem na Carga;

* Modo Classificagao;

* Modo Coincidéncia;

* Modo Dosagem na Descarga;

* Modo Dosagem na Descarga Tanque;
*  Modo Tolflux;

e Modo Tolflux Granel.

A partir do modo selecionado, as opcdes disponiveis dentro de
cada modo sera especifico.

9.4.1. Descrigao dos modos de operacao

Abaixo a descricao das opgodes disponiveis em cada modo de
operagao do Tl 310.

9.4.1.1. Modo dosagem na carga

* Realiza dosagem na alimentacgao;

* Duas velocidades simultaneas/alternadas de alimentacao;
* Corregao da antecipacao;

e Trés modos de tolerancia;

e Acionamento de descarga;

* (Chave comutadora de programacao/operagao;

e Acumulador de peso e nimero de ciclos;

» Célculo horério do fluxo de carga.

9.4.1.2. Modo dosagem na descarga

* Realiza dosagem na descarga;

* Duas velocidades simultaneas/alternadas de descarga;
* Corregao da antecipagao;

* Trés modos de tolerancia;

e Acionamento de alimentagao;

C 0 acionamento da alimentacao na Dosagem na Descarga é

)\ | realizado a cada dosagem na descarga feita.
ATENCAO

* (Chave comutadora de programacao/operagao;
e Acumulador de peso e nimero de ciclos;

* Célculo horério do fluxo de carga.
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9.4.1.3. Modo dosagem na descarga tanque

Realiza dosagens repetitivas na descarga;

Duas velocidades simultaneas/alternadas de descarga;
Correcéao da antecipagao;

Trés modos de tolerancia;

Acionamento de alimentacao;

Chave comutadora de programagao/operagao;
Acumulador de peso e nimero de ciclos;

Calculo horario do fluxo de carga.

9.4.1.4. Modo coincidéncia

Quatro setpoints para acionamento simples;

Quatro entradas para acionamento remoto das seguintes
funcdes: zerar, imprimir, tarar e destarar.

9.4.1.5. Modo classificacao

Classifica o peso em: acima, abaixo, na faixa ou no alvo;

Quatro entradas com as seguintes funcoes: classificar, imprimir,
tarar e destarar;

Peso minimo para classificagao de peso.

9.4.1.6. Modo tolflux
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Realiza dosagens repetitivas na alimentacao;
Programagao do carregamento total;

Duas velocidades simultaneas/alternadas de alimentagao;
Correcéao da antecipagao;

Trés modos de tolerancia;

Acionamento de descarga;

Chave comutadora de programacao/operagao;

Acumulador parcial (para o carregamento) e total de peso e
numero de ciclos;

Quatro subtotalizadores por turnos com acumuladores de
peso e numero de ciclos;

Calculo horario do fluxo de carga.

9.4.1.7. Modo tolflux granel

* Realiza dosagens repetitivas na carga;

* Programacéao do carregamento total;

* Duas velocidades simultaneas de alimentagao;
e Dosagem lenta nos ultimos ciclos;

* Corregao da antecipagao diferenciada;

e Trés modos de tolerancia;

e Acionamento de descarga;

* Chave comutadora de programagao/operacao;

e Acumulador parcial (para o carregamento) e total de peso e
ndmero de ciclos;

* Quatro subtotalizadores por turnos com acumuladores de
peso e numero de ciclos;

* Célculo horério do fluxo de carga.
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9.5.2. Ligacao de hardware

MODO DE OPERAGAO | ENTRADA 1 | ENTRADA 2 | ENTRADA 3 | ENTRADA 4 SAIDA1 SAIDA 2 SAIDA 3 SAIDA 4
Modo Descarga Iniciar Parar Programar/ | Alimentagao AI|m(,3n.tagao Descarga | Ciclo Completo
Dosagem na Carga Operar Lenta Répida
Modo - Programar/ Descarga Descarga . < .
Dosagem na Descarga Descarga Iniciar Parar Operar Lenta Répida Alimentacéo | Ciclo Completo
Modo Dosagem na - Programar/ Descarga Descarga . < .

Descarga Tangue Descarga Iniciar Parar Operar Lenta Répida Alimentagao | Ciclo Completo
Modo Coincidéncia Zerar Imprimir Tarar Destarar Setpoint 1 Setpoint 2 Setpoint 3 Setpoint 4
Modo Classificagdo | Classificar Imprimir Tarar Destarar Abaixo Na Faixa Acima Exato

L Programar/ | Alimentagdo | Alimentagao .
Modo Tolflux Descarga Iniciar Parar Operar Lenta Répida Descarga | Ciclo Completo
L Programar/ | Alimentagdo | Alimentagao .
Modo Tolflux Granel Descarga Iniciar Parar Operar Lenta Répida Descarga | Ciclo Completo
Modo Teste Saida 1 Saida 2 Saida 3 Saida 4 Entrada 1 Entrada 2 Entrada 3 Entrada 4

9.5. Operando seu equipamento

9.5.1. Modo dosagem na carga

9.5.1.1. Instrugdes preliminares

Quando um erro de comunicagao ocorrer ou se estiver em sobrecarga, as saidas de controle serao desligadas. A operagao nao
se iniciaré até que um novo comando de inicio ou de descarga (o que se aplicar) seja acionado. A operagéo se iniciara onde foi
interrompida;

Quando for acionado um comando de parada ou ocorrer um erro, todas as saidas de controle serdo desligadas e a sequéncia
seréd interrompida. A operagao sera reiniciada quando um novo comando de inicio ou descarga for acionado (0 que se aplicar).
A operagao se iniciara onde foi interrompida;

Quando a dosagem na carga for usada, o ciclo de alimentagéo pode ser interrompido e a descarga pode ser iniciada, através do
botdo “Descarga” (configurado em seu Indicador digital de peso). Porém, o ciclo de descarga deve ser completado antes que o
ciclo de alimentagao possa ser iniciado. Neste caso, os botdes “Iniciar” e “Descarga” irdo sempre dar continuidade ao ciclo de
descarga;

Quando a dosagem na descarga for usada, o ciclo de descarga pode ser interrompido e o ciclo de alimentagao pode ser
iniciado, através do botéo “Iniciar”. Porém o ciclo de alimentagdo deve ser completado antes de iniciar um ciclo de descarga.
Neste caso, os botdes “Iniciar” e “Descarga” irao sempre dar continuidade ao ciclo de alimentagao;

Quando a dosagem na carga € utilizada, o corte de alimentagao rapida € igual ao alvo menos o valor da lenta. O corte de alimentacéo
lenta € igual ao alvo menos o valor da antecipagao do alvo. O peso deve ir abaixo deste ponto da descarga para corta-la;

Quando a dosagem na descarga for utilizada, ir4 tarar o peso antes de iniciar um ciclo de descarga;

Usando dosagem na descarga, o alvo é o setpoint de descarga e a carga é o setpoint de alimentagao. O valor do setpoint de
descarga rapida € igual ao alvo menos o valor de lenta. O valor do setpoint de alimentagéo é igual ao carga;

A checagem de zero e de tolerancia estara disponivel se configurado;
Aimpressao e a acumulagao do peso somente seréo possiveis quando estiver configurado e o peso no tanque estiver estabilizado;

O fluxo de carga ¢ calculado no final do ciclo e, se habilitado, sera exibido temporariamente no display.

Operando seu Equipamento
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9.5.3. Modo classificagao

O modo classificagao ¢é utilizado para classificar pesos como
“Abaixo”, “Acima” ou “Dentro de uma faixa de tolerancia”. Ao
configurar o alvo, o primeiro campo € o “Descri¢ao”, refere-se
ao nome que sera dado para o setpoint. Os proximos campos

sao “Alvo”, “Limite” e “Tolerancia”, referem-se ao peso alvo e a
tolerancia estabelece uma faixa aceitavel em relagcdo ao peso

A polaridade das saidas sao determinadas pela selegao dos
parametros descritos acima. Se a polaridade invertida estiver
“Desabilitado”, a saida correspondente sera desligada
quando o peso estiver abaixo do alvo e sera ligada quando
0 peso estiver igual ou acima do alvo. Se a polaridade
invertida estiver “Habilitada”, a saida correspondente sera
ligada, quando o peso estiver abaixo do alvo, e sera desligada
quando o peso for maior ou igual ao alvo;

alvo onde o peso sera considerado dentro da faixa.

As saidas seréao acionadas da seguinte maneira:

Abaixo: Quando o peso estiver abaixo do (Alvo - Tolerancia);

Na faixa: Quando o peso estiver na faixa correspondida entre
o (Alvo +/- Toleranciay;

Acima: Quando o peso estiver acima do (Alvo + Tolerancia);

Peso Alvo: Quando o peso for exatamente o programado no
alvo (acionara juntamente com o “Na Faixa”).

As saldas podem ser acionadas:

Desde o momento em que a balanga é ligada (limite devera
ficar em zero);

Apos o peso na plataforma estar acima de um valor minimo
programavel (acima do limite);

Apds um sinal do botéo “Classificar” remoto.

Nas entradas, temos as seguintes funcoes:

Classificar: Atualiza as saidas de classificagcdo (nas condicoes
descritas acima);

Imprimir: Realiza um comando de impresséao;
Tarar: Realiza um comando de tara;

Destara: Realiza um comando de destara.

9.5.4. Modo coincidéncia

Os parametros que atuam no modo Coincidéncia s&o:

Selegao de Polaridade da Saida 1;
Selegao de Polaridade da Saida 2;
Selecao de Polaridade da Saida 3;
Selegao de Polaridade da Saida 4;
Habilita Atualizagcao das Saidas Somente em Peso Positivo;

Habilita Atualizagao das Saidas Somente em Estabilidade.

As condigoes gerais de funcionamento sao:
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Quando o modo Coincidéncia é selecionado, as saidas
refletirdo o estado dos bits de status de alvo comparados no
Indicador digital de peso;

A polaridade é selecionada pelo usudrio. A selecao de
polaridade deve levar em conta uma instalagao segura. As
saidas devem ser configuradas e instaladas para irem para
uma condicao inativa segura, caso ocorra um erro nos
dados e/ou ocorra interrupgéo da rede elétrica.

ATENGAO

* A posicao do parametro “Habilita Atualizagéo das Saidas
Somente em Estabilidade”, determina se as saidas serdo
atualizadas apenas na diregao positiva, ou se elas serao
atualizadas também nas diregdes negativas (valores absolutos).
Se este parametro estiver desligado, os alvos serdo atuali-
zados em valores absolutos. Se ele estiver ligado, os alvos
serao atualizados em valores reais, ou seja, pesos negativos
sempre sao considerados abaixo de qualquer programagao
de alvos;

* A posigéo do parametro “Mantém os Estados da Saida”,
determina se as saidas seréo atualizadas continuamente ou
somente quando a condicdo de nao movimento ocorrer. Se
este parametro estiver desligado, as saidas serao atualizadas
continuamente, refletindo o valor atual do status do alvo. Se ele
estiver ligado, as saidas serao atualizadas somente quando
a condicdo de nao movimento for detectada;

Um erro de sobrecarga iré fazer que as saidas fiquem no
estado acima de alvo;

e O parametro “Mantém os Estados da Saida”, permite que haja
comparagao apenas no processo de subida de carga, ou seja,
na descida da carga, as saidas permanecem com o0 mesmo
status. Para que o sistema volte a comprar, é necessario que a
balanca retorne para a faixa de zero.

9.5.5. Modo dosagem na descarga

Ao selecionar o modo Dosagem na Descarga, automaticamente
0 seguinte parametro sera alterado:

Necessario estar habilitado modo Tanque.

ATENGAO

* Ao ligar o Tl 310, havera uma verificagao do estado de
operacdo em que ele se encontrava no momento em que
foi desligado. Se foi desligado durante uma dosagem, as
saidas serdo restauradas e o ciclo prossegue do ponto onde
foi interrompido;

» (Caso esteja no inicio de ciclo, ira aguardar até que um
comando de partida “Iniciar” ou de descarga “Descarga”
seja acionado. Se um comando de descarga for acionado, a
sequéncia ira proceder até o inicio do ciclo de descarga;

» Ir& verificar se esta em peso bruto. Se nao estiver, um comando
automético de destara iré ocorrer para que fique no modo de
peso bruto;
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* Ira checar se o0 peso no tanque esta dentro da faixa de
tolerancia de zero (se habilitada). Se estiver dentro da
tolerancia, prossegue. Se estiver fora, a sequéncia sera
interrompida e a mensagem de erro sera ligada. A operagao
continuara somente quando um novo comando de partida
for acionado;

e Ira acionar a saida de alimentacéo. Ela permaneceré ligada
até que o alvo de alimentagéo seja atingido. A saida sera
entao desligada;

* lra esperar a estabilizagao (se habilitada);

* Se aespera apos a alimentacéo estiver habilitada, o ciclo
sera interrompido e ira aguardar um comando de descarga;

e Ira proceder um comando de tara, ficando no modo de peso
liquido.

Caso a descarga seja em velocidade Unica

* Ir4d acionar a saida de descarga. Ela ficara ligada até que o
peso esteja abaixo do alvo de descarga. Entéo a saida de
descarga sera desligada.

Caso a descarga seja em 2 velocidades alternadas

* Ir4 acionar a salda de descarga rapida. Ela ficara ligada até
que o peso esteja abaixo do alvo de descarga rapida. Entéo
a salda de descarga répida seré desligada;

e lra acionar a salda de descarga lenta. Ela ficara ligada até
que 0 peso esteja abaixo do alvo de descarga lenta. Entéo a
saida de descarga lenta sera desligada.

Caso a descarga seja em 2 velocidades simultaneas

* Ird acionar ambas as saidas (rapida e lenta). A saida de
descarga rapida ficara ligada até que o peso esteja abaixo do
alvo de descarga rapida. Entao a saida de descarga rapida
sera desligada;

* Asaida de descarga lenta ficaré ligada até que o peso caia
abaixo do alvo de descarga lenta. Entéo a saida de descarga
lenta sera desligada.

Seque a operacao para ambas as descargas

* |ra esperar a estabilizagao (se habilitado);

* Apos a estabilizagao, havera a impressao de dados e a
acumulacao do peso final (se habilitados);

e Ira checar se o peso esté dentro da faixa de tolerancia (se
habilitada). Se estiver dentro da tolerancia, prossegue. Se
estiver fora, o ciclo sera interrompido e a mensagem de erro
seré acionada. A operagao continuard somente quando um
novo comando de inicio for acionado;

» A saida de ciclo completo seré ligada. Se a espera apos a
descarga estiver habilitada, o ciclo ser& interrompido e o
maodulo aguardard um novo comando de inicio. Se a espera
apo6s a descarga nao estiver habilitada, prossegue para o
inicio do ciclo.

TI310

9.5.6. Modo dosagem na descarga tanque

Ao selecionar o modo Dosagem na Descarga Tanque, automatica-
mente o seguinte parametro sera alterado:

ATENGAO

Necessario estar habilitado modo Tanque.

A sequéncia de operagao no modo Dosagem na Descarga
Tanque é a descrita abaixo:

Ao ligar o Tl 310, havera uma verificagao do estado de
operacao em que ele se encontrava no momento em que

foi desligado. Se foi desligado durante uma dosagem, as
saidas serdo restauradas e o ciclo prossegue do ponto onde
foi interrompido;

Caso esteja no inicio de ciclo, ird aguardar até que um
comando de partida “Iniciar” ou de descarga “Descarga”
seja acionado. Se um comando de descarga for acionado, a
sequéncia ira proceder até o inicio do ciclo de descarga;

Ira verificar se estd em peso bruto. Se ndo estiver, um comando
automatico de destara ird ocorrer para que fique no modo de
peso bruto;

Ir4 checar se 0 peso no tanque esta dentro da faixa de
tolerancia de zero (se habilitada). Se estiver dentro da
tolerancia, prossegue. Se estiver fora, a sequéncia sera
interrompida e a mensagem de erro sera ligada. A operagao
continuara somente quando um novo comando de partida
for acionado;

Ira acionar a saida de alimentacgéo. Ela permaneceré ligada
até que o alvo de alimentagéao seja atingido. A saida sera
entao desligada;

Ira esperar a estabilizacéo (se habilitada);

Se a espera apos a alimentacao estiver habilitada, o ciclo
sera interrompido e ira aguardar um comando de descarga;

Ir&4 proceder um comando de tara, ficando no modo de peso
liquido.

Caso a descarga seja em velocidade Unica

Iré acionar a saida de descarga. Ela ficara ligada até que o
peso esteja abaixo do alvo de descarga. Entéo a saida de
descarga sera desligada.

Caso a descarga seja em 2 velocidades alternadas

Caso a descarga seja em 2 velocidades simultaneas

Ird acionar a saida de descarga rapida. Ela ficara ligada até
que o peso esteja abaixo do alvo de descarga rapida. Entéao
a saida de descarga répida sera desligada;

Ir& acionar a saida de descarga lenta. Ela ficara ligada até
que o peso esteja abaixo do alvo de descarga lenta. Entao a
saida de descarga lenta seré desligada.

Ira acionar ambas as saidas (rapida e lenta). A saida de
descarga rapida ficara ligada até que o peso esteja abaixo do
alvo de descarga rapida. Entao a saida de descarga rapida
sera desligada;

Operando seu Equipamento

o1



Operando seu Equipamento

* A saida de descarga lenta ficara ligada até que o peso caia
abaixo do alvo de descarga lenta. Entao a saida de descarga
lenta sera desligada.

Seque a operacdo para ambas as descargas

» ra esperar a estabilizagao (se habilitado);

* Apos a estabilizagao, havera a impressao de dados e a
acumulacao do peso final (se habilitados);

* Ira checar se o peso esta dentro da faixa de tolerancia (se
habilitada). Se estiver dentro da tolerancia, prossegue. Se
estiver fora, o ciclo sera interrompido e a mensagem de erro
sera acionada. A operagéo continuara somente quando um
novo comando de inicio for acionado;

* Asalda de ciclo completo sera ligada. Se a espera apds a
descarga estiver habilitada, o ciclo seré interrompido e o médulo
aguardara um novo comando de descarga. Se a espera apos a
descarga nao estiver habilitada, prossegue;

* Ira verificar se ha peso suficiente para outra dosagem. Se
houver, volta ao inicio do ciclo de descarga. Se ndo houver,
volta ao inicio do ciclo de alimentacéo.

9.5.7. Modo dosagem tolflux

No modo Tolflux, trabalhara com 2 acumuladores distintos, um
parcial e o outro total. O acumulador parcial ira acumular o peso e
0 numero de ciclos para controle do carregamento programado.
Ao iniciar um novo carregamento, estes acumuladores serao
inicializados. O acumulador total continua operando normalmente,
como nos outros modos, acumulando todas as pesagens e
podera ser inicializado a critério do operador.

A sequéncia de operagao no modo Tolflux é a descrita abaixo:

* Aoligar o Indicador digital de peso modelo Tl 310, havera uma
verificagao do estado de operagao em que ele se encontrava no
momento em que foi desligado, se foi desligado durante uma
dosagem, as saidas serao restauradas e o ciclo prossegue no
ponto onde foi interrompido;

» Caso esteja no inicio de ciclo, ird aguardar até que um comando
de partida “INICIAR” ou de descarga “DESCARGA” seja
acionado. Se um comando de descarga for acionado, a
sequéncia ira proceder até o inicio do ciclo de descarga;

* Apbs o comando de inicio de ciclo, o acumulador parcial de
peso e numero parcial de ciclos é zerado para dar inicio as
dosagens até atingir o valor do carregamento programado;

* Seraimpresso uma mensagem “Inicio da Totalizagdo”, marcando
0 ponto inicial das pesagens (se a impresséao estiver habilitada);

* Ira verificar se esta em peso bruto. Se n&o estiver, um comando
automatico de destara ira ocorrer para que fique no modo de
peso bruto;

* Iré checar se 0 peso no tanque esta dentro da faixa de
tolerancia de zero (se habilitada). Se estiver dentro da tolerancia,
prossegue. Se estiver fora, a sequéncia seré interrompida e a
mensagem de erro sera ligada. A operagéo continuard somente
quando um novo comando de partida for acionado;

* Se 0 peso no tanque estiver acima de zero, ird proceder
um comando automatico de tara (se habilitado), para que a
indicacao va para o modo de peso liquido, mostrando peso
igual a zero. Se peso estiver abaixo de zero, havera uma
captura automatica de zero para que a dosagem inicie com
peso igual a zero.

Caso a alimentacéo seja em velocidade Unica:

* lra acionar a salda de alimentagao e aguardara pelo tempo
de impacto, se programado;

* O alvo de alimentacao passara a ser checado, enquanto a
saida de alimentacao permanece acionada. Atingido o alvo
de alimentacgao, a saida sera desligada.

Caso a alimentacéo seja em 2 velocidade alternadas:

* lra acionar a saida de alimentacgao rapida e aguardara pelo
tempo de impacto, se programado;

* O alvo de alimentagao rapida passara a ser checado, enquanto
a saida de alimentagéo rapida permanece acionada. Atingido o
alvo de alimentacéao rapida, a saida de alimentagao rapida sera
desligada;

e Ira acionar a saida de alimentacao lenta. Ela permanecera
ligada até que o alvo de alimentagéo lenta seja atingido. A
saida sera entéo desligada.

Caso a alimentacéo seja em 2 velocidades simultaneas:

e Ird acionar ambas as saidas (rapida e lenta) e aguardaré o
tempo de impacto, se programado;

* O alvo de alimentacéao rapida passara a ser checado,
enquanto ambas as saidas (rapida e lenta) permanecem
acionadas. Atingido o alvo de alimentacao rapida, a saida de
alimentagéao rapida seréa desligada;

* A salda de alimentagéo lenta permanecera ligada até que o
alvo de alimentacéo lenta seja atingido. A saida sera entdo
desligada.

Operacéao para ambas as alimentacoes:

* |ra esperar a estabilizagao (se habilitado);

* Ir& checar se 0 peso esta dentro da faixa de tolerancia (se
habilitado). Se o peso estiver dentro da tolerancia, prossegue.
Se estiver fora, a mensagem de erro sera acionada e segue a
operagao normal;

e Ir4 proceder uma destara;

* lIrdarmazenar o peso bruto que se encontra na plataforma
neste momento para posteriores calculos e sera definido
como 0O peso bruto da pesagem;

* Ird acionar a saida de descarga. A saida de descarga ficara
ligada até que o peso esteja abaixo do alvo de descarga. A saida
de descarga seré entdo desligada;

* |ra esperar a estabilizagao (se habilitada);

* ApOs a estabilizacao, ira calcular o peso que foi descarregado.
Este peso sera definido como o peso liquido da pesagem.
Se a balanca encontrar-se fora de zero, o peso remanescente
seréa definido como atara;

* Quando obter os 3 pesos, sera feita a acumulagao do peso
liquido e a impressao (se habilitada) emite as informagbes;

* A saida de ciclo completo sera acionada, se habilitada
e o Indicador digital de peso ira aguardar pelo tempo de
estabilizagao apos descarga. Apos isso, a saida de ciclo
completo sera desligada;
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e Ira verificar se o carregamento programado foi atingido e
se é possivel realizar mais uma dosagem completa. Se
for possivel realizar mais uma dosagem completa, o ciclo
reinicia automaticamente;

* Caso nao seja possivel realizar uma dosagem completa, o
valor do alvo 1 sera recalculado para atingir o carregamento
programado. Iniciara entéao o Ultimo ciclo de dosagem auto-
maticamente;

e Apos o utimo ciclo, a saida de ciclo completo é acionada
e o valor 1 é restaurado. Indicara “Final” e (se habilitado)
haver& a impresséo da mensagem “Final da Totalizagao”.
Em seguida havera a impressao dos acumulador parciais de
peso e nimero de ciclos. Aguardard um novo comando de
inicio de ciclo.

9.5.8. Modo dosagem tolflux tanque

A sequéncia de operagao no modo Tolflux tanque é a descrita
abaixo:

* Ao ligar, haverd uma verificagcdo do estado de operacéo em
que ele se encontrava no momento em que foi desligado. Se foi
desligado durante uma dosagem , as saidas serdo restauradas
e o ciclo prossegue do ponto onde foi interrompido;

» (Caso esteja no inicio de ciclo, ird aguardar até que um
comando de partida “INICIAR” ou de descarga “DESCARGA’
seja acionado. Se um comando de descarga for acionado, a
sequéncia ira proceder até o inicio do ciclo de descarga;

* Apds o comando de inicio de ciclo, o acumulador parcial de
peso e numero parcial de ciclos € inicializado para dar inicio
as dosagens até atingir o valor de carregamento;

* Sera impresso uma mensagem “Inicio da Totalizacéo”,
marcando o ponto inicial das pesagens (se a impressao
estiver habilitada);

* Ira verificar se esta em peso bruto. Se n&o estiver, um comando
automatico de destara ir4 ocorrer para que fique no modo de
peso bruto;

* Ira checar se 0 peso no tanque esta dentro da faixa de
tolerancia de zero (se habilitada). Se estiver dentro da tolerancia,
Prossegue. Se estiver fora, a sequéncia sera interrompida e a
mensagem de erro sera ligada. A operacao continuara somente
guando um novo comando de partida for acionado;

e Se 0 peso no tanque estiver acima de zero, ird proceder
um comando automético de tara (se habilitado), para que a
indicagéo véa para o modo de peso liquido, mostrando peso
igual a zero. Se o peso estiver abaixo de zero, haverd uma
captura automéatico de zero para que a dosagem inicie com
peso igual a zero.

Caso o ciclo de alimentacao esteja entre o ciclo Inicial e 0
antepenutimo ciclo:

* Ird acionar as saidas de alimentagao rapida e lenta e aguardara
pelo tempo de impacto. Se programado;

* O alvo de alimentagéo passara a ser checado, enquanto as
saidas de alimentacéo rapida e lenta permanecem acionadas.
Atingido o alvo de alimentacéo, as saidas serdo desligadas;

* |ra esperar a estabilizagao (se habilitado);

* Ira verificar se o peso restante € menor que a soma de 2 ciclos,
perfazendo o peso total programado para o carregamento. Caso
seja igual ou menos a 2 ciclos, o proximo ciclo passa a ser
executado como penutimo ciclo de alimentacéo.

Caso o ciclo de alimentacéo seja o penutimo ou o ultimo ciclo
de alimentacao

* lIrda acionar a saida de alimentagéo lenta e aguardara pelo
tempo de impacto, se programado;

e O alvo de alimentacéo passara a ser checado, enquanto a
saida de alimentacéo lenta permanece acionada. Atingido o
alvo de alimentacéo, a saida sera desligada;

* ra esperar a estabilizagao (se habilitado).

Segue a operacdo para ambas as alimentacoes:

» Ir& checar se o peso esta dentro da faixa de tolerancia (se
habilitado). Se o peso estiver dentro da tolerancia, Prossegue.
Se estiver fora, a mensagem de erro sera acionada e segue a
operagao normal;

* Ira checar se o0 peso esta dentro da faixa de corregao
da antecipagao. Caso o peso esteja dentro da faixa de
tolerancia, serd acumulado para posterior calculo de média
aritmética;

* Ira proceder uma destara;

* Ird armazenar 0 peso que se encontra no tanque neste
momento. Este peso sera definido como peso bruto;

e lIrd acionar a saida de descarga. A saida de descarga ficara
ligada até que o peso esteja abaixo do alvo de descarga. A
saida de descarga sera entao desligada;

* Ir4 esperar a estabilizagao (se habilitada);
*  Apos a estabilizagao (se habilitada);

* Apds a estabilizagao, ird calcular o peso que foi descarregado.
Este peso sera definido como peso liquido. Se a balanga
encontrar-se fora de zero, o peso remanescente sera definido
como tara;

* ApoOs o célculo dos 3 pesos, sera feita a acumulagéo do peso
liquido e a impresséo (se habilitada) emite informacdes;

* A saida de ciclo completo seré acionada, se habilitada e
ira aguardar pelo tempo de estabilizagcdo apds a descarga.
Ap0ds isso, a saida de ciclo completo seré desligada;

* Ira verificar se o carregamento programado permite mais uma
dosagem completa. Se permitir, o ciclo reinicia automaticamente;

» Caso néo seja possivel realizar uma dosagem completa, o valor
alvo seré recalculado para atingir o carregamento programado.
Iniciara entdo o Ultimo ciclo de dosagem automaticamente;

* Apos o ultimo ciclo, a saida de ciclo completo € acionada
e o valor alvo é restaurado. Indicara “Final” e (se habilitado)
havera a impresséo da mensagem “Final da Totalizagao”.
Em seguida haveréa a impresséo dos acumuladores parciais
de peso e nimero de ciclos. Aguardaréa um novo comando
de inicio de ciclo.

Operando seu Equipamento
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10. COMUNICAGOES COM PERIFERICOS

10.1. Interligacao com impressoras
10.1.1. Interligacao com impressora de etiquetas Prix modelo 451 Industrial

Configuragao TI 310 Configuragao 451

* Auto configuravel quando é selecionada essa impressora na * Velocidade: 19.200 bps;
programagao. e Paridade: Par;
e NuUmero de Stop bits: 1;
* Numero de bits de dados: 7;

e Checksum: Desabilitado.

Para a correta impressao das etiquetas disponiveis no 451, a
impressora deveréa estar configurada de acordo com a
configuragao do Tl 310.

Aimpressora Prix 451 devera utilizar a configuragdo 28.

TI1310

el

A Para mais informagoes, consulte o manual do usuério de
sua impressora que acompanha o produto.

ATENGAO

Modelo de Etiqueta

20/01/22 13:42
Seq : 000064
7,468kg
2,378kg T

5,120

1

Comunicacoes com Periféricos
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10.1.2. Interligacao com impressora de etiquetas Prix modelo ITT40

Configuragao TI 310

* Auto configuravel quando é selecionada essa impressora na

programagao.

TI 310

Configuragao ITT40

* Velocidade: 9.600 bps;

e Paridade: Nenhuma;

e NuUmero de Stop bits: 1;

* Numero de bits de dados: 8;

e Checksum: Néo aplicavel.

+

ITT40

Q Quando a impressao possuir data e hora, é necessario a
)\ [ utilizacao de etiquetas que possuem tamanho no minimo de
ATENGAO | 80 x 65 mm.

Para mais informacoes, consulte o manual do usudrio de

ATENGAO sua impressora que acompanha o produto.

ATENGAO

Aimpressao de codigo de barras do tipo CODE 128, devera ser realizada em etiquetas que possuem tamanho no minimo de 100 x 120 mm.
Dependendo do nimero de informagdes impressas nas barras, 0 mesmo serd impresso verticalmente.

TI310

Modelo de Etiqueta

DATA:  25/01/22
SEQUENCIAL : 000028
PESO BRUTO: 1,668k
TARA:  1,188kg T

PESO LIQUIDO:  0,480kg L

0,480

HORA: 10:38
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10.1.3. Interligacao com impressora matricial Epson LX-350

Configuracao Tl 310 Configuracao LX-350

e Auto configurdvel quando é selecionada essa impressora na * Velocidade: 9.600 bps;

programagao. * Paridade: Nenhuma;

* NuUmero de Stop bits: 2;

¢ NuUmero de bits de dados: 8 ;
e Controle de Fluxo: XON/XOFF.

TI 310
LX-350
A Para mais informagoes, consulte 0 manual do usudrio
ATENGAO Epson que acompanha o produto.
Modelo de Etiqueta
| |
O O
; 28/01/22 11:07 Seq: 000063 1, 744kg 1, 092kg 0,652kg L !
[} [}
fa LM
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10.2.2. Interligagao com impressora L42 PRO (Elgin)

Configuragao Tl 310

A configuracao do canal serial deve estar de acordo com .
padrao enviado pelo Indicador digital de peso. Para realizar a
configuragao, é necessario utilizar o software L42 Pro Utility.

TI 310

Para mais informagGes, consulte 0 manual do usuario Elgin
que acompanha o produto.

VAN

-

Configuragao L42 PRO (Elgin)

Velocidade: 9.600 bps;
Paridade: Nenhuma;
NuUmero de Stop bits: 1;
NUmero de bits de dados: 8;
Controle de Fluxo: RTS/CTS.

L42 PRO (Elgin)

ATENGAO
Exemplo de Etiqueta ( h
DATA:  31/01/22 HORA: 10:38
Seréo impressas as seguintes informagoes: SEQUENCIAL : 000028
) PESO BRUTO:  1,668kg
* Datae hora; TARA:  1,188kg T
e Sequencial; PESO LIQUIDO: ~ 0,480kg L
* Bruto (se houver uma tara inserida);
e Tara (se houver uma tara inserida);
e Liquido; 0,480
e (Cddigo de barras (opcional).
. J
10.2. Interligacao com microcomputadores
10.2.1. Interligagao com PC via serial RS-232C
Configuragao Tl 310 Configuragao PC

* Protocolo: Consulte o capitulo “Protocolos de Comunicacao” e
para definir o protocolo ideal para sua operacao.

Protocolo: Consulte o capitulo “Protocolos de Comunicacao”
para definir o protocolo ideal para sua operacao.

TI 310

TI310

a_|_go
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10.3. Interligacao com display remoto
10.3.1. Interligacao com display DR200

Configuragao Tl 310

e Porta serial 1 e 2: DR200

DR200

TI1310

10.3.2. Interligacao interna do Tl 310 no display DR 200

No terminal 1 da placa principal, conectamos a Linha A - TX+, € no terminal 2 conectamos a Linha B - TX-;

Placa Principal - (Jumper JP5) DR 200
Linha A

1 3 (TxD1+)
Linha B

2 e 4 (TxD1-)

Caso o display seja interligado na porta Serial 1 sera necessario o uso de um conversor.
ATENGAO Para mais informagoes consulte a Engenharia de Solugoes da Toledo do Brasil.

A Para fazer essa interligacao na Serial 2 é necessario a adi¢ao de uma interface RS 485 que requer a configuragao especifica dos jumpers na placa

Configuragao do Canal Serial: Configuragao dos Jumpers:
e Serial: 2; e JP1(1e2)
* Interface: RS - 485; e JP2(2e3);
* Velocidade: 4800 bps; o JP4(2e4).

* Data bit: 8 bits;

e Paridade: Par;

e Stop Bit: 2;

* Checksum: Habilitado.
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10.3.3.

Interligacao com display DR500

Configuragao Tl 310

e Porta serial 1 e 2. DR500

TI 310

DR500

10.3.4. Interligacao interna do Tl 310 no display DR 500

No terminal 1 da placa principal, conectamos o Loop - (negativo), e no terminal 2 conectamos o Loop + (positivo).

Placa Principal - (Jumper JP5) DR 500
Loop -

’ P 3 (TxA+)

5 Loop + 4 (TxA)

VAN

Caso o display seja interligado na porta Serial 1 sera necessario 0 uso de um conversor.
Para mais informagoes consulte a Engenharia de Solugdes da Toledo do Brasil.

ATENGAO
A_ Para fazer essa interligagéo é necessario a adi¢ao de uma interface Loop que requer a configuragao especifica dos jumpers na placa principal.
ATENGAO

Configuragao do Canal Serial: Configuragao dos Jumpers:

e Serial: 2; e JP1(1e2),

* Interface: Loop de corrente; e JP2(2¢e3);

* Velocidade: 4800 bps; e JP4A(1e2,3e4).

* Data bit: 8 bits;

e Paridade: Par;

* Stop Bit: 2;

* Checksum: Habilitado.

TI310
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Protocolos de Comunicacgao

11. PROTOCOLOS DE COMUNICAGAO

A seguir, os formatos dos protocolos de comunicagao disponiveis
no Indicador digital de peso modelo Tl 310.

11.1. Protocolo P03

Canal de Comunicagéo: Rede Ethernet.
Ainterface de comunicacao rede dispde de um socket do tipo
Server, que pode ser acessado por qualquer programa do tipo Client

capaz de abrir uma conexao TCP/IP. O protocolo disponibilizado
neste socket é para envio de dados continuo.

11.1.1. Formato do protocolo

STX SWA SWB SWC Il TTTTTT CR (CS)

STX - Inicio do texto 02H (Caracter ASCII)
CR - Retorno do carro ODH (Caracter ASCII)
CS - Byte de Checksum

| - Peso indicado no Display (Liquido ou Bruto)
T - Tara

SWA - STATUS WORD “A”
BIT2,1e0----> 001 = DISPLAY x 10
010 = DISPLAY x 1

011 = DISPLAY x 0.1

100 = DISPLAY x 0.01

101 = DISPLAY x 0.001

110 = DISPLAY x 0.0001
BIT4e3------- > 01 = TAMANHO DO INCREMENTO | 1
10 = TAMANHO DO INCREMENTO | 2
11 = TAMANHO DO INCREMENTO | 5
BIT6e5------- > 01 = SEMPRE

]y > = PARIDADE
SWB - STATUS WORD “B”

2] 0 [—— > PESO LIQUIDO = 1
] S > PESO NEGATIVO = 1
] o RS > SOBRECARGA = 1
] R m— > MOTION = 1

] /R > SEMPRE = 1

] cYe— > SEMPRE = 1

] cpem— > SE AUTO ZERADO = 1
]y > PARIDADE

SWC - STATUS WORD “C”

] 0 JE—— > SEMPRE = 0

] S > SEMPRE = 0

] o R > SEMPRE = 0

] RcIm— > TECLA IMPRIMIR = 1
BIT 4 ---oemev > EXPANDIDO = 1

] cYe— > SEMPRE = 1

] cpem— > SEMPRE = 1
]y > PARIDADE
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11.1.2. Recepcao de dados no socket P03

O protocolo PO3 permite realizar a recepgao de dados e realizar a
programagao apenas na porta de comunicagao A. Os comandos
enviados para recepgao, deverao possuir 0 seguinte contetdo:

Tarar - STX, T, CR (02540D);
Zerar - STX, Z, CR (025A0D);
Imprimir - STX, P, CR (02500D);
Destarar - STX, C, CR (02430D).
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11.2. Protocolo PO3C (Sem criptografia)

Canal de Comunicagéao: Rede Ethernet.

A interface de comunicagao rede dispde de um socket do tipo
Server, que pode ser acessado por qualquer programa do tipo Client
capaz de abrir uma conexao TCP/IP. O protocolo disponibilizado
neste socket ndo possui criptografia e é bastante restrito em
comparacao com o socket Easylink.

O protocolo disponibilizado neste socket permite apenas a leitura

de dados, nao permitindo qualquer alteracéo de configuracao no
indicador.

11.2.1. Formato do protocolo
STX OPCODE DADOS DLE ETX CHKS

STX - Inicio do texto 02H (Caracter ASCII)
OPCODE - 0x30 + 0x32 (2 bytes em ASCII, sempre ‘02’)

DADOS - N bytes contendo informagdes do Indicador digital
SWA -1 byte

SWB -1 byte

SWC -1 byte

Peso - 6 bytes

Tara - 6 bytes

Pecas - 6 bytes

PMP - 6 bytes

Cadigo - 11 bytes

Operador -1 byte

Habilita escrita - 1 byte

Capacidade* -1 byte

Flag AZRPWR -1 byte (P’ = Acima de zero. ‘N’ = Abaixo de zero)
AZRPWR - 6 bytes

Consecutivo - 6 bytes

DLE - 0x10 (1 byte)

ETX - 0x03 (1 byte)

CHKS -1 byte contendo o complemento de 2 da somatéria

dos bytes partindo de OPCODE até DADOS.

* Capacidade
Sempre “n” (compatibilizagao com protocolo de Easylink)

11.2.2. Recepcao de dados no socket PO3C

O protocolo PO3C permite realizar a recepcao de dados e
realizar a programacao apenas na porta de comunicagéo A. Os
comandos enviados para recepgao, deverao possuir o seguinte
conteudo:

Tarar - STX, T, CR (02540D);
Zerar - STX, Z, CR (025A0D);
Imprimir - STX, P, CR (02500D);
Destarar - STX, C, CR (02430D).

TI310

11.3. Protocolo Easylink

A interface de comunicacao de rede dispoe de um socket do
tipo Server acessado através da DLL Easylink. A comunicagdo
trafegada entre a interface de comunicagéo de rede e a DLL é
criptografada, sendo necessaria a configuragéo de uma chave
de criptografia em ambos os lados (Tl 310 e PC), o que ira
proporcionar seguranga para a comunicagao, mesmo no ambito
dainternet.

Canal de Comunicagéao: Rede Ethernet.

Para mais informacoes, consultar a ajuda da DLL Easylink.
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11.4. Protocolo P10 (String editavel)

Protocolo customizavel, permitindo habilitar/desabilitar as informagdes que serao enviadas em ASCII na string do protocolo. Para as
informacoes estarem disponiveis nesse protocolo, a operacao devera estar habilitada no menu de programacéo.

Canal de Comunicagao:

e Serial 1 - RS-232;
» Serial 2 - RS-232, RS-485 ou Loop de corrente;
* Ethernet TCP/IP - Socket TCP Server.

11.4.1. Caracteristicas do protocolo

Se o campo estiver habilitado e ndo existir informagao a ser enviada, o campo seré preenchido com espagos.

11.4.2. Formato do protocolo

#STX 0,689LPFEZKp 0,986 0,29717/08/201809:13:42000115#CR*

Onde:

#STX - Inicio de texto 'STX’ (02H)

0,689 - Peso exibido (bruto ou liquido) com virgula

L - Estado do peso - Peso do display (Bruto “B” ou liquido “L”)

P - Estado do peso - Positivo “P” ou negativo “N”

F - Estado do peso - Na faixa “F” ou fora da faixa “A” (< zero ou sobrecarga)
E - Estado do peso - Estavel “E” ou Instavel “I”

Z - Estado do peso - Zero capturado “Z” ou nao capturado “n”

K - Unidade do peso - kg “K” ou Ib “I”

P - Estado do peso - Tecla Enviar (Demanda) “p” ou nao (Continuo) “*”
0,986 - Peso bruto - Numéricos + virgula

0,297 - Tara - Numéricos + virgula

17/08/2018 - Data 1 (Atual) (DD/MM/AAAA) - Numéricos + “/”

09:13:42 - Hora 1 (Atual) (HH:MM:SS) - Numeéricos + “”

000115 - Numerador consecutivo - Numérico 6 digitos

#CR - Retorno do carro

* - Checksum (variavel conforme pacote de dados)

Observacao:

A transmissao podera ser continua, por demanda ou pelo comando “P”.

11.4.3. Recepcao de dados no socket P10

O protocolo P10 permite realizar a recepcao de dados e realizar a programacao nas portas de comunicagao. Os comandos enviados
para recepgao, deverao possuir o seguinte conteldo:

Tarar - STX, T, CR (02540D) - Envie o comando no formato 02540D em hexadecimal;
Zerar - STX, Z, CR (025A0D) - Envie o comando no formato 025A0D em hexadecimal,
Imprimir - STX, P, CR (02500D) - Envie o comando no formato 02500D em hexadecimal;
Destarar - STX, C, CR (02430D) - Envie o comando no formato 02430D em hexadecimal.

e 0s comandos de Tarar e Destarar, somente funcionaram de acordo com a configuragao realizada nos grupo de pardmetros “Tara”, ou

seja, se 0 parametro estiver desabilitado, 0 comando ndo sera executado.
ATENGAO
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11.5. Protocolo P15

Canal de Comunicacao:

e Serial 1 - RS-232;
e Serial 2 - RS-232, RS485 ou Loop de corrente;
e Ethernet TCP/IP.

Protocolo de uso geral utilizado em diversos tipos de aplicacéo.

O protocolo disponibilizado neste socket permite apenas a leitura de dados, nao permitindo qualquer alteragéo de configuragao no
Indicador digital de peso. O diferencial desse protocolo é que todos os comandos possuem um retorno, seja ele de sucesso ou falha.

Este protocolo é divido em dois niveis de comandos:

e P15 nivel 0: Conjunto de comandos para o dispositivo mais simples;

* P15 nivel 1: Extensdo do conjunto de comandos para dispositivos padronizados.

11.5.1. Formato do protocolo

Cada comando recebido pelo Indicador digital de peso modelo Tl 310 através da interface de dados é reconhecido por uma
resposta ao transmissor.
Comandos e respostas séo strings (pacotes) de dados com formato fixo.

Comandos enviados ao Tl 310 contém um ou mais caracteres ASCIl. Os comandos deverao ser apenas em letras mailsculas.
Observacao:

* Cada comando devera ser terminado por CR (0D em hexadecimal) e LF (0A em hexadecimal);

» Os caracteres “ " significam os espacos correspondentes a cada caractere vazio.

Os caracteres CR e LF, que podem ser fornecidos usando-se a tecla “Enter” da maioria dos teclados, nao estao listados nesta descricao.

Entretanto, é essencial a sua incluséo para a comunicagdo com o Tl 310,

Exemplo:
Comando para tarar o Indicador digital de peso Tl 310 = T<CR><LF>
Retorno do comando = T_8 0,236 kg

11.5.2. Recepcao de dados
Todas as respostas enviadas pelo Tl 310 em reconhecimentos dos comandos enviados terdo um dos seguintes formatos:

* Resposta com valor de peso;
* Resposta sem valor de peso;

* Mensagem de erro.
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11.5.2.1. Formato da resposta com valor de peso
Uma descrigao geral da resposta com valor de peso:

ID_ STATUS
_ = Espagos

ID (1-2 caracteres) = Identificacdo da resposta

Status = Ver status no respectivo comando

Valor de Peso = Resultado de pesagem, exibido com um ntmero de 10 digitos, incluindo o sinal diretamente antes do primeiro digito.
O valor de peso aparece alinhado a direita. Zeros precedentes sao suprimidos com excegao do zero a esquerda do ponto decimal.
Unidade = Unidade de peso exibido do display.

CR = Carriage return (retorno da linha)

LF = Line feed (pular linha)

*CR e LF néo serao exibidos nesta descricao, porém exibidos na linha de resposta.

Exemplo de resposta:
Resposta com um peso estavel de 0,256 kg
S S 0,256 Kkg.

11.5.2.2. Formato da resposta sem valor de peso
Uma descricao geral da resposta sem valor de peso:
ID STATUS#CR#LF

_ = Espacos

ID (1-2 caracteres) = Identificacdo da resposta
Status = Ver status no respectivo comando
CR = Carriage return (retorno da linha)

LF = Line feed (pular linha)

*CR e LF néo seréo exibidos nesta descrigéo, porém exibidos na linha de resposta.

Exemplo de resposta:
Sl

11.5.2.3. Observacdes gerais

* Aspas (“"): Aspas incluidas nas respostas dos comandos séo utilizadas para designar os campos e serdo sempre transmitidas;

* Reset (@): Ao estabelecer comunicagao entre o Tl 310 e o sistema, envie um comando de reset para o Indicador digital de peso
para garantir o inicio da comunicacao a partir de um estado bem determinado;

* Comando e Resposta: Melhoram a qualidade do software de aplicagao por forgarem o programa a avaliar a resposta do Indicador
digital de peso de pesagem a um comando. A resposta é o reconhecimento de que o Tl 310 recebeu um comando.

11.5.3. Comandos e respostas - P15 nivel 0

O TI 310 recebe um comando e o reconhece com uma resposta apropriada. As segdes seguintes, contém descricdes detalhadas de
comandos em ordem alfabética, com as respectivas respostas. Comandos e respostas sdo terminados com CR e LF, que nédo séo
exibidos nas descricbes, mas devem ser incluidos.

Estes comandos incluem:

10 - Solicitagao de todos os comandos P15 implementados;
I1 - Solicitacéo do nivel e versdes do P15;

I2 - Solicitagao de dados da balanga;

I3 - Solicitagao da versao e tipo de software da balanga;

14 - Solicitagdo do numero serial;

S - Enviar peso estavel;
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Sl - Enviar peso imediatamente;

SIR - Enviar peso imediatamente e repetir;
Z - Zerar;

@ - Reset (limpa o buffer da serial).

A seguir, uma descricao detalhada destes comandos de nivel 0:

11.5.3.1. 10 - Solicitacao de todos os comandos P15
implementados

Comando: 10

Resposta:
10 B 0 "0 Comando “10” Nivel 0 implementado
10 B 0 "I” Comando “I1” Nivel 0 implementado
10 B 0 "2 Comando “12” Nivel 0 implementado
10 B 0 "I3” Comando “I3” Nivel 0 implementado
10 B 0 “14” Comando “14” Nivel 0 implementado
10 B 0"S” Comando “S” Nivel 0 implementado
IO B O “SI” Comando “SI” Nivel 0 implementado
0 B 0 "SIR Comando “SIR” Nivel 0 implementado
IO_B 0 “2” Comando “Z" Nivel 0 implementado
[0 B0 ‘@ Comando “@” Nivel 0 implementado
IO_B 1 “SR” Comando “SR” Nivel 1 implementado
0B 1T Comando “T” Nivel 1 implementado
10 B 1 “TA” Comando “TA” Nivel 1 implementado
10 B 1 “TAC” Comando “TAC” Nivel 1 implementado
[0 B 1T Comando “TI” Nivel 1 implementado

Resposta de erro 10_I - Nao pode executar o comando no
momento.

11.5.3.2. 11 - Solicitagao de nivel e versdes do P15
Comando: I

Resposta:

oA 6o oyr W

“D.2x"

“” Nenhum nivel totalmente implementado
2.2x - Nivel 0, verséao V2.2x.

2.2x - Nivel 1, versao V2.2x.

“* - Nenhum comando P15 nivel 2.

- Nenhum comando P15 nivel 3.

“n

Resposta de erro I1 _ 1 - Comando entendido, mas néo executavel

no momento.

11.5.3.3. 12 - Solicitacao de dados da balanca

Comando: 12
Resposta:
[2 A “ti310 _Standard 20,000 kg”

ti310 - Modelo do Indicador digital de peso;

Standard - Modelo basico sem software de aplicagao;
20,000 kg - Capacidade e unidade primaria da plataforma
conectada ao TI 310.
Resposta de erro 12 _ 1 - Comando entendido, mas ndo executavel
no momento.

TI310

11.5.3.4. 13 - Solicitagao da versao e tipo de software
da balanca

Comando: I3

Resposta:
13 A "6.02BZ"

6.02BZ - Versao de software do Tl 310
| - Comando entendido, mas nao executavel

Respostade erro 13 _
no momento.

11.5.3.5. 14 - Solicitagao do numero serial
Comando: 14

Resposta:
14 A “12345678"

NUmero serial como “texto”
| - Comando entendido, mas nao executavel

Resposta de erro 14 _
no momento.

11.5.3.6. S - Enviar peso estavel
Comando: S

Resposta:

S s 100,00 kg

S S _Valorde peso _Unidade — Valor de peso estavel atual.
S+ —TI 310 acima da faixa de sobrecarga.
S - -TI 310 abaixo da faixa de zero.

Comentarios:

O Indicador digital de peso aguardara até 3 segundos apos
receber o comando “S”, por um peso estavel. Caso este ndo
ocorra, 0 comando sera abortado.

Para esse caso, ird enviar aresposta S_I.

11.5.3.7. SI - Enviar peso imediatamente
Comando: SI

Resposta:

S D 129,07 kg

S_S Valor de peso_Unidade: Peso estavel
S_D_Valor de peso_Unidade: Peso instavel
S_+: Acima da faixa de sobrecarga

S_-: Abaixo da faixa de zero
Resposta de erro § _ I - Comando entendido, mas né&o executavel
no momento.
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11.5.3.8. SIR - Enviar peso imediatamente e repetir

Comando: SIR

Resposta

s b 129.07 kg
s b 129.08 kg
s b 129.09 kg
s b 129.09 kg
S D 114.87 kg

... —Abalanca envia o peso estavel ou instavel, em
intervalos.

S S Valor de peso_Unidade: Peso estavel.
S D Valor de peso Unidade: Peso instavel.
S_+: Acima da faixa de sobrecarga.

S_-: Abaixo da faixa de zero.

Resposta de erro S _ 1 - Comando entendido, mas n&o executavel
no momento.

Comentérios:

O comando SIR é sobrescrito e cancelado pelos comandos S,
SI, SR, e @. O numero de transmissdes depende da faixa de
pesagem de sua balanca.

O valor de peso é enviado na unidade exibida no display.

11.5.3.9. Z - Zerar a balanca

Comando: Z

Resposta:

Z A -Zeragem executada.

Z + —Acima da faixa de zeragem.
Z - —Abaixo da faixa de zeragem.

Resposta de erro Z _ | — Zeragem nédo executada (Tl 310 podera
estar executando outro comando, como por exemplo tara, ou
tempo excecido devido a condicdo de estabilidade néo ter sido
alcangada).

11.5.3.10. @ - Reset (limpa o buffer da serial)
Comando: @
Resposta:

4 A "12345678" — Numero serial da balanca, a balanga esta
pronta para operagao.

(=2
(=]

11.5.4. Comandos e respostas P15 nivel 1

A seguir, uma descricao detalhada destes comandos de nivel 1:

11.5.4.1. SR - Enviar o valor de peso quando o peso
mudar (enviar e repetir)

Comando: SR

Enviar o valor estavel atual de peso e, em seguida continuamente,
para cada mudancga de peso igual ou maior que o valor de peso
preestabelecido, na forma de um valor ndo estavel, seguido pelo
proximo valor estavel, na faixa de 1 graduagéo até a capacidade
maxima.

Se nenhum valor for estabelecido, a variagao devera ser de pelo
menos 12,5% do Ultimo valor de peso estavel.

Resposta:

S S Valor de peso _ Unidade — Valor de peso estavel atual.
Mudanca de peso.

S D _Valor de peso _ Unidade — Valor de peso dinamico.

S S Valor de peso _ Unidade — Proximo valor de peso estavel.
S+ —TI 310 acima da faixa de sobrecarga.

S - —TI1310 abaixo da faixa de zero.

Resposta de erro 8 _ 1 - Comando ndo executado (Tl 310 podera
estar executando outro comando, como por exemplo tara, ou tempo
excecido devido a condigdo de estabilidade néo ter sido alcancada).

Comentarios:

Se, em seguida a um peso nao estavel (dindmico), a condigao
de estabilidade néo for atingida dentro do intervalo de timeout,
aresposta “S_| “ é enviada e em seguida o peso instavel. O
intervalo de timeout comega novamente a ser contado.

11.5.4.2. Tarar

Comando: T

Resposta:

T_S Valor de peso_Unidade: Tara executada, valor de peso
estavel (aguarda até 3 segundos para tentar executar a tara)
T +: Faixa superior de tara excedida.

T -: Faixa inferior de tara excedida.

Resposta de erro T _ I - Comando entendido, mas néo executavel
no momento.

Comentérios:

As regras para que a tara ocorra s&o as regras metrolégicas dos
outros modos e respeitam a configuracao do Tl 310.
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11.5.4.3. TA - Estabelecer um valor de tara ou
solicitar tara

O parametro de “Tara Manual” devera estar habilitado.
Comando: TA

TA: Solicitar o valor de tara
TA Tara pré-estabelecida_Unidade: Estabelecer um valor de
tara.

Exemplo:
TA 1,00 kg<CR><LF>.

Resposta:
TA_A Valor de tara_Unidade: Valor de tara corrente
TA_I: Valor de tara ndo pode ser enviado

Comentarios:
As regras para que a tara ocorra sao as regras metroldgicas dos
outros modos e respeitam a configuragao do Tl 310.

11.5.4.4. TAC - Limpar a tara
Comando: TAC

Resposta:
TAC_A: Valor de tara removido (balanga volta a bruto);
TAC _I: Comando nao executavel.

Comentarios:

As regras para que a limpeza de tara ocorra sao as regras
metrologicas dos outros modos e respeitam a configuragao do
T1 310.

11.5.4.5. Tl - Tarar imediatamente
Comando: Tl

Resposta:

TI_S Valor de peso_Unidade: Tara executada, valor de peso
estavel;

TI_+: Faixa superior de tara excedida;

Tl _-: Faixa inferior de tara excedida.

Resposta de erro Tl _ 1 - Comando entendido, mas néo executavel
no momento.

Comentérios:

As regras para que a tara ocorra sao as regras metroldgicas dos
outros modos e respeitam a configuragcéo do Tl 310.

TI310
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12. COMUNICACAO FIELDBUS

12.1. Formato dos dados

Este topico explica como funciona a organizacgéo e as estruturas
das informagdes no modo continuo (estrutura dos slots) para
cada formato de dado disponivel.

Existem trés formatos de dados: Integer, Divisdes e Floating Point.
Os tipos Integer e Divisbes possuem as mesmas tabelas e estruturas
de dados e a Unica diferenga se encontra na representacéo do peso:

Integer

O peso é representado como inteiro sem as casas decimais.
Divisoes

O peso é representado em divisdes (incrementos) da balanca.
Floating Point

O peso é representado no modo Float e a estrutura dos dados é
diferente dos dois primeiros formatos.

12.1.1. Integer e divisoes

No formato inteiro ou divisdes, € necessario duas words de 16
bits para os dados de entrada e duas words para os dados de
saida (com referéncia no CLP) para cada slot.

Na entrada, temos 1 word para as informagdes de peso onde o
Indicador digital de peso fica atualizando constantemente. Este peso
pode estar no formato inteiro ou na forma de divisdes (incrementos)
dabalanca. A outra word de entrada, o Indicador digital de peso
escreve informacoes de status, tanto status do Indicador digital de
peso quanto status da integridade de informagao.

Na saida, 1 word serve para o CLP enviar comandos para

o Indicador digital de peso e a outra word serve para enviar
informagodes atreladas aos comandos como, por exemplo, o
peso manual.

Ao utilizar multiplos slots é possivel enviar comandos apenas no
primeiro slot, os demais slots configurados permitem apenas a
leitura de peso (bruto, tara, liquido e display).

A exibicao dos dados em funcao da rede utilizada esta a
partir do capitulo “Disposigao dos dados - Modbus TCP e
Modbus RTU”.

JAN

ATENGAO
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INTEGER -> ENTRADA (INDICADOR DIGITAL DE PESO>CLP)
BIT | PRIMEIRA WORD SEGUNDA WORD
0 Saida 0 (Ver 6)
1 Saida 1 (Ver 6)
2 Saida 2 (Ver 6)
3 Saida 3 (Ver 6)
4 0
5 0
6 0
7 Retorna Comando Dosagem (Ver 8)
8 Ver Nota 1 Entrada 0 (Ver 7)
9 Entrada 1 (Ver 7)
10 Entrada 2 (Ver 7)
1 Entrada 3 (Ver 7)
12 Movimento (Ver 2)
13 Liquido (Ver 3)
14 Em Atualizagao (Ver 4)
15 Data OK (Ver 5)
Notas:

1) A primeira word de 16 bits, n&o sinalizada, pode representar
o Peso Bruto, Peso Liquido, Peso do Display ou Tara. Os bits
0 a 2 da segunda word de entrada do PLC define qual é o
tipo de peso que o Indicador digital de peso esta enviando;

2) O bit 12 da segunda word, quando atualizado para “1”, indica
que a balanca esta em movimento (com o peso instavel);

3) O bit 13 da segunda word, quando atualizado para “1”, indica
que tara esta aplicada no peso;

4) O bit 14 da segunda word (Em Atualizagao) € atualizado para
“1” quando o Indicador digital de peso esta em processo de
atualizacdo das variaveis, no processo de comunicacao com
0 CLP. O CLP deve ignorar todas as informagdes enquanto
este bit estiver em “17;

5) O bit 15 da segunda word, quando atualizado para “1”, indica
que o Indicador digital de peso esta em condigbes normais
de funcionamento. Este bit é atualizado para “0” quando a
balanca esta ligando e o zero ainda nao foi capturado, durante
a programagao, quando o peso esta acima da capacidade
ou quando o peso esta mais do que 11 incrementos abaixo
de zero;

Observagéo: Este bit ndo é atualizado em caso de perda de
comunicagao, de forma que este nao é garantia de que a
conexao esta ok.

6) Os bits 0 ao 3 da segunda word, quando atualizados para
“1”, indicam que os respectivos I/Os de saida estéo ativados
Quando atualizados para “0”, indicam que os respectivos I/Os
de saida estao desativados;
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7) Os bits 8 ao 11 da segunda word, quando atualizados para “1”,

indicam que os respectivos I/Os de entrada estao ativados.
Quando atualizados para “0”, indicam que os respectivos I/Os
de entrada estao desativados;

8) O bit 7 da segunda word, quando atualizado para “1”, indica

que o Indicador digital de peso recebeu algum comando de
dosagem, que pode ser uma selecdo do setpoint corrente
(bit 10 da segunda word de saida) ou outro comando pelo
bit 11 da segunda word de saida. Este bit é atualizado para
“0” quando os bits 10 e 11 estao iguais a “0” também.

INTEGER -> SAIDA (CLP>INDICADOR DIGITAL DE PESO)

70

BIT PRIMEIRA WORD SEGUNDA WORD
0 Select 1 (Ver 2)
1 Select 2 (Ver 2)
2 Select 3 (Ver 2)
3 Tara Predeterminada (Ver 3)
4 Retira Tara (Ver 4)
5 Tara (Ver 5)
6 Imprimir (Ver 6)
7 Zera (Ver 7)
5 VER NOTA 1 0
9 0
10 Selecionar Setpoint Corrente (Ver 8)
1 0
12 0
13 0
14 0
15 0
Notas:

1) Aprimeira word de 16 bits, ndo sinalizada, representa o valor

que se deseja inserir/alterar no Indicador digital de peso. A Unica
informacéao que precisa ser inserida é a tara predeterminada, no
Indicador digital de peso é possivel inserir o setpoint corrente e
simular I/Os de entrada. Para aplicar a tara predeterminada,
primeiro insira o valor desejado na primeira word e depois
atualize para “1” o bit 3, apds a tara ser aplicada, atualize o bit 3
para “0” e depois limpe a primeira word;

2) Os bits de “Select” alteram o tipo de informagao que o

Indicador digital de peso ira escrever na primeira word de
entrada. Escreva um valor decimal nos bits 0 a 2 para alterar
o tipo de informagéao através da seguinte lista:

- 0 = Peso Bruto;
- 1 = Peso Liquido;
- 2 = Peso do Display;

- 3 = Tara.

3) Atransicao deste bit de “0” para “1” faz com que o comando

de tara predeterminada seja aplicado utilizando o valor escrito
na primeira word. Este comando faz com que o bit 13 da
segunda word de entrada (Liquido) seja atualizado para “1".
Somente aplique este comando apds ter escrito o valor correto
na primeira word;

4) Atransicao deste bit de “0” para “1” faz com que a tara
seja desativada e somente o peso bruto é mostrado. Este
comando faz com que o bit 13 da segunda word de entrada
(Liquido) seja atualizado para “0”;

5) Atransicao deste bit de “0” para “1” faz com que o comando
de tara seja aplicado, onde o valor de tara vai ser o valor
bruto do momento em que o comando foi aplicado. Vale
ressaltar que o comando de tara nao sera aplicado enquanto
o Indicador digital de peso estiver em “movimento” (instavel).
Uma boa prética é avaliar o bit de Movimento para realizar o
comando de tara;

6) A transicdo deste bit de “0” para “1” faz com que o comando
de Imprimir seja requisitado, mas o comando somente
executado se o Indicador digital de peso estiver na tela de
pesagem e estavel, caso contrario, o comando fica pendente.
Caso o comando nédo possa ser executado por algum outro
motivo, ele é ignorado;

7) Atransicdo deste bit de “0” para “1” faz com que o Indicador
digital de peso zere. Este comando somente é executado
quando o valor do peso esté dentro dos limites estabelecidos.
Quando a balanga esta em movimento, o comando fica
pendente até que o peso estabilize;

8) Atransicao deste bit de “0” para “1” faz com que o setpoint
corrente seja alterado. Para aplicar essa alteracao, primeiro
insira o nUmero do setpoint (1 a 25) desejado na primeira
word, depois atualize para “1" o bit 10. Apds o setpoint ser
aplicado, o bit 7 da segunda word de entrada ¢ atualizado
para “1”. Neste momento, atualize o bit 10 para “0” e depois
limpe a primeira word;

OBSERVAGAO: NUNCA ENVIE ESSE COMANDO JUNTAMENTE COM
OUTRO COMANDO DE DOSAGEM.

9) Atransicao deste bit de “0” para “1” faz com que um comando
de dosagem seja aplicado no Indicador digital de peso. Para
aplicar um comando de dosagem, primeiro insira o valor do
comando (listado na tabela de Comandos de Dosagem, abaixo)
desejado, em seguida atualize para “1” o bit 11. Assim que o
comando for aplicado, o bit 7 da segunda word de entrada é
atualizado para “1”. Neste momento, atualize o bit 11 para “0” e
depois limpe a primeira word.

OBSERVAGAO: NUNCA ENVIE ESSE COMANDO JUNTAMENTE COM 0
COMANDO DE SELEGAO DE SETPOINT.

COMANDOS DE PESAGEM
COMANDOS VALOR DO COMANDO
Iniciar 1
Descarregar 2
Parar 3
Classificar 4
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12.1.2. Floating point

No formato Floating Point, &€ necessario 4 words de 16 bits para
os dados de entrada e 3 words de 16 bits para os dados de saida
(com referéncia no CLP) para cada slot. A primeira word dos
dados de saida é reservada, de forma que o primeiro slot float de
saida comega da segunda word.

O T1 310, no modo Floating Point, pode retornar informacoes que
sao atualizadas em tempo real ou zero, dependendo do comando
requisitado pelo CLP. Quando este solicita uma informagao de
tempo real (como Peso Bruto e Peso Liquido), esta é atualizada
online nas words 2 e 3 de entrada (valor em Floating Point).
Quando o comando nao requer nenhum retorno, o “Valor em
Floating Point” se torna igual a zero.

Neste modo, o Tl 310 utiliza a primeira word das informagodes de
escrita para receber comando no formato Integer do CLP. Estes
comandos sao reconhecidos toda vez que este valor desta word
¢ alterado. Se o comando necessita de um valor em ponto
flutuante associado, como, por exemplo, a tara predeterminada,
este deve ser carregado neste formato na segunda e terceira
word. Quando o Tl 310 reconhece um comando, ele define

um novo valor nos bits de comando ACK. O Indicador digital

de peso também informa qual tipo de peso (sempre em ponto
flutuante) que esta sendo enviado atraves dos bits de indicagao
de entrada. O CLP deve esperar até receber a confirmacao de
comando do Tl 310 antes de enviar o proximo comando.

As tabelas a seguir, fornecem informacoes mais detalhadas
sobre o modo Floating Point:

Notas:

1) Os bits de indicagao de entrada séo usados para informar
que tipo de dado esta sendo transmitido na segunda e
terceira word;

2) Os bits de Dado Valido (bit 13 da primeira word e bit 14 da
quarta word) s&o utilizados para assegurar que a comunicagao
¢ valida. Estes dois bits s&o atualizados para “1” em uma
atualizacédo do Indicador digital de peso e depois para “0” na
préxima atualizagao do Indicador digital de peso, de forma
que o estado destes bits s&o alterados toda vez que o atualiza
as informagoes. Estas atualizagbes ocorrerao enquanto a
comunicagao estiver em pleno funcionamento;

3) Os bits de comando ACK (bits 14 e 15 na primeira word) sao
utilizados pelo Indicador digital de peso para informar ao
CLP que um novo comando foi recebido. O valor decimal
destes bits rotacionam sequencialmente de 1 a 3 para qualquer
comando diferente de “0” (enviados pela primeira word de
saida). Quando o comando for igual a “0”, o valor decimal
destes bits sera igual a “0”;

4) A segunda e terceira word séo referentes a um dado em
ponto flutuante com precisao de 32 bits. Este dado pode
representar o Peso Bruto, Peso Liquido ou Tara. O comando
enviando pelo CLP define qual é o tipo de peso que deve ser
enviado;

5) O bit 12 da quarta word é atualizado para “1” quando a
balanca estd em movimento (com o peso instavel);

6) O bit 13 da quarta word, quando atualizado para “1”, indica
que tara esta aplicada no peso;
7) O bit 15 da quarta word, quando atualizado para “1”, indica

FLOATING POINT -> ENTRADA (INDICADOR DIGITAL > CLP) que o Tl 310 esta em condigGes normais de funcionamento,
Este bit € atualizado para “0” quando a balanca esta ligando
1° WORD 2°WORD | 3° WORD 4° WORD e 0 zero ainda n&o foi capturado, durante a programagcao,
BIT|  RESPOSTADE VALOR EM T quando o peso esté acima da capacidade ou quando o
COMANDO FLOATING POINT STATUS peso estd mais do que 11 incrementos abaixo de zero;
0 0 Saida 0 (Ver 8) . o
] 0 Saida 1 (Ver 8) OBSERVACGAOQ: ESTE BIT NAO E ATUALIZADO EM CASO DE PERDA DE
COMUNICACAQ, DE FORMA QUE ESTE NAO E GARANTIA DE QUE A

2 0 Saida 2 (Ver 8) CONEXAO ESTA OK.

3 0 Saida 3 (Ver 8)

1 0 0 8) Os bits 0 ao 3 da segunda word, quando atualizados para

1", indicam que os respectivos I/Os de saida estao ativados.

o 0 Sempre=1 Quando atualizados para “0”, indicam que os respectivos I/Os

6 0 0 de saida estao desativados;

7 0 0 9) Os bits 8 ao 11 da segunda word, quando atualizados para
ndicacio d 1", indicam que os respectivos I/Os de entrada estao ativados.
naicacao de Quando atualizados para “0”, indicam que os respectivos 1/Os

8 Entrada 0 (Ver 9 uando a p : q p

Entrada 1 (Ver 1) (ver9) de entrada estdo desativados.
Indicagao de
9 Entrada 2 (Ver 1) Ver Nota 4 Entrada 1 (Ver 9) i
I INDICAGAO DE ENTRADA
Indicagao de

101 Entrada 3 (ver 1) Entrada 2 (Ver 9) DECIMAL INDICAGAO
Indicagao de 0 Peso Bruto

11 Entrada 3 (Ver 9

Entrada 4 (Ver 1) ( ) 1 Peso LiqU|d0
Indicagao de . 2 Tara

12 Entrada 5 (Ver 1) Movimento (Ver 5) = - —

omando Sem Retorno

13 | Dado Valido (Ver 2) Modo Liquido (Ver 6) —

C 4o ACK 31 Comando Invalido
14 O"Ef‘/’;r%) Dado V4lido (Ver 2)
Esta tabela é referente aos valores decimais que podem ser
15 Com%nd%ACK Dados OK (Ver 7) indicados nos bits de indicagao de entrada com seus respectivos
(Ver 3) significados.
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FLOATING POINT -> SAIDA (CLP>INDICADOR DIGITAL)

BIT 1° WORD 2° WORD 3° WORD

COMANDO DADO

Ver Nota 1 Ver Nota 2

Ol N|OO|lO|M|lWIN|—=]O

—_
o

—_
—_

—
N

—_
w

—
=~
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Notas:

1) A primeira word de 16 bits € utilizada para enviar comandos
inteiros para o Tl 310. Estes comandos podem ser para trocar
a indicacéo do peso (bruto, liquido ou tara), para enviar o
valor da tara predeterminada ou para executar alguma fungao
(Imprimir, Tarar, Limpar Tara, etc);

2) A segunda e terceira word compde uma informacao em ponto
flutuante de 32 bits de precisao, que ¢é utilizada para enviar a
tara predeterminada para o Indicador digital de peso. Para os
comandos que nao é necessario enviar informagao alguma
para o Indicador digital de peso, o valor definido nestas words
¢ irrelevante.

VALORES DECIMAIS DOS COMANDOS

COMANDO DESCRIGAO
0 (0x00) Comando Nulo (Ver 3)
10 (Ox0A) Seleciona Peso Bruto (Ver 1)
11 (0x0B) Seleciona Peso Liquido (Ver 1)
12 (0x0C) Seleciona Tara (Ver 1)
13 (0x0D) Seleciona Setpoint Corrente (Ver 2)
14 (0x0E) Iniciar (Ver 2)
15 (0x0F) Descarregar (Ver 2)
16 (0x10) Parar (Ver 2)
17 (0x11) Classificar (Ver 2)
60 (0x3C) Tara Predeterminada (Ver 2)
61 (0x3D) Tara (Ver 2)
62 (0x3E) Limpa Tara (Ver 2)
63 (0x3F) Imprimir (Ver 2-4)
64 (0x40) Zero (Ver 2)

12

Esta tabela é referente aos valores decimais dos comandos
implementados no Tl 310. Para executar um determinado
comando, insere-se o valor do mesmo na primeira word de
salda. Caso o comando seja de tara predeterminada, primeiro
se insere o valor da tara em ponto flutuante nas segunda e
terceira word, e depois aplica-se o comando.

Notas:

1) Comandos cuja informacéao ¢ atualizada online nas words 2
e 3 da tabela de entrada do CLP;

2) Comandos que nao retornam nenhuma informagao. As
words 2 e 3 da tabela de entrada do CLP seréo iguais a zero,
até que um comando com retorno seja executado;

3) O comando “0” faz com que o Peso Bruto seja enviado no
“Valor em Floating Point” e que os bits de comando ACK
sejam iguais a zero;

4) O comando de Imprimir somente é executado se o Indicador
digital de peso estiver na tela de pesagem e estavel, caso
contréario, o comando fica pendente. Caso o comando n&o
possa ser executado por algum outro motivo, ele é ignorado.

Informagoes sobre os comandos:

» Seleciona Setpoint Corrente

Seleciona o setpoint corrente, de 1 a 25. Para aplicar esse
comando, insira o valor do setpoint desejado no formato de
floating point na segunda e terceira words. Em seguida, escreva
0 nimero do comando na primeira word. Assim que o comando
for executado, escreva zero nestas words.

e |niciar

Inicia o processo de dosagem. Para aplicar esse comando, insira
o valor do comando na primeira word. Assim que o comando for
executado, escreva zero nesta word.

e Descarregar

Inicia o processo de descarga. Para aplicar esse comando, insira
o valor do comando na primeira word. Assim que o comando for
executado, escreva zero nesta word.

e Parar

Para o processo de dosagem. Para aplicar esse comando, insira
o valor do comando na primeira word. Assim que o comando for
executado, escreva zero nesta word.

e C(Classificar

Classifica o peso. Para aplicar esse comando, insira o valor do
comando na primeira word. Assim que o comando for executado,
escreva zero nesta word.
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12.2. Observacoes gerais sobre a
Fieldbus

* No Tl 310, o peso é considerado consistente, onde a flag
DATA OK é igual a 1, apenas na tela de pesagem. Nas
demais telas o peso é inconsistente, onde a flag DATA OK ¢
igual a 0;

* Nenhum comando funciona caso o peso esteja invalido, ou
seja, com a flag DATA OK igual a 0;

* Na operagao com Fieldbus, o Indicador digital de peso
opera no modo Slave, dessa forma os equipamentos que
utilizarao essa interface devem operar como Master.

12.3. Dados estendidos

Os Dados Estendidos sdo um conjunto de variaveis que pode

ser acessada (lidas ou escritas), através de alguns protocolos de
comunicacéo. Estas variaveis sdo referentes a diversos aspectos do
Indicador digital de peso, através delas é possivel saber o peso,
enviar comandos, obter informacdes de status do Indicador digital
de peso, bem como algumas informagdes dos diversos modos de
operacao.

Estas informagdes sao acessadas por demanda, ou seja, as infor-
macoes nao séo atualizadas online, a cada leitura ou escrita, o CLP
deve enviar um comando novo. Cada protocolo de comunicagao
possUi uma maneira de acessar estas variaveis.

A seguir, a tabela que define os possiveis formatos das variaveis
dos dados estendidos e suas abreviagoes.

NOME | ABREVIAGAO DESCRICAO
Bit Bit Um (nico bit que pode ter o valor 0 ou 1.
Byte By Um byte inteiro nao sinalizado.
Long L Inteiro de 4 bytes nao sinalizado.
Float F Float com precisdo de 4 bytes.
String x Sx Array de x bytes do tipo String.

Os formatos Float e Long s&o influenciados pela configuracao
Ordem dos Bytes, para os outros formatos, esta configuragao é
indiferente.

Para acessar os dados estendidos por este protocolo de
comunicagéo, é necessario informar em determinados campos
o cédigo da variavel. Esse cddigo é informado nas tabelas de
relacdo de variaveis estendidas.

No protocolo Ethernet IP, os dados estendidos s&o acessados
via protocolo CIP, onde o nimero da classe é 0xA2, o nimero
do atributo é 0x05 e o nimero da instancia depende da variavel
que se deseja acessar. Esta informagéao esta nas tabelas de
variaveis estendidas.

Observacao:

As variaveis dos Dados Estendidos nao séo atualizadas quando
a variavel “Peso OK” estiver igual a zero.

Excecoes para sobrecarga ou subcarga, que atualizam nas
situacdes de sobrecarga e subcarga. Estado da leitura de peso,
gue somente ndo atualiza na tela de configuragao. Variaveis de
status de comando, que sempre atualizam.

TI310

12.3.1. Acesso aos Dados Estendidos -
Profibus e Modbus

As informagdes dos Dados Estendidos podem ser acessadas
por demanda. No Profibus esse acesso acontece atraves de um
conjunto adicional de words que s&o inseridas apoés o Ultimo slot
do modo continuo.

O CLP deve especificar a variavel e o comando que deseja
executar nas words estendidas de saida. O comando pode ser
leitura ou escrita. Para executar um comando de leitura, o CLP
deve escrever o codigo da variavel a ser lida e o comando, que
fara com que o indicador escreva nas words estendidas de
entrada a informacao requerida.

Para executar um comando de escrita o CLP deve escrever o
cédigo da variavel que deseja manipular, o valor que deseja
escrever e o comando. O indicador deve atualizar o valor desta
variavel logo em seguida.

As words estendidas de entrada podem ser divididas em duas
segOes: a word de status e as words de leitura. As words de leitura
contém o valor da variavel especificada nas words estendidas de
saida.

O tipo de informagao contidas nestas words varia em fungao

da variavel lida, podendo ser uma string, um ponto flutuante,
um inteiro entre outros. O tamanho ¢ variavel também, com um
limite de 10 words. A word de status contém um valor inteiro que
pode representar os seguintes status:

0 - Status Nulo;
¢ 1-Comando executado com sucesso;
e 2-Cddigo da variavel invalido;
e 3-Comando Inexistente;
e 4 -Nao é possivel escrever nesta variavel (variavel protegida);

e 5- Estavariavel ndo pode ser lida (modo de operagéo
desabilitado).

As words estendidas de saida podem ser divididas em trés secoes:
a word de comando, as words que contém o Cddigo da variavel e
as words de escrita. As de escrita devem conter o valor da variavel
na qual se deseja escrever, cujo tipo e o tamanho depende da
informacao a ser escrita antes da execugao do comando. A word
de comando contém um valor inteiro que pode representar os
seguintes comando:

¢ 0-Comando Nulo;
e 1-Comando de Leitura;
e 2-Comando de Escrita.

Os comandos sao executados por demanda sempre que o valor
na word de comando ¢é alterado. N&o existe informagao continua
e em tempo real via dados estendidos, a informacéo é atualizada
uma Unica vez assim que um comando de leitura é requisistado.
Para executar leituras sucessivas é necessario alternar comandos
de leitura e nulos na word de comando.
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A seguir, hd um exemplo de como fazer a leitura e escrita em uma variavel.
Ler a variavel wt0111 - Peso liquido arredondado.

1) Obter o valor em hexadecimal de cada caractere ASCII do codigo da variavel:

w

T

0

1

1

0x77

0x74

0x30

0x31

0x31

0x31

2) Natabela de saida do PLC, relacionar 2 caracteres em cada word do cédigo da variavel:

ENDEREGO VALOR
1038 0x7774
1039 0x3031
1040 0x3131

3) Ainda na tabela de safda do PLC, escrever o valor 1 (comando de leitura) na word de comando:

ENDEREGO

VALOR

1037

1

4) Como resultado, teremos na tabela de entrada do CLP:

ENDEREGO VALOR
16 Status = 1
17 o
m Peso Liquido arredonado

12.3.2. Acesso aos Dados Estendidos - Ethernet IP

A forma de acesso a estes dados difere entre os tipos de protocolos. Neste caso o nimero da classe é 0xA2, o numero atribuido é
0x05 e o numero da instancia depende da variavel que se deseja acessar.

Ja nos protocolos Profibus e o Modbus, o Tl 310 utiliza-se de um principio que se resume em acessar estas variaveis através de um
caédigo, escrito em 3 words consecutivas, e indicando através de uma outra word se a operagao € de leitura ou escrita. O endereco
destes campos é determinado nas tabelas de relagéo de variaveis estendidas.

» Asvariaveis dos dados estendidos ndo séo atualizadas quando a variavel “Peso Ok” estiver igual a zero. Exegdes: Sobrecarga e
Sub Carga; Estado de Leitura de Peso que somente nao atualiza na tela de configuracao; Variaveis de Status de Comando que
sempre atualizam;

* Os formatos “Float” e “Long” séo influenciados pela configuracdo Ordem das Words, para outros formatos, esta configuracéo é
diferente.

Comunicacao Fieldbus
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12.3.3. Acesso aos Dados Estendidos - Profibus e Modbus

As informagodes dos Dados Estendidos podem ser acessadas por demanda. No Profinet esse acesso acontece através de um conjunto
adicional de words que sao inseridas apos o ultimo slot do modo continuo.

O CLP deve especificar a variavel e o0 comando que deseja executar nas words estendidas de saida. O comando pode ser leitura ou
escrita. Para executar um comando de leitura, o CLP deve escrever o cédigo da variavel a ser lida e o comando, que fara com que o
indicador escreva nas words estendidas de entrada a informacao requerida.

Para executar um comando de escrita o CLP deve escrever o cédigo da variavel que deseja manipular, o valor que deseja escrever e
o comando. O indicador deve atualizar o valor desta variavel logo em seguida.

As words estendidas de entrada podem ser divididas em duas segdes: a word de status e as words de leitura. As words de leitura
contém o valor da variavel especificada nas words estendidas de saida.

O tipo de informagao contidas nestas words varia em fungao da variavel lida, podendo ser uma string, um ponto flutuante, um inteiro
entre outros. O tamanho € variavel também, com um limite de 10 words. A word de status contém um valor inteiro que pode representar
0Ss seguintes status:

e 0 - Status Nulo;

¢ 1-Comando executado com sucesso;

e 2-Cdbdigo da variavel invalido;

e 3- Comando Inexistente;

e 4 -N&o é possivel escrever nesta variavel (variavel protegida);

* 5- Esta variavel ndo pode ser lida (modo de operacao desabilitado).

As words estendidas de saida podem ser divididas em trés segbes: a word de comando, as words que contém o Cédigo da variavel
e as words de escrita. As de escrita devem conter o valor da variavel na qual se deseja escrever, cujo tipo e o tamanho depende

da informacéo a ser escrita antes da execugao do comando. A word de comando contém um valor inteiro que pode representar 0s
seguintes comando:

e 0-Comando Nulo;

e 1-Comando de Leitura;

e 2-Comando de Escrita.

Os comandos sdo executados por demanda sempre que o valor na word de comando € alterado. N&o existe informacéo continua e
em tempo real via dados estendidos, a informacéo é atualizada uma Unica vez assim que um comando de leitura é requisitado. Para
executar leituras sucessivas é necessario alternar comandos de leitura e nulos na word de comando.
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A seguir, hd um exemplo de como fazer a leitura em uma variavel.
Ler a variavel wt0111 - Peso liquido arredondado.

1) Obter o valor em hexadecimal de cada caractere ASCII do codigo da variavel:

w

T

0

1

1

0x77

0x74

0x30

0x31

0x31

0x31

2) Natabela de saida do PLC, relacionar 2 caracteres em cada word do cédigo da variavel:

ENDEREGO VALOR
8 0x77
9 0x78
10 0x30
11 0x31
12 0x31
13 0x31

3) Ainda na tabela de saida do PLC, escrever o valor 1 (comando de leitura) na word de comando:

ENDEREGO

VALOR

4

5

1

4) Como resultado, teremos na tabela de entrada do CLP:

ENDEREGO

VALOR

6

7

Status = 1

8

9

10

1

Peso Liquido arredonado
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12.4. Tabelas de relagao de variaveis estendidas

12.4.1. Variaveis relacionadas com o peso

INSTANCIA | CODIGO NOME FORMATO DESCRIGAO
- Peso bruto arredondado mostrado no tamanho de incremento
43 wt0101 Peso Bruto Exibido S13 selecionado.
- o Peso liquido arredondado mostrado no tamanho de incremento
44 wt0102 Peso Liquido Exibido S13 selecionado.
45 wto110 Peso Bruto Arredondado F Peso bru'_to arredondado para tamanho dg |ncrement9 selecionado,
mas exibido em SD no menor valor possivel de divisdo.
- Peso liquido arredondado para tamanho de incremento selecionado,
46 wio Peso Liquido Arredondado F mas exibido em SD no menor valor possivel de divisao.
47 wt0115 Estado da Leitura de Peso By 0= Desabilitado; 1= Lendo Peso Normalmente; 5= Erro.
48 wt0119 Faixa do Peso By 0;1;2; 3.
‘G’ = 71 - Bruto;
49 ws0101 Modo de Escala Atual By ‘N’ = 78 - Com tara.
Tara arredondada para tamanho de incremento selecionado, mas
50 ws0102 Tara Arredondada F exibido em SD no menor valor possivel de divisao.
51 ws0110 Tara Exibida S13 Tara arredondada mostrada no tamanho de incremento selecionado.

12.4.2. Variaveis relacionadas a comandos

INSTANCIA | CODIGO NOME FORMATO DESCRIGAO
52 wc0101 Tarar Escala Bit 0 comando é acionado na borda de subida (de 0 para 1).
53 wc0102 Limpa Tara Bit 0 comando é acionado na borda de subida (de 0 para 1).
54 wc0103 Imprimir Bit 0 comando é acionado na borda de subida (de 0 para 1).
55 wc0104 Zerar Bit 0 comando é acionado na borda de subida (de 0 para 1).
Aciona tara predeterminada com o valor de tara em Floating Point
56 wk0104 Tara Predeterminada F escrita nesta variavel. 0 comando é disparado no momento da

escrita.

Os comandos sdo acionados ao escrever 1 nestas variaveis. O status da execucéo destes podera ser acompanhada através do
conjunto de variaveis de status.

TI310
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12.4.3. Variaveis de status de comandos e de peso

INSTANCIA | CODIGO NOME FORMATO DESCRIGAO
0 = Sucesso;
1 = Comando em progresso;
57 wx0101 Status - Tarar By 8 = Valor de tara abaixo do limite;
12 = Valor de tara acima do limite;
70 = Situagao de erro.
. 0 = Sucesso;
58 wx0102 Status - Limpar Tara By 1 = Comando em progresso.
0 = Sucesso;
1 = Comando em progresso;
o 3 = Impresséo ocupada;
59 wx0103 Status - Imprimir By 7 = Sobrecarga:
8 = Pesoigual ou menor que zero;
71 = Situagao de erro.
0 = Sucesso;
1 = Comando em progresso;
60 wx0104 Status - Zerar By 4 = Zero fora dos limites:
71 = Erro.
, . 0 = Nao;
61 wx0131 Movimento Bit 1 = Sim.
62 wx0132 Em Zero Bit 0 = Nao;
1 =Sim.
63 wx0133 Sobrecarga Bit ? - gl;o;
= Sim.
. 0 = Nao;
64 wx0134 Subcarga Bit 1= sim.
) . 0 = Nao;
65 wx0135 Tara Ligada Bit 1 = Sim.
. 0 = Nao;
66 wx0138 Peso OK Bit 1= Sim.
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12.4.4. Variaveis de dosagem

INSTANCIA | CODIGO NOME FORMATO DESCRICAO
67 wd0201 Peso Total Float Acumulador total de peso.
68 wd0202 Apagar o Peso Total Word 1 = Apaga o acumulador total de peso.
69 wd0203 Peso Parcial Float Acumulador parcial de peso.
70 wd0204 Apagar o Peso Parcial Word 1 = Apaga o acumulador parcial de peso.
71 wd0205 Ciclos Totais Word Acumulador total de ciclos.
7?2 wd0206 Apagar Ciclos Totais Word 1 = Apaga o acumulador total de ciclos.
73 wd0207 Ciclos Parciais Word Acumulador parcial de ciclos.
74 wd0208 Apagar Ciclos Parciais Word 1 = Apagar o acumulador total de ciclos.
75 wd0209 Fluxo de carga Float Fluxo de carga.
76 wd0210 Apagar Fluxo de Carga Word 1 = Apaga o fluxo de carga.
0 = Desabilitado;
1 = Dosagem na carga;
2 = Dosagem na descarga;
77 wd0211 Modo de Dosagem Word 3 - ggfniﬂgg]gg ;descarga tanque;
5 = Classificagao;
6 = Tolflux;
7 = Tolflux Granel.
78 wd0212 Ciclo de Dosagem Word Informagdo do ciclo em que esta a dosagem.
79 wd0213 Setpoint Word Cadigo do setpoint.
80 wd0214 Seleciona Setpoint Word 1 a 25 = Seleciona o setpoint para uso.
81 wd0215 Registros na FIFO Word Quantidade de pesagens registradas na FIFO.
82 wd0216 Apaga FIFO Word 1 = Apaga todos os registros da FIFQ.
83 wd0217 Peso liquido da FIFO Float Peso Liquido da 12 pesagem da FIFO.
84 wd0218 Setpoint da FIFO Word Setpoint da 12 pesagem da FIFO.
85 wd0219 Dia da FIFO Word Dia da 12 pesagem da FIFO.
86 wd0220 Més da FIFO Word Més da 12 pesagem da FIFO.
87 wd0221 Ano da FIFO Word Ano da 12pesagem da FIFO.
88 wd0222 Hora da FIFO Word Hora da 12 pesagem da FIFO.
89 wd0223 Minuto da FIFO Word Minuto da 12 pesagem da FIFO.
90 wd0224 Segundo da FIFO Word Segundo da 12 pesagem da FIFO.
91 wd0225 Apaga 1° registro FIFO Word 1 = Apaga o primeiro registro da FIFO.
92 wd0226 Descri¢ao do Setpoint S10 Descrigao do setpoint em 10 caracteres.
Retorna de uma s6 vez o registro completo da pesagem na FIFO, na
sequéncia em que aparecem a Seguir:
e Peso liquido (2 words, float);
o Setpoint;
93 wdo2o7 | Registro cor:jw;lFelioode pesagem ?gr\zg(r);;) : |[\)/|iZSU(1WV\(,J;(:(););
e Ano (1 word);
e Hora (1 word);
e Minuto (1 word);
e Segundo (1 word).
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12.5. Disposicao dos dados - Modbus TCP e Modbus RTU

A 0 “offset” (numero do enderecamento) do enderecamento varia em fungao do modelo de CLP. Consulte a documentagao do fabricante
ATENGAO | Para saber o “offset” do CLP.

12.5.1. Dados de entrada do CLP (Inteiro e Divisao) - Leitura da balanga

DATA WORD | ENDEREGAMENTO NO PADRAO CONVENCIONAL | ENDEREGAMENTO NO PADRAO MODICON INTEIRO E DIVISAO
DW1 0 40001 Slot 1 - Peso
DW2 1 40002 Slot 1 - Status
DW3 2 40003 Slot 2 - Peso
DW4 3 40004 Slot 2 - Status
DW5 4 40005 Slot 3 - Peso
DW6 5 40006 Slot 3 - Status
DW7 6 40007 Slot 4 - Peso
DW8 7 40008 Slot 4 - Status
DW9 8 40009 Reservado
DW10 9 40010 Reservado
DW11 10 40011 Reservado
DW12 11 40012 Reservado
DW13 12 40013 Reservado
DW14 13 40014 Reservado
DW15 14 40015 Reservado
DW16 15 40016 Dados estendidos - Status
DW17 16 40017
DW18 17 40018
DW19 18 40019
DW20 19 40020
DW21 20 40021
DW22 21 40022 Dados estendidos - Leitura
DW23 22 40023
Dw24 23 40024
DW25 24 40025
DW26 25 40026
DW27 26 40027
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12.5.2. Dados de saida do CLP (Inteiro e Divisao) - Escrita na balanca

DATA WORD | ENDERECAMENTO NO PADRAO CONVENCIONAL | ENDEREGAMENTO NO PADRAO MODICON INTEIRO E DIVISAO
DW28 1024 41025 Slot 1 - Dado de saida
DW29 1025 41026 Slot 1 - Comando
DW30 1026 41027 Slot 2 - Dado de saida
DW31 1027 41028 Slot 2 - Comando
DW32 1028 41029 Slot 3 - Dado de saida
DW33 1029 41030 Slot 3 - Comando
DW34 1030 41031 Slot 4 - Dado de saida
DW35 1031 41032 Slot 4 - Comando
DW36 1032 41033 Reservado
DW37 1033 41034 Reservado
DW38 1034 41035 Reservado
DW39 1035 41036 Reservado
DW40 1036 41037 Reservado
DW41 1037 41038 Dados estendidos - Comando
DW42 1038 41039 .
DW44 1040 41041
DW45 1041 41042
DW46 1042 41043
DW47 1043 41044
DW48 1044 41045
DW49 1045 41046 Dados estendidos
DW50 1046 41047 Escrita
DW51 1047 41048
DW52 1048 41049
DW53 1049 41050
DW54 1050 41051
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12.5.3. Dados de entrada do CLP (Ponto Flutuante) - Leitura da balanga

DATA WORD | ENDERECAMENTO NO PADRAO CONVENCIONAL | ENDEREGAMENTO NO PADRAO MODICON PONTO FLUTUANTE
DW1 0 40001 Slot 1 - Resposta de comando
DW2 1 40002

Slot 1 - Dado de entrada (Peso)
DW3 2 40003
DW4 3 40004 Slot 1 - Status
DW5 4 40005 Slot 2 - Resposta de comando
DW6 5 40006

Slot 2 - Dado de entrada (Peso)
DW7 6 40007
DW8 7 40008 Slot 2 - Status
DW9 8 40009 Slot 3 - Resposta de comando
DW10 9 40010

Slot 3 - Dado de entrada (Peso)
DW11 10 40011
DW12 11 40012 Slot 3 - Status
DW13 12 40013 Slot 4 - Resposta de comando
DW14 13 40014

Slot 4 - Dado de entrada (Peso)
DW15 14 40015
DW16 15 40016 Slot 4 - Status
DW17 16 40017
DW18 17 40018
DW19 18 40019
DW20 19 40020
Dw21 20 40021
DW22 21 40022 Dados estendidos - Leitura
DW23 22 40023
DW24 23 40024
DW25 24 40025
DW26 25 40026
pwa7 26 40027
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12.5.4. Dados de saida do CLP (Ponto Flutuante) - Escrita na balanca

DATA WORD | ENDERECAMENTO NO PADRAO CONVENCIONAL | ENDEREGAMENTO NO PADRAO MODICON INTEIRO E DIVISAO
DW28 1024 41025 Reservado
DW29 1025 41026 Slot 1 - Comando
DW30 1026 41027
Slot 1 - Dado de saida

DW31 1027 41028

DW32 1028 41029 Slot 2 - Comando

DW33 1029 41030 ’
Slot 2 - Dado de saida

DW34 1030 41031

DW35 1031 41032 Slot 3 - Comandos

DW36 1032 41033 )
Slot 3 - Dado de Saida

DW37 1033 41034

DW38 1034 41035 Slot 4 - Comando

DW39 1035 41036 .
Slot 4 -Dado de Saida

DW40 1036 41037

DW41 1037 41038 Dados estendidos - Comando

DW42 1038 41039 .

DW43 1039 41040 Dados estendidos

Caodigo da Variavel

DW44 1040 41041

DW45 1041 41042

DW46 1042 41043

Dw47 1043 41044

DW48 1044 41045

DW49 1045 41046 Dados estendidos

DW50 1046 41047 Escrita

DW51 1047 41048

DW52 1048 41049

DW53 1049 41050

DW54 1050 41051
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12.6. Disposicao dos dados - Profibus

12.6.1. Dados de entrada do CLP (Inteiro e Divisao) - Leitura da balanga

ENDEREGO (CONTADO EM
WORDS) 1 SLOT 2 SLOTS 3 SLOTS 4 SLOTS

? Peso (1° Slot) Peso (1° Slot) Peso (1° Slot) Peso (1° Slot)
2 Status (1°Slot) Status (1°Slot) Status (1°Slot) Status (1°Slot)
2 Nulo Peso (2° Slot) Peso (2° Slot) Peso (2° Slot)
: Status Status (2°Slo) Status (2Slot) Status (2°Slot)
7 D.E. (Dados Estendidos)

8 :

9 Leitura - D.E. Nulo Peso (3° Slot) Peso (3 °Slot)
10 Leitura - D.E. Status - , ,

5 Loitura - DE. D.E. (Dados Estendidos) Status (3°Slot) Status (3°Slot)
12

13 Leitura - D.E. Leitura - D.E. Nulo Peso (4°Slot)
14

15 : . Status - .

16 Leitura - D.E. Leitura - D.E. D.E. (Dados Estendidos) Status (4°Slot)
17

18 Status -

;g Leitura - D.E. Leitura - D.E. Leitura - D.E. D.E. (Dados Estendidos)
21

22

23 Leitura - D.E. Leitura - D.E. Leitura - D.E. Leitura - D.E.
24

25 Leitura - D.E Leitura - D.E Leitura - D.E
26 Leitura - D.E. B B B
27

08 Leitura - D.E. Leitura - D.E.

29 . . .

30 Leitura - D.E. Leitura - D.E. Leitura - D.E.
31 Leitura - D.E. Leitura - D.E.

32 Leitura - D.E. ,

33 - Leitura - D.E.
34 Leitura - D.E.
35 Leitura - D.E.
36

37 .
38 Leitura - D.E.
39
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12.6.2. Dados de saida do CLP (Inteiro e Divisao) - Escrita na balanca

ENDEREGO (CONTADO EM
WORDS) 1SLOT 2 SLOTS 3 SLOTS 4 SLOTS
0 Valor (1° Slot) Valor (1° Slot) Valor (1° Slot) Valor (1° Slot)
1
2 Valor (1° Slot) Valor (1° Slot) Valor (1° Slot) Valor (1° Slot)
3
4 Comando . . .
5 E.D. (Dados Estendidos) Valor (2° Slot) Valor (2° Slot) Valor (2° Slot)
? Nulo Comando (2°Slot) Comando (2°Slot) Comando (2°Slot)
Comando
g Cadigo da Variavel E.D. (Dados Estendidos) Valor (3°Slot) Valor (3°Slot)
10 D.E.
1 Codigo da Variavel Nulo Comando (3°Slot) Comando (3°Slot)
D.E.
12 Codigo da Variavel Comando .
13 D.E. Codigo da Variavel E.D. (Dados Estendidos) Valor (4° Slot)
14 D.E.
15 Escrita - D.E. Nulo Comando (4°Slot)
16 Escrita- D.E. Caodigo da Variavel Caodigo da Variavel
D.E. D.E. Comando
hdi ia 5di i3 E.D. (Dados Estendidos
17 Escrita - DLE. Cédigo da Varidvel Cadigo da Variavel ( )
D.E. D.E.

18 Escrita - D.E. Escrita - D.E. Codigoge;EVariavel Nulo
19 . . Cddigo da Variavel Cddigo da Variavel
20 Escrita - D.E. Escrita - D.E. DE. DE.
91 Escrita - D.E. Escrita - D.E. Cddigo da Variavel Cddigo da Variavel

D.E. D.E.
22
23 Escrita - D.E. Escrita - D.E. Escrita - D.E. Codigo da Variavel
24 D.E.
25
26
27 Escrita - D.E. Escrita - D.E. Escrita - D.E. Escrita - D.E.
28
29 Escrita - D.E. Escrita - D.E. Escrita - D.E. Escrita - D.E.
30
31 Escrita - D.E. Escrita - D.E. Escrita - D.E. Escrita - D.E.
32
33 Escrita - D.E. Escrita - D.E. Escrita - D.E. Escrita - D.E.
gg Escrita - D.E. Escrita - D.E. Escrita - D.E.
36 Escrita - D.E.
37 Escrita - D.E. Escrita - D.E.
38
39 Escrita - D.E.
40 Escrita-D.E
41 Escrita - D.E. o
42
43 .
44 Escrita - D.E.
45 Escrita - D.E.
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12.6.3. Dados de entrada do CLP (Ponto Flutuante) - Leitura da balanga

ENDEREGO (CONTADO EM

WORDS) 1SLOT 2 SLOTS 3 SLOTS 4 SLOTS
? Resposta ao Comando Resposta ao Comando Resposta ao Comando Resposta ao Comando
9 (1° Slot) (1° Slot) (1° Slot) (1° Slot)
2 Peso em Ponto Flutuante Peso em Ponto Flutuante Peso em Ponto Flutuante Peso em Ponto Flutuante
5 (1° Slot) (1° Slot) (1° Slot) (1° Slot)
6
Status (1°Slot) Status (1°Slot) Status (1°Slot) Status (1°Slot)
7
8 Status Resposta ao Comando Resposta ao Comando Resposta ao Comando
9 D.E. (Dados Estendidos) (2° Slot) (2° Slot) (2° Slot)
10 Leitura - D.E.
1 Leitura - D.E. Peso em Ponto Flutuante Peso em Ponto Flutuante Peso em Ponto Flutuante
12 (2°Slot) (2°Slot) (2°Slot)
Leitura - D.E.
13
1;‘ Status (2°Slot) Status (2°Slot) Status (2°Slot)
16 Leitura - DE. Status Resposta ao Comando Resposta ao Comando
17 D.E. (Dados Estendidos) (3¢ Slot) (3¢ Slot)
18 Leitura - D.E. Leitura - D.E.
b o Peso em Ponto Flutuante | Peso em Ponto Flutuante
19 Leitura - D.E. Leitura - D.E. (3 Slo) (3°Slo)
g? Leitura - D.E. Leitura - D.E.
22 Leitura - D.E. Leitura - D.E.
Status (3¢ Slot) Status (3° Slot)
23
24 Leitura - D.E. Leitura - D.E. Status Resposta ao Comando
25 D.E. (Dados Estendidos) (4° Slot)
26 Peso em Ponto Flutuante
T (4°Slot)
o7 Leitura - D.E.
28
o Leitura - D.E. Leitura - D.E. Status (4 Slof)
31
32
33 Status
D.E. (Dados Estendidos)
34
35 Leitura - D.E.
36
37 Leitura - D.E. Leitura - D.E.
38
39
40
41 . .
49 Leitura - D.E. Leitura - D.E.
43 . .
44 Leitura - D.E. Leitura - D.E.
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45

46

Leitura - D.E.

47
48
49
50
51
52
53

Leitura - D.E.

Leitura - D.E.
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12.6.4. Dados de saida do CLP (Ponto Flutuante) - Escrita na balanca

ENDEREGO (CONTADO EM
WORDS) 1 SLOT 2 SLOTS 3 SLOTS 4 SLOTS
? Reservada Reservada Reservada Reservada
g Comando (1°Slot) Comando (1°Slot) Comando (1°Slot) Comando (1°Slot)
4
5 Valor em Ponto Flutuante | Valor em Ponto Flutuante | Valor em Ponto Flutuante | Valor em Ponto Flutuante
6 (1°Slot) (1°Slot) (1°Slot) (1°Slot)
7
0 Comando Comando (2° Slot) Comando (2°Slot) Comando (2° Slot)
9 E.D. (Dados Estendidos)
10
11 Nulo
— — Valor em Ponto Flutuante Valor em Ponto Flutuante Valor em Ponto Flutuante
12 Cadigo da Variavel (2°Slot) (2°Slot) (2°Slot)
13 D.E.
14 Codigo da Variavel Comando . .
15 DE E.D. (Dados Estendidos) Comando (3°Slot) Comando (3°Slot)
16 Cadigo da Variavel
Nulo
17 D.E. Valor em Ponto Flutuante | Valor em Ponto Flutuante
5di ia 3°Slot 3°Slot
18 Escrita - D.E Codigo da Variavel (3°Slot) (3°Slot)
19 D.E.
20 . Codigo da Variavel Comando .
21 Escrita - D.E DE. E.D. (Dados Estendidos) Comando (4°Slot)
99 Escrita - D.E Cédigo[()iaEVariével
Cadigo d.a .Var'a el Nulo Valor em Ponto Flutuante
. i iavi utu
23 Escrita - D.E DE (4°Slot)
24 . . Cddigo da Variavel
05 Escrita- D.E Escrita - D.E DE.
26 . . Cddigo da Variavel Comando
27 Escrita - D.E Escrita - D.E D.E. E.D. (Dados Estendidos)
28 . . Cddigo da Variavel
29 Escrita- D.E Escrita - D.E DE. Nulo
30 Escrita - D.E Escrita - D.E Escrita - D.E COdIgO da Variavel
31 Escrita - D.E Escrita - D.E Escrita - D.E D.E.
32
33 Escrita - D.E Escrita- D.E Escrita - D.E Codigo da Variavel
34 D.E.
35
g? Escrita- D.E
33 Escrita - D.E Escrita- D.E Escrita - D.E
39
40 . . .
4 Escrita - D.E Escrita- D.E Escrita - D.E
jg Escrita- D.E
Escrita- D.E Escrita - D.E
44
45
46
47 Escrita- D.E Escrita - D.E
48

TI310

88



49
50
51
52

Escrita - D.E

53
54
99

Escrita - D.E

Escrita - D.E
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12.7. Disposicao dos dados - Ethernet IP

12.7.1. Dados de entrada do CLP (Inteiro e Divisao)

WORDS DE ENTRADA ENDEREGO DO REGISTRADOR FUNGAO

0 0 Peso - Slot 1
1
2 1 Status - Slot 1
3
g 2 Peso - Slot 2
6

3 Status - Slot 2
7
8

4 Peso - Slot 3
9
10

5 Status - Slot 3
1
12
13 6 Peso - Slot 4
14
15 7 Status - Slot 4

12.7.2. Dados de saida do CLP (Inteiro e Divisao)

WORDS DE ENTRADA ENDEREGO DO REGISTRADOR FUNCAO
0
1 0 Dado de Saida - Slot 1
2
2 1 Comando - Slot 1
5 2 Dado de Saida - Slot 2
6 3 Comando - Slot 2
7
Z 4 Dado de Saida - Slot 3
10
11 5 Comando - Slot 3
12 ]
13 6 Dado de Saida - Slot 4
14
15 7 Comando - Slot 4
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12.7.3. Dados de entrada do CLP (Ponto Flutuante)

WORDS DE ENTRADA ENDEREGO DO REGISTRADOR FUNGAO
0 0 Resposta de Comando - Slot 1
1
2
1
2 Dado de Entrada (Peso) - Slot 1
5 2
6
7 3 Status - Slot 1
g 4 Resposta de Comando - Slot 2
10
5
]; Dado de Entrada (Peso) - Slot 2
6
13
14
15 7 Status - Slot 2
](75 8 Resposta de Comando - Slot 3
18 9
19
20 0 Dado de Entrada ( Peso) - Slot 3
21
22 y Status - Slot 3
23 Status - Slot 3
24
25 12 Resposta de Comando - Slot 4
26
13
27
o Dado de Entrada (Peso) - Slot 4
14
29
30
31 15 Status - Slot 4
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12.7.4. Dados de saida do CLP (Ponto Flutuante)

WORDS DE ENTRADA ENDEREGO DO REGISTRADOR FUNGAO
0 0 Reservado
1
2 1 Comando - Slot 1
3
4 2
5 Dado de Saida - Slot 1
6
7 3
g 4 Comando - Slot 2
10 5
1
12 6 Dado de Saida - Slot 2
13
14
7 Comando - Slot 3

15
16
17 8

Dado de Saida - Slot 3
18 9
19
g? 10 Comando - Slot 4
22
93 1

Dado de Saida - Slot 4
24 1
25
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12.8. Protocolo Profinet 10

E uma rede baseada em um padrao de comunicagao Ethernet Industrial padronizado pelas normas IEC. O padrao de comunicacao
do protocolo Profinet possui configuragdes pré-defenidas chamadas de perfis, que garantem a comunicagao entre dispositivos

similares,

12.8.1. Estrutura de dados Profinet 10

12.8.2. Dados Inteiros e Divisoes

12.8.2.1. Tabela de comunicagao com 1 slot inteiro ou divisoes

INTEIRO E DIVISOES COM 1 SLOT

ENDEREGO MAPEAMENTO DE SAIDA MAPEAMENTO DE ENTRADA
CONTADO | Estrutura dos dados de . - | Estrutura dos dados de . i Observagoes
E(M BYTES) Saida Bloco de configuragao Entrada Bloco de configuragao
0
" Valor (1° Slot) Output 1 word Peso (1° Slot) Input 1 word
> Sempre Configurar
3 Comando (1° Slot) Output 1 word Status (1 °Slot) Input 1 word
4 Comando - D.E. (Dados
5 Estendidos) Outuput 1 word Nulo Input 1 word
6 Status - D.E. (Dados
. Nulo Outuput 1 word Estendidos) Input 1 word
8 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
9 Cddigo da Variavel - D.E. Output 1 byte )
— — Leitura - D.E. Input 2 words
10 Cadigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
11 Cadigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
12 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
13 Cddigo da Variavel - D.E. Output 1 byte .
m Leitura - D.E. Input 2 words
15 )
m Escrita - D.E. Output 2 words
17 Leitura - D.E. Input 2 words Configurar quando
18 0 parametro Dados
19 Estendidos estiver
20 Escrita - D.E. Output 2 words habilitado
o1 Leitura - D.E. Input 2 words
22
23 )
” Escrita - D.E. Output 2 words
25
26
27 )
" Escrita - D.E. Output 2 words
29
30
31 )
” Escrita - D.E. Output 2 words
33
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12.8.2.2. Tabela de comunicacao com 2 slots inteiro ou divisoes

INTEIRO E DIVISOES COM 2 SLOTS

ENDEREGO MAPEAMENTO DE SAiDA MAPEAMENTO DE ENTRADA
Observacdes
CONTADO | Estrutura dos dados de . = Estrutura dos dados de . =
E(M BYTES) Saida Bloco de configuragao Entrada Bloco de configuragao
0
] Valor (1° Slot) Output 1 word Peso (1° Slot) Input 1 word
2
3 Comando (1° Slot) Output 1 word Status (1 °Slot) Input 1 word
2 Sempre Configurar
s Valor (2° Slot) Outuput 1 word Peso (2° Slot) Input 1 word
6
2 Comando (2° Slot) Outuput 1 word Status (2 °Slot) Input 1 word
8 Comando - D.E. (Dados
9 Estendidos) Outuput 1 word Nulo Input 1 word
10 Status - D.E. (Dados
P Nulo Outuput 1 word Estendidos) Input 1 word
12 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
13 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte .
— — Leitura - D.E. Input 2 words

14 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
15 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
16 Cddigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
17 Cadigo da Variavel - D.E. Output 1 byte .
18 Leitura - D.E. Input 2 words
19 )
20 Escrita - D.E. Outuput 2 words
21 ) .

Leitura - D.E. Input 2 words Configurar quando
22 0 parametro Dados
23 Estendidos estiver
” Escrita - D.E. Output 2 words habilitado
25 .

Leitura - D.E. Input 2 words
26
27 )
28 Escrita - D.E. Output 2 words
29 .

Leitura - D.E. Input 2 words
30
31 )
2 Escrita - D.E. Output 2 words
33
34
35 )
% Escrita - D.E. Output 2 words
37

94

TI310



12.8.2.3. Tabela de comunicacao com 3 slots inteiro ou divisoes

INTEIRO E DIVISOES COM 3 SLOTS
ENDEREGO MAPEAMENTO DE SAiDA MAPEAMENTO DE ENTRADA
Observacdes
CONTADO | Estrutura dos dados de . = Estrutura dos dados de . =
E(M BYTES) Saida Bloco de configuragao Entrada Bloco de configuragao
0
] Valor (1° Slot) Output 1 word Peso (1° Slot) Input 1 word
2
3 Comando (1° Slot) Output 1 word Status (1 °Slot) Input 1 word
4
5 Valor (2° Slot) Outuput 1 word Peso (2° Slot) Input 1 word
5 Sempre Configurar
- Comando (2° Slot) Outuput 1 word Status (2 °Slot) Input 1 word
8
9 Valor (3° Slot) Outuput 1 word Peso (3° Slot) Input 1 word
10
» Comando (3° Slot) Outuput 1 word Status (3 °Slot) Input 1 word
12 Comando - D.E. (Dados
13 Estendidos) Outuput 1 word Nulo
12 Input 2 words
Status - D.E. (Dados
15 Nulo Outuput 1 word Estendidos)
16 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
17 Cddigo da Variavel - D.E. Output 1 byte )
— — Leitura - D.E. Input 2 words

18 Cadigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
19 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
20 Cddigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
21 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte )

Leitura - D.E. Input 2 words
22
23 )
24 Escrita - D.E. Output 2 words
25 ) .

Leitura - D.E. Input 2 words Configurar quando
26 0 parametro Dados
27 Estendidos estiver
” Escrita - D.E. Output 2 words habilitado
29 .

Leitura - D.E. Input 2 words
30
31 )
2 Escrita - D.E. Output 2 words
33
34
35 )
” Escrita - D.E. Output 2 words
37
38
39 )
20 Escrita - D.E. Output 2 words
41
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12.8.2.5. Tabela de comunicacao com 4 slots inteiro ou divisoes

INTEIRO E DIVISOES COM 4 SLOT

Comando - D.E. (Dados

Output 1 word

Nulo

ENDEREGO MAPEAMENTO DE SAIDA MAPEAMENTO DE ENTRADA
Observacdes
CONTADO | Estrutura dos dados de . = Estrutura dos dados de . =
E(M BYTES) Saida Bloco de configuragao Entrada Bloco de configuragao

0

] Valor (1° Slot) Output 1 word Peso (1° Slot) Input 1 word

2

3 Comando (1° Slot) Output 1 word Status (1 °Slot) Input 1 word

4

s Valor (2° Slot) Outuput 1 word Peso (2° Slot) Input 1 word

6

Comando (2° Slot) Outuput 1 word Status (2 °Slot) Input 1 word )

7 Sempre Configurar
8

9 Valor (3° Slot) Output 1 word Peso (3° Slot) Input 1 word

10

P Comando (3° Slot) Output 1 word Status (3 °Slot) Input 1 word

12

13 Valor (4° Slot) Output 1 word Peso (4° Slot) Input 1 word

14

5 Comando (4° Slot) Output 1 word Status (4 °Slot) Input 1 word

16

Input 2 words

17 Estendidos)
18 Status - D.E. (Dados
19 Nulo Output 1 word Estendidos) Input 2 words
20 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
21 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte .
— — Leitura - D.E. Input 2 words
22 Cddigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
23 Cadigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
24 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
25 Cddigo da Variavel - D.E. Output 1 byte .
Leitura - D.E. Input 2 words
26
27 )
” Escrita - D.E. Output 2 words
29 .
Leitura - D.E. Input 2 words
30
31 )
2 Escrita - D.E. Output 2 words
33 )
Leitura - D.E. Input 2 words
34
35 )
% Escrita - D.E. Output 2 words
37 .
Leitura - D.E. Input 2 words
38
39 )
20 Escrita - D.E. Output 2 words
41

Configurar quando

0 parametro Dados

Estendidos estiver
habilitado
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42

43

44

45

Escrita - D.E.

Output 2 words

0BS.:

* Durante o mapeamento da meméria na configuragdo do CLP é importante ressaltar que sempre deve ser feito o mapeamento de

saida primeiro;

* O valor de escrita ou de leitura das variaveis estendidas deve ser tratadas como uma matriz de bytes mesmo sendo montado em

uma estrutura de “ 2 words”. O uso dessas estruturas deve ser usado de acordo com o tamanho e tipo da variavel realizando a

contagem em bytes.
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12.8.3. Dados flutuantes (Float)

12.8.3.1. Tabela de comunicacgao com 1 slot flutuante

FLOAT COM 1 SLOT

ENDEREGO MAPEAMENTO DE SAIDA MAPEAMENTO DE ENTRADA
Observacoes
(CONTADO Estruturasdgs dadosde | o o0 e configurago Estrutura dos dadosde | o . .0 configurago ¢
EM BYTES) aida Entrada
0 Resposta ao comando
Reservada Output 1 word o Input 1 word
1 (1° Slot)
2
3 Comando (1° Slot) Output 1 word
Peso em Floating Point )
2 (1° Slot) Input 2 words Sempre Configurar
o Valor em Floating Point
5 (1° Slot) Output 2 words
. Status (1 °Slot) Input 1 word
8 Comando - D.E. (Dados Status - D.E. (Dados
9 Estendidos) Output 1 word Estendidos) Input 1 word
10
» Nulo Output 1 word
— — Leitura - D.E. Input 2 words
12 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
13 Cddigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
14 Cddigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
15 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte .
Leitura - D.E. Input 2 words
16 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
17 Caodigo da Variavel - D.E. Output 1 byte
18
19 ) .
20 Escrita - D.E. Output 2 words Leitura - D.E. Input 2 words
21 Configurar quando
o0 parametro Dados
22 Estendidos estiver
23 habilitado
24 Escrita - D.E. Output 2 words Leitura - D.E. Input 2 words
25
26
27 ) .
" Escrita - D.E. Output 2 words Leitura - D.E. Input 2 words
29
30
31 )
2 Escrita - D.E. Output 2 words
33
34
35 )
% Escrita - D.E. Output 2 words
37
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12.8.3.2. Tabela de comunicacao com 2 slots flutuantes

FLOAT COM 2 SLOTS
ENDEREGO MAPEAMENTO DE SAIDA MAPEAMENTO DE ENTRADA
Observacoes
CONTADO EM | Estrutura dos dados . = - Estrutura dos dados - =
( BYTES) de Saida Bloco de configuracéao | Observagoes de Entrada Bloco de configuragao
0 Reservada Output 1 word Resposta ao comando Input 1 word
1 (1° Slot)
2
3 Comando (1° Slot) Output 1 word
Peso em Floating Sempre
4 Point (1° Slot) Input 2 words Configurar
o Valor em Floating
5 Point (1° Slot) Output 2 words Sempre
- Configurar Status (1 °Slot) Input 1 word
8 . Status - D.E. (Dados
9 Comando (2° Slot) Output 1 word Estendidos) Input 1 word
10
11 Valor em Floating .
1 Point (2° Slot) Output 2 words Leitura - D.E. Input 2 words
13
14 Comando - D.E.
15 (Dados Estendidos) Output 1 word
% Leitura - D.E. Input 2 words
Nulo Output 1 word
17
18 Codlgo_ %aE\/arlavel Output 1 byte
19 Codlgo_ dDaE\/arlaveI Output 1 byte
Codod : V — Leitura - D.E. Input 2 words
20 0 |go- DaE ariave Output 1 byte Configurar
— quando o
21 Caodigo da Variavel Output 1 byte parametro
-D.E. Dados Esten-
Codigo da Variavel Configurar didos estiver
22 Dk Output 1 byte quando o pa- habilitado
Codigo da Variavel rametro Dados
23 g “DE Output 1 byte Estendidos Leitura - D.E. Input 2 words
- estiver habilitado
24
25 )
% Escrita - D.E. Output 2 words
27 )
Leitura - D.E. Input 2 words
28
29 )
20 Escrita - D.E. Output 2 words
31 .
Leitura - D.E. Input 2 words
32
33 )
” Escrita - D.E. Output 2 words
Leitura - D.E. Input 2 words
35
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36

37

38

39

Escrita - D.E.

Output 2 words

Leitura - D.E.

Input 2 words

40

4

42

43

Escrita - D.E.

Output 2 words
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12.8.3.3. Tabela de comunicacao com 3 slots flutuantes

FLOAT COM 3 SLOTS
ENDEREGO MAPEAMENTO DE SAIDA MAPEAMENTO DE ENTRADA
CONTADO EM | Estrutura dos dados . < - Estrutura dos dados . _ | Observacdes
( BYTES) de Saida Bloco de configuracéo | Observagoes de Entrada Bloco de configuragao
0 Resposta ao comando
] Reservada Output 1 word (1° Slo) Input 1 word
2
3 Comando (1° Slot) Output 1 word
Peso em Floating
1 Point (1° Slot) Input 2 words
5 Valor em Floating
5 Point (1° Slot) Output 2 words
- Status (1 °Slot) Input 1 word
8 o Resposta ao comando
Comando (2° Slot) Output 1 word o Input 1 word
9 Sempre (2° Slot)
10 Configurar
11 Valor em Floating Peso em Floating Sempre
12 Point (2° Slot) Output 2 words Point (2° Slot) Input 2 words Configurar
13
14
5 Comando (3° Slot) Output 1 word Status (2 °Slot) Input 1 word
16
Respos;t?iloaé)| :tomando Input 1 word
17 Valor em Floating Outout 1 word ( )
18 Point (3° Slot) p
19 Peso em Floating
2 ] Point (3° Slot) Input 2 words
Comando - D.E. Output 1 byte
21 (Dados Estendidos) p y
22
% Nulo Output 1 byte Status (3 °Slot) Input 1 word
04 Caodigo da Variavel Output 1 byte
-D.E. Status - D.E. (Dados
Codigo da Variavel Estendidos) Input 1 word
25 0 |go_ DaE ariave Output 1 byte
Caddigo da Variavel
2 -D.E. Output 1 byte Configurar
Codigo da Variavel quando 0 pa-
27 g “D.E Output 1 byte rametro Dados _ Configurar
Codion da Variavel Estendidos es- Leitura - D.E. Input 2 words quando o
08 0digo da Variave Output 1 byte tiver habilitado parametro
-D.E.
— — Dados Esten-
29 Caddigo da Variavel Output 1 byte d|dos. gstwer
-D.E. habilitado
30
31 ) )
” Escrita - D.E. Output 2 words Leitura - D.E. Input 2 words
33
34 ) )
% Escrita - D.E. Output 2 words Leitura - D.E. Input 2 words
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36

37

Escrita - D.E.

Output 2 words

38

39

40

4

Escrita - D.E.

Output 2 words

42

43

44

45

Escrita - D.E.

Output 2 words

46

47

48

49

Escrita - D.E.

Output 2 words

Leitura - D.E. Input 2 words
Leitura - D.E. Input 2 words
Leitura - D.E. Input 2 words
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12.8.3.4. Tabela de comunicacao com 4 slots flutuantes

FLOAT COM 4 SLOTS
ENDEREGO MAPEAMENTO DE SAIDA MAPEAMENTO DE ENTRADA
CONTADO EM | Estrutura dos dados . . i Estrutura dos dados i .| Observagoes
( BYTES) de Saida Bloco de configuracéo | Observagoes de Entrada Bloco de configuragao
0 Resposta ao comando
] Reservada Output 1 word (1° Slo) Input 1 word
2
3 Comando (1° Slot) Output 1 word
Peso em Floating
1 Point (1° Slot) Input 2 words
5 Valor em Floating
5 Point (1° Slot) Output 2 words
- Status (1 °Slot) Input 1 word
8 Comando (2° Slot) Output 1 word Resposta ao comando Input 1 word
9 (2° Slot)
10
11 Valor em Floating Peso em Floating
1 Point (2° Slot) Output 2 words Point (2° Slot) Input 2 words
Sempre
13 Configurar
14
P Comando (3° Slot) Output 1 word Status (2 °Slot) Input 1 word
16
Respostaoao comando Input 1 word Sempre
17 i (3° Slot) Configurar
Valor em Floating Outout 2 words
18 Point (3° Slot) P
19 Peso em Floating
2 Point (3° Slot) Input 2 words
o1 Comando (4° Slot) Output 1 word
22
% Status (3 °Slot) Input 1 word
Valor em Floating
. o Output 2 words
24 Point (4° Slot) Resposta a0 comando
o Input 1 word
(4° Slot)
25
26 Comando - D.E.
. Output 1 word
27 (Dados Estendidos) p Peso em Floating 0wt 2 word
28 Point (4° Slot) nput = words
Nulo Output 1 word
29
30 Codlgo_ (l'J:)aEVarlaveI Output 1 byte
Codied : V —" Configurar Status (4 °Slot) Input 1 word
31 odigo DaE ariave Output 1 byte quando o pa-
i rametro Dados
Cddigo da Variavel Estendidos
32 Output 1 byte : o
-D.E. estiver habilitado . )
Codino da Variaval Statlézteﬁaﬁdég)ados Input 1 word Configurar
33 odigo Ca Variave Output 1 byte quando 0
-D.E. parametro
Cadigo da Variavel Dados Esten-
34 -DE. Output 1 byte didos estiver
Codio da Variavel Leitura - D.E. Input 2 words habilitado
35 0 |go_ DaE ariave Output 1 byte
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36

37

38

39

Escrita - D.E.

Output 2 words

40

4

42

43

Escrita - D.E.

Output 2 words

44

45

46

47

Escrita - D.E.

Output 2 words

48

49

50

51

Escrita - D.E.

Output 2 words

52

53

54

55

Escrita - D.E.

Output 2 words

Leitura - D.E. Input 2 words
Leitura - D.E. Input 2 words
Leitura - D.E. Input 2 words
Leitura - D.E. Input 2 words
Leitura - D.E. Input 2 words

0BS.:

* Durante o mapeamento da memoria na configuragdo do CLP é importante ressaltar que sempre deve ser feito o mapeamento de

saida primeiro;

* O valor de escrita ou de leitura das variaveis estendidas deve ser tratadas como uma matriz de bytes mesmo sendo montado em
uma estrutura de “ 2 words”. O uso dessas estruturas deve ser usado de acordo com o tamanho e tipo da variavel realizando a
contagem em bytes.
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13. PAGINA WEB

13.1. Acesso a configuracao

JAN

ATENGAO

Para acessar a configuracdo do Indicador digital de peso via
pagina web, € necessario que tenha disponivel a comunicagao
via Ethernet TCP/IP no Indicador digital de peso.

Para as versoes Painel e DIN, a saida para conexao Ethernet é
fornecida standard.

Para versoes Mesa e Parede, é necessario a solicitagéo ao
vendedor da Toledo do Brasil no ato da compra.

ATENGAO

1) Com o Indicador digital de peso e o cabo de comunicagao
Ethernet em maos. Conecte o cabo de comunicagao Ethernet no
conector RJ45 do seu Indicador digital de peso.

Cabo para conexao na rede Ethernet é vendido separada-
mente. Consulte seu vendedor da Toledo do Brasil para mais

JAN

ATENGAO

informagaes.

2) Com seu computador desconectado de sua rede local, conecte
a outra ponta do cabo Ethernet em seu PC;

3) Agora sera necessario ajustes no seu PC para a conexao do
T1 310;

As nomenclaturas das opgoes em seu PC, podera ser
diferente das descristas a sequir.

ATENGAO

4) Primeiramente acesse “Rede e Internet” de seu PC. Clique
para exibir as opgoes;

Rede e Internet

Wi-Fi, modo avido, VEN

5) Em seguida, acesse o menu “Ethernet”. Seré exibida a tela
abaixo;

€ Coiungds

& i Fthernet

Lecliaruma onfiguragio P

Rede e Internet

Configuregges eacionedas

Status
8 Central ce Redz 2 Compartlhamento

| © et Firavell de Windons
2 Conavdo discads

VRN

G roy

6) Acesse a opgao “Alterar as configuragoes de adaptador” para
alterar o endereco do IP de seu PC;

Configuragdes relacionadas
- - - e o oy
Alterar opgBes de adaptador
- e mm omm omm owm o
Alterar opgGes avangadas de
compartilhamento

Central de Rede e Compartilhamento

Firewall do Windows

7) Atela abaixo seré exibida com a opcéo “Ethernet”, nesta tela
poderéa conter outras opgdes de conexao;

VAN

ATENGAO

Caso exista uma conexao Wi-Fi, desabilite-a também.

E' Conexdes de Rede

™ E' » Painel de Controle » Todos os ltens do Painel de Controle @ Conexdes de Rede

Organizar «
L—. Ethernet l: SonicWall VPN Connection
o= _ Rede ndo identificada = Desativada

@7 Realtek PCle GBE Family Controller W7 SonicWALL Virtual NIC

8) Seré exibida a tela abaixo, acesse a opgao em destaque na
imagem, “Protocolo TCP/IP Versao 4 (TCP/IPv4)”;

U Propriedades de Ethernet *
Rede

Conectarse usando

? Realtek PCle GbE Family Contraller
Esta conexdo utiliza os seguintes itens

THDNE LightWeight Fiter ~
IzAgendadnr de pacotes de servigo
Protocolo IP Versso 4 (TCEAPvd) = = = "
wtarptogels IE Versdo 2 (ICH/INVD) |, o 0 "
a Protocolo do Muttiolexador de Adactador de Rede da b
>

<

Instalar... Desinstalar Propriedades
Descrigio
Pemite que seu computador acesse recursos na rede
Microsoft.
OK Cancelar

9) Essa tela permite que o usuario altere o enderego IP de seu PC.
Para configurarmos o Tl 310 seré necessario essa alteragéo no IP
para permitir a primeira conexao ao Indicador digital de peso;

Web

agina

P
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10) Sera exibida a tela abaixo, clique na opgao “Usar o seguinte
endereco IP” para inserir o endereco IP desejado. Os campos
“Endereco IP”, “Mascara de sub-rede” e “Gateway padrao”, seréo
liberados para edicao;

Propriedades de Protocolo IP Versdo 4 (TCP/IPvd) X
Geral

As configuragdes IP podem ser atribuidas automaticamente se 3 rede
oferecer suporte 3 esse recurso, Caso contrario, vocs precisa salictar
ao administrador de rede as configuragtes IF adequadas.

'_C) Obter um endereco IP aﬂamah_c‘amente
@ Usar o seguinte endereco IP:

Endereco IP:

Méscara de sub-rede:

i

Gateway padrao:

CObter o endereco dos servidores DMS automaticaments

(®) Usar os sequintes enderecos de servidor DNS:

Servidor DNS preferencial: l:l

Servidor DNS alternativo: l:l

[ validar configuraciies na saida Avangado...
Cancelar

11) Por padréo o Indicador digital de peso Tl 310 vem com as
seguintes configuragoes:

Endereco IP: 10.0.0.1;
e Mascara: 255.255.255.0;
e Gateway: 1.0.0.1.

A configuracéo de seu PC deverd estar a seguinte, veja imagem:

Endereco IP: 10.0.0.2;

Mascara: 255.255.255.0;
Gateway: 1.0.0.0.

Propriedades de Protocolo IP Versdo 4 (TCP/IPwd) *
Geral

As configuragbes IP podem ser atribuidas automaticamente se a rede
oferecer suporte a esse recurso, Caso contrério, vocé precisa solicitar
a0 administrador de rede as configuragdes IP adequadas.

(O) Obter um endereco IP automaticamente
@ Usar o seguinte enderego IP:

Endereco IP: w.o0 .0 .2
Mascara de subrede: 255.0 .0 .0
Gateway padrio: 1.0 .0 .0

Obter o endereco dos servidores DNS automaticamente

(®) Usar os seguintes enderegos de servidor DNS:

Servidor DNS preferencial: I:I

Servidor DNS alternativo: I:l

[Jvalidar configuracies na saida Avangado...
Cancelar
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12) Clique em “0K” para confirmar a alteragéo. Caso seja exibida
a mensagem a seguir, confirme com “SIM”;

Microsoft TCP/IP |

Aviso - o gateway padrdo ndo estd no mesmo segmento de rede
I_\ (sub-rede) que esta definido pelo endereco IP e pela mascara de
~ sub-rede. Deseja salvar esta configuragdo?

13)Em seguida, confirme com “0K” novamente até voltar a tela
“Conexdes de Rede”. Seu PC estara configurado para a conexao
com o Indicador digital de peso;

14)Agora, abra seu navegador (browser) padrao e na barra de
endereco, digite 0 endereco IP de seu Indicador digital de
peso, neste caso, 10.0.0.1 e confirme com “Enter”;

- | 10.0.0.1/

15) Sera exibida a tela inicial, nesta tela seréa possivel verificar
em qual verséo esta seu Indicador digital de peso (exibido
no canto superior direito);

16) Esta tela possui os campos para digitagcdo de login e senha
de acesso. Para o primeiro acesso, login admin (todas as
letras minusculas) e senha 1234. Tecle “Entrar” para acessar,

Para as versoes Mesa, Parede e Painel (que possuem display),
o Indicador digital de peso ficara impossibilitado de realizar
qualquer navegacdo. Todas as configuragoes, navegagao, etc,

ATENGAO | deverd acontecer via Pagina Web, além do peso que sera exibido
em tempo real.
O @ ti310-Toled ndistric X | +
<« C A A Nioseguro | 10001 % B © e =

prix

Versdo FW.6.028Z

Usuario

Senha L | Envar |

Quando o parametro modo tanque estiver habilitado, sera
permitido o ajuste de indicagao sem a necessidade de fechar o
jumper AJT1. Para isso sera necessario acessar a pagina web

VAN

ATENGAO

com o usuario “master” e a senha fixa “1421”.

TI310



17) A primeira pagina seréa exibida com as informagdes de peso,
tara, setpoint, status de dosagem, data e hora.

D @ 310~ Toledo do bras ncistr X |+

& C @ A noseqo

prix

1000.1/relogio.cgi?ValorRelogio=020222100400 % B O £ a9 3

Versdo FWW.6.028Z

Peso online

Tara Pré-Determinada

Peso liquido: 0,0 kg Estavel

Setpoints .
Acumuladores Faixa:
Operagdes de /0 Tara:
Controle Operagéo Setpoint:

Comunicagéo
A Status dosagem:
Area Restrita

Testes Operacionals Data/hora: 02/02/22 - 10:04:29
Sair Programar/Operar: N/A
[ Torar | [ pestarar | | Zerar | [ mprimir

13.2. Alterando o enderego IP

Antes de realizar qualquer alteragao na configuracao do
Indicador digital de peso, consulte seu departamento de T.I.
para obter as configuragoes de sua rede local.

JAN

ATENGAO

Neste primeiro momento, iremos alterar o endereco IP do seu
Indicador digital de peso para conecté-lo a sua rede local.

1) Para alterar as configuragdes da rede, com a tela inicial da
pagina web, acesse 0 menu “Comunicagao”;

F — = = = = = -

N Comunicagao

.1 ™ et il

2) Seré exibido todas as opgbes para configuracéo disponiveis
neste menu. Neste caso, acesse a opgao “Ethernet TCP/IP”;

Ethernet TCPAP

3) Sera exibida a tela abaixo com as informagdes atuais
configuradas;

0- Toledo do Brasil Inddstric x| +

C @

K

A N3osegure | 10.0.01/idx_comunicacao html s B © £ o

Versdo FWW.6.028Z

0 Serial 1 Serial 2 Ethernet TCPIP Saida Analégica Fieldbus
Comunicagéo / Ethernet TCP/IP
Peso

setpoints Endereco IP Positivo ou negativo v Carriage retum v
umuladores Mascara: Sub ou sobrecarga ~  Ciclo de dosagem: v
acbesde o Odeway Estavel ou instavel ~ Estado dos IOs: v
Jle Operacdo  Protoeslo P03 ~]  Zero capturado. ~ Acumulador. v
Porta Flag de Print ~  Contador de ciclos: v
Area Restrita Tipo de transmissao Peso bruto, ~  Fluxo de carga v
Jperacionais Checksum: Tara ~  Incrementos: 2
Sair  Separador decimal v Data ~ Chave ProgiOperar. v
Inicio de texto v Homa ~ Setpoint prog v

Bruto ou liquido v Sequencial v

Cancelar ] Salvar

4) Neste caso, seré realizado a alteragéo de acordo com as
configuragdes de sua rede local. Na tela a seguir, os valores
exibidos sao utilizados como exemplo;

5) Os campos que deverao ser alterados neste momento sao,
“Endereco IP”, “Mascara” e “Gateway”;

No momento do acesso, devera ser inserido o ponto decimal
entre os numeros, por exemplo, 10.0.0.1.

Verso FW:6.02BZ

Ethernet TCP/IP Saida Analogica
Comunicagéo / Ethernet TCP/IP
Peso
Setpoints Endereco IP: 192.168.150.121 |  Positivo ou negativo: v Carriage retum v
cumuladores 125 255.255.255.0 Sub ou sobrecarga: v Ciclo de dosagem v
A

bracesde 0 e 192.168.150.1 Estével ou instével v Estado dos I0s: v
ole Operagao  Frotocol 03 ~)  Zero capturado v Acumulador v
Porta 9000 Flag de Print v Contador de ciclos ~
Area Restrita  Tipo deransmissao: Contiua___ v|  Pesabruto v Fluxo de carga v
Operacionais  Checksum Habiltado v Tara v Incrementos: v
Sair  Separador decimal v Data v Chave Prog/Operar v
Inicio de texto: v Hora v Setpaint prog v

Bruto ou liquido: v Sequendial v

Cancelar | | Salvar

6) Com os campos alterados, confirme teclando “Salvar”. A
conexao do Indicador digital de peso com seu PC deixaré de
existir, pois 0 endereco IP que seu PC estara procurando sera
o novo endereco. O navegador exibira na tela informando que
nao foi possivel a conexao;

7) Agora, sera necessario voltarmos a configuragao inicial do seu
PC. Para isso, vamos acessar ao menu “Conexdes de Rede”
novamente;

[E' Conexdes de Rede

+ [E' + Painel de Controle » Todos os ltens do Painel de Controle > Conexdes de Rede

Organizar =
L". Ethernet ‘: SonicWall VPN Connection
= _ Rede nio identificada WS Desativada

@ SonicWALL Virtual NIC

TI310
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8) Acesse a opgao “Propriedades” clicando sobre o icone
“Ethernet”. Em seguida, “Protocolo TCP/IP Versao 4 (TCP/IPv4)”;

9) Com a tela abaixo sendo exibida. Clique em “Obter um enderego
IP automaticamente” e confirme em “0K” até voltar a tela de
conexoes de rede novamente;

Propriedades de Protocolo P Versdo 4 (TCP/IPw4) X

Geral

As configuragdes IP podem ser atribuidas automaticamente se a rede
oferecer suporte a esse recurso. Caso contrério, vocé precisa solicitar
ao administrador de rede as configuracdes IP adequadas.

(O Obter um enderego IP automaticamente
@ Usar o seguinte enderego IP:

Enderego IP: w.o .0 .2
Mascara de sub-rede: 255.0 .0 .0
Gateway padrio: 1.0 .0 .0

Obter o endereco dos servidores DNS automaticamente

(®) Usar os seguintes enderecos de servidor DNS:

Servidor DNS preferendial: I:I

Servidor DNS alternativo: I:I

[ validar configuracies na saida Avangado. ..
Cancelar

10) Desconecte o cabo de rede do Indicador digital de peso que
esté conectado no seu PC e conecte a um ponto de rede em
sua empresa;

0 seu PC e o TI 310 devem estar na mesma rede local.

ATENGAO

11) Com ambos conectados na rede local e com o navegador
aberto, digite 0 novo enderego IP e confirme com “Enter”;

12) Digite o login e senha para acessar novamente. Seu Indicador

digital de peso esta conectado em sua rede e pronto para
uso.

Web

agina

P
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14. ESPECIFICAGOES TECNICAS

14.1. Caracteristicas gerais
14.1.1. Dimensoes

Versao Painel (Inox)

Verséao Trilho DIN (Inox)

DIMENSOES (MM)
A B ¢ ¢
(SEM SUPORTE) | (COM SUPORTE) DIMENSOES (MM)
124 90 165 185 A A B c
(SEM SUPORTE) | (COM SUPORTE) | (COM SUPORTE)
Vista Frontal
- 185 N 150 161 139 80
L 165 =
' ' Vista Lateral
f i
22
1
| 124 |
|
Vista Superior
% =
o
Dimensao do rasgo para instalacéo I [ H@
| 150 | : o
124
' 139
(1=}
N~
TI310
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Especificagoes Técnicas

Verséao Mesa/Parede (Inox)

110

212

DIMENSOES (MM)

B B
(SEM SUPORTE) | (com suPoRTE) |  ©
212 17 139 243

Vista Frontal

Vista Lateral

O

NN

/I

310

243 ' 117%%
139
Vista Traseira
176
=1 =

115

' R3,5 (4X)

= -

™—R6.,5 (4X) —

@ﬁ@\
oo
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14.1.2. Gabinete e tampa

*  Material: Aco Inox AISI 304;
¢ Acabamento: Escovado;

e \ersoes: Mesa, Parede, Painel e Trilho DIN.

Grau de Protegéo:
* Versado Mesa/Parede: IP69k (Protecao total contra poeira e contra
jato de agua em alta presséo a temperatura de até 80°C);

e Verséao Painel/Trilho DIN: IP20 (Devera ser considerado o indice
de protegao do painel elétrico do cliente).

14.1.3. Células de carga

» Células de carga analégica;

e Até 8 células analdgicas (350 Q).

14.1.4. Alimentacgao

14.1.4.1. Fonte de alimentagao

* Tenséo de Alimentagéao: 100 a 240 Vca;
* Frequéncia: 50/60 Hz;
» Tensao e Corrente de Saida: +5 Vecc/0,5A; +3,3 Vec/0,5 A;
* Tipo de Alimentagéo: Fonte Interna;
*  Consumo méaximo (CA): 228 mA.
- 285a399W,
- 61,07 (93,5 Vca) a 22,28 (264 Vca) mA.

14.1.4.2. Cabo de alimentacao

e Comprimento: 2,5 m;
* Tipo de Conector: Tripolar;
e Cabo: Nao Removivel;

* Plugue de acordo com NBR 14136.

14.1.5. Peso do produto

e Peso liquido:
- Vers&o Mesa/Parede: 3 kg;
- Verséao Painel/DIN: 1,5 kg.

e Peso bruto (embalado)
- Versao Mesa/Parede: 3,5 kg;
- Versao Painel/DIN: 2 kg.

TI310

14.1.6. Embalagem

e Dimensoes (L x Ax P): 580 x 390 x 330 mm;
e Aprovado de acordo com as normas:

- NBR 9460/86 (empilhamento);

- ISTA - Projeto 1A e 1B (vibragéo e queda).

14.1.7. Climatico

Aprovado conforme Portaria Inmetro 236/94:

e Temperatura de operacao: 0 °C a +40 °C;

e Umidade relativa: 10 a 95% (sem condensagao).

14.1.8. Ensaios de compatibilidade
eletromagnética

Aprovado conforme as normas.
Portaria Inmetro 236/94:

» |EC 801-2: ESD (Descargas eletrostaticas);
e |EC 801-4: Burst/EFT (Transientes elétricos);
* |EC 61000-4-3: Imunidade Radiada (Susceptibilidade).

14.1.9. Metrologico

Aprovado conforme Portaria Inmetro 236/94.

14.1.10. Vibragao

Aprovado conforme norma NBR-5295/73, com nivel de severidade
24g.

Especificagoes Técnicas
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Especificacoes Técnicas

14.2. Interface de comunicacao
14.2.1. Serial RS-232C

¢ Numero de Interfaces:
- 1. On-board;
- 2: Off-board.

* Periférico de Comunicagao: Impressora térmicas e matriciais;

» Distancia Maxima:
- Até 9600 bauds: 15 m;
- 19200 bauds: 7,5 m.
* Interface: Standard e Opcional isolada;
* Impressoras compativeis:
- PG;
- Prix 451;
Prix ITT40(Elgin L42 PRO);
Epson LX350.

14.2.2. USB Host

e Numero de Interfaces: 1 (Onboard);
* Comprimento Cabo Interligagao: 0,5 metro;

* Periférico para Comunicagao: Teclado externo ou pen drive
(ndo acompanha o produto);

* Interface: Standard ou Opcional na versao Dosador.

14.2.3. Entrada e saida digitais (1/0)

* Numero de I/Os: 4 Entradas e 4 Saidas;
* Isolagéo galvanica: 4 kV (entrada para saida);

* Fusivel de protecao: (soquetado) para saidas CA
(Fast-4 A/250V);

* Entrada CA: 93,5 a 264 Vca;
e Saida CA: 24 a 264 Vca /1A (Maxima).

14.2.4. Ethernet TCP/IP | Profinet

e Numero de Interfaces: 1 (Onboard);

* Periférico para comunicagao: Microcomputador;

e Comprimento cabo interligagdo: ~ 3 metros;

» Distancia maxima: Até 100 metros (Padrao 10-Base-T);
e Velocidade: 10/100 Mbps;

* Protocolo: TCP/IP;

* Criptografado: Sim;

e |Interface: Standard.

112

14.2.5. Serial RS-485

e Numero de Interfaces: 1 (Off-board);

» Periférico para Comunicagao: Display Remoto DR-200;
* (Cabo para interligacao: Opcional;

e Comprimento Cabo Interligacdo: ~ 3 metros;

* Interface: Opcional.

14.2.6. Loop de corrente 20 mA

* Numero de Interfaces: 1 (Off-board);

e Periférico para Comunicagao: Display Remoto DR-500;
* Cabo para interligagao: Opcional;

* Comprimento Cabo Interligacdo: ~ 3 metros;

* Cabo com conector macho circular;

* Interface: Opcional.

14.2.7. Saida analodgica

* Resolucéao: 16 bits ou 65536 incrementos;
* Precisao: 0,05%;
* |solamento galvanico: 500 V (méximo);
* Saida em tensao:

- Escalas: 2 a 10 Vce;

- Corrente: 20 mA (méaximo);

- Impedancia de carga: 500 Q (minimo);

- Resolugao tipica: 203 uV;

- Limite de corrente: 30 mA (curto-circuito).
* Saida em corrente:

- Escalas: 4 a 20 mA,

- Compliancia: 17 V (maximo);

- Resolugéo tipica: 0,405 uA;

- Impedancia de carga: 550 Q (minimo).
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15. ANTES DE CHAMAR A TOLEDO DO BRASIL

A Toledo do Brasil despende anualmente no aprimoramento técnico de centenas de profissionais mais de 30.000
horas/homem e, por isso, garante a execucao de servigos dentro de rigorosos padroes de qualidade. Um simples
chamado e o técnico especializado estard em seu estabelecimento, resolvendo problemas de pesagem, auxiliando,
orientando, consertando ou aferindo e calibrando sua balanga. Mas, antes de fazer contato com eles, € evitar que seu
equipamento fique fora de operagao, verifique se vocé mesmo pode resolver o problema, com uma simples consulta
na tabela abaixo:

SINTOMA CAUSA PROVAVEL POSSIVEL SOLUGAO
Cabo de alimentagao desligado da tomada. Conecte 0 adaptador na tomada.
o Falta de energia elétrica. Verifique chaves/disjuntores.
Balanga nao liga. -
Mau contato na tomada. Solucione o problema.
Cabo de alimentacédo rompido. Chame a Assisténcia Técnica Toledo do Brasil.

Verifique e providencie o conserto de sua rede
Rede elétrica oscilando ou fora das especificagdes. | elétrica. Em casos extremos, utilize um estabilizador
de tensao.

Elimine possiveis fontes de trepidagdes ou tente
minimizar o efeito da trepidacéo.

Produtos ou materiais encostando nas laterais ou Verifique a plataforma e remova possiveis
sob a plataforma de pesagem. fontes de agarramento.

Retire a carga que se encontra na plataforma da
Balanga.

Indicagao instavel do peso. Balancga apoiada em superficie que gera trepidagoes.

Balanga exibe a mensagem UUUU
quando ¢ ligada.

Apos colocagao de carga na plataforma,
o display de peso da balanga apaga.

Balanca exibe a mensagem “Falha no
Conversor AD Fora da Faixa de
Conversao”.

Fora da faixa de Captura de Zero.

Sobrecarga. Retire imediatamente a carga da plataforma.

Célula de carga danificada.

Placa principal danificada. Chame a Assisténcia Técnica Toledo do Brasil.

Cabo de comunicagao danificado. Verifique as programacaées.

Balanga ndo imprime. Impressora ou Tl 310 configurado incorretamente. Chame a Assisténcia Técnica Toledo do Brasil.

Persistindo o problema, releia o manual, e caso necessite de auxilio, comunique-se com a filial Toledo do Brasil mais proxima de seu
estabelecimento.

Antes de Chamar a Toledo do Brasil
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Suporte para Certificacao de Sistemas de Gestao

16. SUPORTE PARA CERTIFICAGAO DE SISTEMAS DE GESTAO

A Toledo do Brasil € a lider no mercado nacional de solugdes em pesagem e gerenciamento.

O alto padréao de qualidade de seus produtos e servicos € garantido pelo investimento continuo em projeto e desenvolvimento, produgao,
atendimento e suporte técnico, para suprir as mais variadas necessidades dos clientes.

Os Programas de Manutengao e Conformidade fornecidos pela Toledo do Brasil fazem com que os mais variados tipos de solucdes
utilizadas nos processos de pesagem de sua empresa atendam as normas de gestao e a legislagao metrolégica brasileira.

Todo o trabalho de verificagao, ajustes e calibragao de balancas esta documentado em procedimentos e instrugoes de trabalho do
Sistema de Gestao Integrado Toledo do Brasil (SGIT).

O SGIT atende aos requisitos das normas NBR ISO 9001, NBR ISO 14001 e OHSAS 18001 e esta certificado pelo Bureau Veritas
Certification e aos requisitos da norma NBR ISO/IEC 17025 e esta acreditado pela Cgcre (Coordenagao Geral de Acreditagao do
Inmetro).

A atividade de calibragao, tanto de balangas como de pesos-padrao e massas, esta acreditada pela Cgcre (Coordenagao Geral de
Acreditagao do Inmetro), de acordo com a norma NBR ISO/IEC 17025. O Laboratério de Calibragao Toledo do Brasil esta integrado a
RBC, na grandeza Massa.

O escopo da acreditacéo abrange a calibragao de pesos-padrao e medicao de massas diversas de 1 mg a 2.000 kg, realizada no
Laboratério de Calibragdo Toledo do Brasil, além da calibracdo de equipamentos de pesagem com capacidade de até 200.000 kg,
que, por exigéncia do Inmetro, deve ser realizada no local de operacdo da balanca.

Através desses servicos, a Toledo do Brasil contribui para que centenas de empresas obtenham além das certificagoes 1SO,
outras certificagdes, como: TS 16949 - voltada ao fornecimento da cadeia automotiva e motocicletas e GMP (Good Manufacturing Practices)
- voltada a industria farmacéutica, alimenticia etc.

No que se refere as pesagens que executa, a Toledo do Brasil esté capacitada a auxiliar sua empresa a implantar Sistemas de Gestao a
Qualidade previstos em um amplo conjunto de normas internacionais.

Os Programas de Manutencao e Conformidade da Toledo do Brasil permitem que sua empresa obtenha maior confiabilidade operacional
nas pesagens que executa; expressivas redugdes de custo, uma vez que paradas ndo programadas sao diminuidas; preserve
melhor o patriménio, aumentando a vida Util dos equipamentos. Esses programas séo fornecidos regularmente a mais de 3.500
empresas em todo o Brasil, abrangendo cerca de 20.000 equipamentos.

Os Programas sao elaborados a partir do entendimento das reais necessidades de sua empresa. Para um melhor resultado, antes
da elaboracao do plano sao obtidas informacdes a respeito de aspectos que levam em conta, entre outras coisas, como as balancas
interagem com seu processo produtivo. O resultado desse levantamento de informagdes é a obtencdo de um diagnéstico detalhado
do parque instalado.

Ao serem realizadas pesagens mais precisas, sua empresa podera melhor consolidar a parceria mantida com clientes e fornecedores,
pois aumentara a confiabilidade no processo referente a toda a cadeia produtiva. Adicionalmente, serdo evitadas surpresas desagradaveis
com os 6rgaos que fiscalizam a atividade de pesagem (Inmetro/lpem), pois tanto a fabricagdo como a utilizacéo de balangas sao
regulamentadas por legislagcao especifica passando por fiscalizagdes cada vez mais rigorosas e constantes.

Teremos prazer em atendé-lo.

Comprove!

Toledo do Brasil r [ ————

Erro

\ 4

Tempo

Certificado de Calibragdo RBC Curva de Erro
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17. TERMO DE GARANTIA

A Toledo do Brasil garante seus produtos contra defeitos de fabricagao (material e mao de obra) pelos prazos a seguir, contados
da data da nota fiscal, desde que tenham sido corretamente operados, instalados e mantidos de acordo com suas especificagoes
e este manual. Nos prazos de garantia a seguir estabelecidos j& estdo computados o prazo de garantia legal e o prazo de garantia
contratual.

Software

A Toledo do Brasil garante que o software desenvolvido e/ou fornecido por ela desempenharé as fungoes descritas em sua documentagao
correspondente, desde que instalado corretamente. Softwares ou programas de computador da natureza e complexidade equivalente
ao objeto desse fornecimento, embora exaustivamente testados, nao séo livres de defeitos e, na ocorréncia destes, a licenciante se
compromete a envidar os melhores esforcos para sana-los em tempo razoavel. A Toledo do Brasil ndo garante que o software esteja
livre de erros, que o Comprador e/ou Licenciado sera capaz de opera-lo sem interrupgdes ou que seja invulneravel contra eventuais
ataques ou invasdes. Caso o software nao tenha sido vendido em conjunto com algum equipamento da Toledo do Brasil, aplicam-se
de forma exclusiva os termos gerais de uso da licenga correspondente ao software. Se nenhum contrato for aplicavel, o periodo de
garantia sera de 90 (noventa) dias.

Produtos

6 meses - Baterias que alimentam eletricamente os produtos Toledo do Brasil, Cabegotes de Impresséo, Etiquetas Térmicas Toledo
do Brasil, Pesos e Massas padréao.

1 ano - Todos os demais ndo citados acima, incluindo softwares e sistemas de pesagens, exceto os modelos com 5 anos de garantia
citados a seguir.

5 anos - Balangas Rodoviarias, Ferroviarias e Rodoferroviéarias e Kit Pin Load Cell com células de carga digitais.

a) Se ocorrer defeito de fabricagao durante o periodo de garantia, a responsabilidade da Toledo do Brasil sera limitada ao fornecimento
gratuito do material e do tempo do técnico aplicado no servico para colocacao do produto em operagéo, desde que o Cliente
envie o equipamento a Toledo do Brasil ou pague as horas gastas pelo técnico durante a viagem, bem como as despesas de
refeicéo, estada, quilometragem e pedégio e ainda as despesas de transporte de pecas e pesos-padrao;

b) No caso de produtos fabricados por terceiros e revendidos pela Toledo do Brasil (PCs, Scanners, Impressoras, CLPs, Etiquetadores
e outros), sera repassada ao Cliente a garantia do fabricante, cuja data base sera a data da fatura para a Toledo do Brasil;

¢) A garantia ndo cobre pegas de desgaste normal;

d) Se o Cliente solicitar a execugao de servigos, no periodo de garantia, fora do horario normal de trabalho da Toledo do Brasil, sera
cobrada a taxa de servigo extraordinario;

e) N&o estéo incluidas na garantia eventuais visitas solicitadas para limpeza ou ajuste do produto, devido ao desgaste decorrente
do uso normal;

f) A garantia perdera a validade se o produto for operado acima da capacidade méxima de carga estabelecida ou sofrer defeitos oriundos
de maus-tratos, acidentes, descuidos, variacoes na alimentacéo elétrica, descargas atmosféricas, interferéncia de pessoas nao
autorizadas, usado de forma inadequada ou se o cliente fizer a instalacéo de equipamentos instalaveis pela Toledo do Brasil;

g) A garantia somente seré vélida se os ajustes finais, testes e partida do equipamento, quando aplicaveis, tiverem sido supervisio-
nados e aprovados pela Toledo do Brasil;

h) As pecas e acessorios substituidos em garantia seréao de propriedade da Toledo do Brasil.

Uso da Garantia
Para efeito de garantia, apresente a Nota Fiscal de compra do equipamento contendo seu nimero de série.

A Toledo do Brasil ndo autoriza nenhuma pessoa ou entidade a assumir, por sua conta, qualquer outra responsabilidade relativa a
garantia de seus produtos além das aqui explicitadas.

Para mais informacoes, consulte as Condicbes Gerais de Fornecimento da Toledo do Brasil no site:
http://www.toledobrasil.com/condicoes.
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Pesos-Padrao e Acessorios

18. PESOS-PADRAO E ACESSORIOS

A Toledo do Brasil utiliza na calibragao e ajustes de balancas pesos-padrao rigorosamente calibrados pelo Ipem-SP e homologados
pelo Inmetro (Instituto Nacional de Metrologia, Qualidade e Tecnologia). Para esses servicos, as filiais Toledo do Brasil estéao equipadas
com pesos-padrao em quantidade adequada para a calibracdo de balangas de qualquer capacidade.

Em casos de necessidade, dispomos de pesos e massas-padrdo (de 1 mg a 2000 kg) para venda ou aluguel.

Abaixo alguns exemplos de pesos, massas, colegoes e acessorios que dispomos.
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19. CONSIDERAGOES GERAIS

A Toledo do Brasil segue uma politica de continuo desenvolvimento dos seus produtos, preservando-se o direito de alterar especificacoes
e equipamentos a qualquer momento, sem aviso, declinando toda a responsabilidade por eventuais erros ou omissoes que se verifiquem
neste manual. Assim, para informagdes exatas sobre qualquer modelo em particular, consultar o Departamento de Marketing da Toledo do
Brasil.

& Telefone 55 (11) 4356-9000
Fax 55 (11) 4356-9460
DX E-mail: ind@toledobrasil.com

Site: www.toledobrasil.com
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20. ASSISTENCIA TECNICA

A Toledo do Brasil mantém centros de servigos regionais em todo o pals, para assegurar instalagéo perfeita e desempenho confiavel a seus
produtos. Além destes centros de servicos, aptos a prestar-lhes a assisténcia técnica desejada, mediante chamado ou contrato de
manutengao periddica, a Toledo do Brasil mantém uma equipe de técnicos residentes em pontos estratégicos, dispondo de pecas
de reposigao originais, para atender com rapidez e eficiéncia aos chamados mais urgentes.

Quando necessario, ou caso haja alguma dlvida quanto a correta utilizacéo deste manual, entre em contato com a Toledo do Brasil

em seu endereco mais préximo.

Aragatuba — SP

Av. José Ferreira Batista, 2941
CEP 16052-000

Tel. (18) 3303-7000

Belém — PA

R. Diogo Maia, 1.053, Umarizal
CEP 66055-170

Tel. (91) 3182-8900

Belo Horizonte — MG
Av. Portugal, 5011
CEP 31710-400
Tel. (31) 3326-9700

Campinas (Valinhos) — SP

Av. Doutor Altino Gouveia, 827
CEP 13274-350

Tel. (19) 3829-5800

Campo Grande — MS

Av. Eduardo Elias Zahran, 2473
CEP 79004-000

Tel. (67) 3303-9600

Cuiaba - MT

Av. General Melo, 3909
CEP 78070-300

Tel. (65) 3928-9400

Curitiba (Pinhais) — PR
R. Jo&o Zaitter, 171
CEP 83324-210

Tel. (41) 3521-8500

Fortaleza — CE

R. Padre Morord, 915
CEP 60015-220

Tel. (85) 3391-8100

Goiania — GO

Av. Lauricio Pedro Rasmussen, 357
CEP 74620-030

Tel. (62) 3612-8200

Manaus — AM

R. Ajuricaba, 999
CEP 69065-110
Tel. (92) 3212-8600

Maringa - PR

Av. Colombo, 6580
CEP 87020-000
Tel. (44) 3306-8400

Porto Alegre (Canoas) — RS
R. Augusto Severo, 36
CEP 92110-390

Tel. (51) 3406-7500

Recife — PE

R. Dona Arcelina de Oliveira, 48
CEP 51200-200

Tel. (81) 3878-8300

Ribeirao Preto — SP
R. Iguape, 210
CEP 14090-090
Tel. (16) 3968-4800

Rio de Janeiro — RJ

R. da Proclamacao, 574
CEP 21040-282

Tel. (21) 3544-2700

Salvador (Lauro de Freitas) — BA

Lot. Varandas Tropicais - Qd. 1 Lt. 20
CEP 42700-000

Tel. (71) 3505-9800

Sao Bernardo do Campo - SP

R. Manoel Cremonesi, 1

CEP 09851-900

Tel. (11) 4356-9000 - Fax: (11) 4356-9460

Sao José dos Campos — SP
R. Icatu, 702

CEP 12237-010

Tel. (12) 3203-8700

Uberlandia — MG
R. Ipiranga, 297
CEP 38400-036
Tel. (34) 3303-9500

Vitoria (Serra) — ES

R. Pedro Zangrandi, 395
CEP 29164-020

Tel. (27) 3182-9900



&

Toledo do Brasil toledobrasil.com

Industria de Balancgas Ltda.

Contelido deste manual sujeito a alteragdes sem prévio aviso.
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